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1. Wsgp.

1.1 Przedmiot szczegdtowe] specyfikacji techniczné€pST).

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacghtécznej § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét budowlanych zwanych z realizagjzadania inwestycyjnego pod nagzw
.Budowa kanalizacji dla miejscowoi Sutoszowa Ill - opracowanie dokumentacji propetd-
kosztorysowej”.

1.1.1. Charakterystyka inwestyciji.

Przedmiotem opracowania jest projekt ,Budowa kaaaji dla miejscowsri Sutoszowa Il -
opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowe;j”.

Projektowana kanalizacja odprowadzadzie $cieki z zabudowy mieszkaniowej patmej
we wsi Sutoszowa llI:

W zakres niniejszego opracowania wchpdz

v’ grawitacyjne kanatgciekowe g 200mm z rur PVC kl. SN8=5 978 m

v’ grawitacyjne kanatyciekowe g 160 mm (odcinki kwalifikowane) L=2 87Tb

v tloczne rurocigi z rur PEHD SDR13,6 L =2 427,5m

RTP1 g 75mmL =712 m

RTP2 g 110mm L =788 m

RTP3 @ 125mm L = 606 m

RTP4 g 125mm L =321,5m

v przepompownigciekow P1+P4 —szt. 4,

v’ studnie @ 2000 polimerobeton S1+S4 — szt. 4,

v studzienki rewizyjno-pakczeniowe na kanatagiciekowych grawitacyjnych

@200 i @160 mm:

a) TYP1 - rewizyjne (patzeniowe) g 1000 PE- 246 szt.

b) TYP2 - rewizyjne (pakczeniowe) g 600 PP — 169 szt.

¢) TYP3 - rewizyjne (paiczeniowe) @ 1200 BETON — 42 szt.

d) rewizyjne(palczeniowe) kaskadowe TYP 1 g 1000 PE — 5 szt.

d) rewizyjne(padczeniowe) kaskadowe TYP 2 g 600 PP — 2 szt.

e) rewizyjne(paiczeniowe) kaskadowe TYP 3 g 1200 BETON — 9 szt.

v’ studzienki na ruroggach ttocznych:

a) studzienki kontrolne SK g 1400 BETON — szt. 11

b) studzienki rozpzzne SR @ 1000 PE — szt. 3.

v wtazy kanalizacyjne na kanalach grawitacyjnych:

wiaz kl.C — 432 szt.

wiaz kl.D — 41 szt.

wiazdy PEHD na przepompowniach P1+P3 — 3szt.

witazdy PEHD na studniach g 2000 S1+S3 — 3szt.

wiaz przejezdny klasy D na przepomopowni P4 — 1szt.

wiaz przejezdny klasy D na studni g 2000 S4- 1szt.

v wtazy kanalizacyjne na rurociagach ttocznych:

wiaz kl.C — 12 szt.

wiaz kl.D — 2 szt.

v llos¢ filtréw przeciwodorowych:

na przepompowniach — 4 szt.
na studzienkach rozgmych — 3 szt.
na studzienkach kontrolnych  — 11 szt.

na studzienkach rewizyjno-gateniowe TYP1 g 1000 PE -5 szt.
na studzienkach rewizyjno-gmteniowe TYP3 g 1200 BETON - 1 szt.
v rury ochronne zaktadane na kanaty grawitacyjne@:20
e rura ochronna stalowa 2355.6/8.8 L=498,8 m
v rury ochronne zaktadane na kanaly grawitacyjne@: 16
e rura ochronna stalowa 2323,9/8,8 L=18 m
v rury ochronne zaktadane na rurociagi ttoczne:
e rura ochronna stalowa 2159/6,3 L=51m
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e rura ochronna stalowa @244,5/7,1 L=29 m
e rura ochronna stalowa @273/8 L=48,5m
v rury ochronne zaktadane na gazgci
* rura ostonowa typu AROT A58PS L=555m
e rura ostonowa typu AROT AL110PS L=15m
* rura ostonowa stalowa @150 L=34,5m
e rura ostonowa stalowa @200 L= 11m
v rury ochronne zaktadane na kable elektroenergegyctaiekomunikacyjne:
* rura ostonowa typu AROT A58PS L=57,6 m

1.1.2. Usytuowanie i uktad wysokéziowy.

Wysokaciowo rzdne projektowanych kolektorow doygano do istniejcych rzdnych
ciekdw, ulic i budowli uzbrojenia istniggego w tym rejonie.

1.1.3. Opis trasy, zagibienia i spadki.

Trasy projektowanych kolektorow sanitarnych pokazama mapach sytuacyjno-
wysokasciowych w skali 1:1000. Zagpienia i spadki kolektorow pokazano na profilachitpanych.
Trasy kanatow dostosowano do:

v zabudowy mieszkalnej;

v’ uzbrojenia podziemnego i nadziemnego terenu;

v" uktadu wysokéciowego terenu;

v uktadu komunikacyjnego.

Trasy projektowanych kolektorow biegmicdzy zabudowaniami. Zostaly one uzgodnione
z wisscicielami terendw i dziatek.

Usytuowanie wysokiziowe projektowanych kolektorow wynika z koniecgciozapewnienia
grawitacyjnego odprowadzergaiekéw od poszczegdinych odbiorcéw oraz z gaighia istniejcych
urzadzea podziemnych (wodoggdw, gazocigu, kabli energetycznych i telekomunikacyjnych).

Spadek minimalny przgjo:

* kanatyg200mm i spadek min = 0,5 %
e kanalygl60mm i spadek min = 1,5 %

Minimalne przykrycie kanatow, w nawdaniu do normy PN-81/B - 03020 ,Strefy
przemarzania” - przgjo — 1,40 m. W przypadku mniejszego przykrycia naleastosowa ocieplenie
kanatu za pomactupkdéw styropianowych o gruboi 30 cm.

Rurochkgi ttoczne projektowaneaod przepompowni P1, P2, P4 do studzienek kgmych a
nastepnie do kanalow grawitacyjnych, natomiast kataczny RT3 projektowany jest od
przepompowni P3 bezp@dnio do przepompowni P4.

Rurochkgi ttoczne, wspétpracage z przepompowniami, zaprojektowano z rur REednicach
od 75+125 mm.

1.1.4. Podstawowe materialy i opis konstrukcji obigow.

A) Kolektory sciekowe:

Kolektory sciekowe g 200 mm i g 160 mm zaprojektowane z rksztattek kielichowych
PVC o hcznej dtugéci 8855,5 m. Rury kielichowe PVC, o wydhnych kielichach isciankach
gtadkich, wykonane asz polichlorku winylu, trojwarstwowe, gtadkie z traym (niespienionym)
rdzeniem. Wszystkie odcinki przewodow zogtavykonane z rur o sztywldoi 8 kPa co odpowiada
klasie S. System uszczelrjey posiada uszczelki formowane i montowane fabngczdrojektowane
kolektory posadowionegbla na 20 cm warstwie piasku nienormowanego o wigkniaren do 2 mm.

B) Studzienki kanalizacyjne:

Studzienki na projektowanych kolektorach grawitaggh (TYP1+TYP3) shay¢ beda do:

v’ zmiany kierunku kanatu,

v rewizji i ptukania kanatow,

v’ pofaczenia z kanatami bocznymi (doptywami) i pemgami

Na rurocagach ttocznych zastosowano studzienki:

- rozprzne SR - lokalizowane na &oach przewoddw ttocznych, maja celu wyhamowanie

predkosci naptywapcychsciekdw (rozproszenie energii),

- kontrolne SK — zapewni@agostp i kontrok rurocagu ttocznego,
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Rodzaj i ilgs¢ studzienek:
* tworzywowe:
v’ studzienki rewizyjno-paiczeniowe na kanatadiciekowych grawitacyjnych
2200 mmi @ 160 mm

a) TYP1 - rewizyjne (patzeniowe) g 1000 PE — 246 szt.

b) TYP2 - rewizyjne (pakczeniowe) g 600 PP— 169 szt.

c) rewizyjne (padczeniowe) kaskadowe TYP 1 g 1000 PE — 5 szt.

d) rewizyjne (paiczeniowe) kaskadowe TYP 2 g 600 PP — 2 szt.

* betonowe:

a) TYP3 - rewizyjne (patzeniowe) g 1200 — 42 szt.

b) rewizyjne(padczeniowe) kaskadowe TYP 3 g 1200 — 9 szt.

v’ studzienki na ruroggach ttocznych:

a) studzienki kontrolne SK g 1400 — szt. 11

b) studzienki rozpzzne SR PE g 1000 — szt. 3.

- Specyfikacja studzieneksoednicy 1000mm- TYP 1 PE:

Studnie TYP1¢ 1000 mm powinny by wykonane z materiatu pierwotnego 100% - PE
(polietylen) bez dodatkéw regranulatu oraadkdw spieniajcych. Wytrzymatéé na rozciganie
200%. Konstrukcja studzienki skfadae sz trzech podstawowych elementéw wykonanych z
polietylenu (PE), tj. kinet (podstawa studzienkpiericieni dystansowych (twogezych komin
studzienki) oraz stda, ktory zmniejszdrednic studzienki z 1,0 m do 0,638 m, tak abyzme byto
zastosowa zwienczenie. W sklad zwiezenia wchodzi zelbetowy piegcien odcihzajacy i whaz
zeliwny. Projektuje si prefabrykowane kinety przeptywowe (przeptyw prostpod latem) oraz
kinety zbiorcze (przyiczeniowe). Kinety musz by¢ fabrycznie wyprofilowane. Pgtzenia
elementéw wykonaneasza pomog uszczelek elastomerowych. Szczéingolczen elementdw
studni wynosi min. 0,5 bar. Raizenie rur ze studaiodbywa si¢ bedzie za pomog uszczelek ,in
situ”. Mozliwe jest wykonanie podtzer o srednicy @ 160 powyej kinety na wysokeei pierscieni
dystansowych, na miejscu momtastudzienki. Studnie powinny ndikonstrukcg zabezpieczafa
przed dziataniem sit wyporu.

- Specyfikacja studzienekspednicy 600mm JTYP 2 PP.

Studzienka TYP2p 600 mm jest studzienkkanlizacyjm, niewtazowg o srednicy wewmtrznej
0,6m. Srednica wewatrzna komina wynosi 600 mm. Konstrukcja studzieskiada sie z trzech
podstawowych elementéw: kinet (podstawa studzienkiyprofilowary kinety), rur karbowanych
stanowacych komin studzienki i zwiezen (zelebtowy piefcien odchzajacy i wiaz). Kinety
wykonane g z polipropylenu jako elementy monolityczne z dé&dsda dennie po stronie
zewretrznej oraz dodatkowymi nastawnymi kielichami dodfaozenia rur kanalizacyjnych z PVC.
Rura karbowana wykonana jest z polipropylenu w liazpe @ 600/670 o diugéciach 1,0; 2,0 i 3,0m.
Jako zwi@czenia studzienki natg zastosowawilazy zeliwne klasy C lub D, wsparte ralbetowych
pierscieniach odcizajacych.

- Specyfikacja studzienekspednicy 1200mm FYP 3 Beton

Studzienki powinny by wykonane z wysokiej jakoi betonu wibroprasowanego B45,
wodoszczelnego W8, mrozoodpornego F-150, spatregp wymagania normy PN-EN 1917 oraz
posiadé aprobaty: Aprobata Techniczna COBRTI INSTAL, Apatd Techniczna IBDiM. Studzienki
powinny by fabrycznie zaopatrzone w stopnie ztazowe zamontevmijankowo w dwéch edach w
odlegtaci pionowej co 250 mm. Powierzchnie elementéw stk (dno, kegi, ptyty redukujce i
pokrywowe) powinny by tak wyprofilowane aby utworzyztacza w formie tzw. zamka. Projektuje
sie polaczenia na uszczelkz elastomeru wg PN-EN 681-1, a w przypadku nigjgirgrch warunkéw
gruntowo wodnych dodatkowo nalezastosowéana zhczach zaprawwodoszczeln

Dno studzienki powinno k& monolitycznym elementem prefabrykowanym z wykenan
kinety z betonu B-15 przeznaczprdo ukierunkowania przeptywsciekdw i hczenia kanatow.
Przefcie kanatldw przezciany studzienek wykonuje esiako szczelne (uszczelk-orsheda lub o
réwnorzdnych parametrach) w stopniu uniertiwiajacym infiltracje wody gruntowej i eksfiltragj
sciekéw. Zastosowane uszczelki powinny lmglporne na dziatanieiekow w zakresie PH 5,0 + 9,0.

W studzienkach projektujeeshastpujace wlazy kanatowe: klasy C w miejscach parkowania
samochodow oraz w terenach zielonych, natomiastywdasy D w jezdni drég. Whaz kanatowy
spoczywa na ptycie pokrywowej z otworem wiazowym.
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W celu wyeliminowania nieprzyjemnych zapachéw zggkiowano filtry przeciwodorowe
typu Romold Activ-Filter lub rownowane zlokalizowane wg profili.

- Specyfikacja studzienek kaskadowyci¥P 1, TYP 2i TYP 3:

Zastosowane studzienki kaskadowe, wg zat. 10 irblektu wykonawczego przy raicy
pozioméw kanatow wekszych od 0,6m. Studzienki kaskadowe na kanatadwrgich wykona
naley przez zastosowanie pionowej rury umieszczonegenaratrz studzienki. Palczenie kanatu
gbérnego z rug pionowg powinno by dokonane w postaci odgalenia za pomagtréjnika. Pohczenie
rury pionowej z kanatem dolnym wykaoha formie kolana, ktérego wylot do studzienki ked&aej
naleey wykona wg zasad paktzen w studzienkach petzeniowych. W studzienkach betonowych
TYP 121200 kolano natey zabetonowéwg rys. 11.

C) Sposoby wykonywania robot ziemnych:

Wykopy na catej diugiei projektowanych kanatow wykonywaneda mechanicznie a pod
linia energetyczy w poblizu urzadzen telekomunikacyjnych oraz w zagiu koron drzewgcznie.

Wykopy naley w zasadzie rozpoczy&ad najnkszego gruntu, aby zapewngrawitacyjny
odptyw wody:

v do zabezpieczenia wykopu najezastosowé obudowy typu boks wg rys. Nr 17 (projekt

wykonawczy)

v wykopy naley wykonywa bez naruszenia naturalnej struktury gruntu. Dnd&omywa
zgodnie z projektem na poziomie #gym o okoto 5cm od zatonej niwelety.

v wykopy wykonywane w bezgoednim gsiedztwie (budowli) budynkéw na gfokasci
réwnej lub wikszej niz glebokas¢ posadowienia tych budowli, nale je zabezpieczy
przed osiadaniem i odksztatceniem

W strefie utagenia:

v przykrycie kanatow wynosi 30cm ligz od wierzchu rury.

v podsypka piaskowa gr. 20 cm.

Poniewa sztywnd¢ obsypki okrélona modutem odksztatcenia obsypki Ez (Mpa) ma
decydujice znaczenie dla wytrzymafn rurochgu, konieczna jest stata kontrola wakika
zag:szczenia podczas zasypywania kanalu przez uprawnjednostk geotechniczm Wyniki
z kontroli powinny by odnotowane w dzienniku budowy.

Materiat obsypki powinien spetrianizej podane wymagania jas@owe:

v/ niespoisty, dajcy sk zag:sci¢ do wystarczajcej n@gnaosci

v nie maze by zmrazony i musi by pozbawiony zmarzatych bryt ziemi, lodu orazniegu.

Maksymalna wielké¢ ziaren materiatu znajdwgego st w bezpgrednim styku z rur nie
powinna przekraczal 0%srednicy rury. Stopie zag:szczenia zalay jest od warunkéw obgtenia.

Warunki stabilnéci obsypki rury kanalizacyjnej wymag@gajwzmocnienia, gdy w poziomie
posadowienia wyspuja:

a) naruszone grunty rodzime, ktére mialy staqeadiaze naturalne

b) grunty skaliste, rumosze, wietrzeliny, spoisgfing, ity), piaski pylaste

C) grunty o niskiej nénosci jak namuty, torfy itp.

tawa piaskowa powinna Byzastosowana, feli w podiazu zalegag grunty wymienione w
punkcie a), b). Grukio tawy 20cm odpowiednio zagzczonej.

W przypadku zalegania w podio gruntdéw okrélonych w pkt. ¢, przewidziteprzy gkbokdasci
zalegania wikszej nz 1,0m tawe zwirowo piaskowy (1:0,6) zagszczom o grubgci 0,25D (min.
15cm) ut@om na macie z geowtdkniny lub siatce z tworzywa.

Uzyty materiat i sposOb zasypania nie powinny spowadouszkodzenia ulmnego kanatu
(przewodu). Grub& warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznejagowierzch rury powinna
wynosk 0,3m. Materiatem zasypu w aliie strefy niebezpiecznej powiniendagrunt nieskalisty, bez
gréd i kamieni, mineralny, sypki, drobno Iébednio ziarnisty. Material zasypu w @bie strefy
niebezpiecznej powinien byag:szczony ubijakiem po obu stronach przewodu.

Wszystkie roboty ziemne nale wykonywat zgodnie z obovizujacymi przepisami. Tyczenie
osi kanatow naley zleck do wiagciwego OPGK lub do uprawnionego geodety. Nadmiamtyr
nalezy odwiezé samochodami w miejsce wskazane przez Inwestora.

UWAGA: W miejscach skrzsowan z istniepcym uzbrojeniem, wykopy natg wykonywat
bezwzgtdnie sposobentcznym.
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1.1.5. Roboty montaowe.

Roboty montaowe wykonywa zgodnie z obovizujacymi przepisami.

Rury PVC i PE uktadaneetda przy wyciu sprztu recznego. Podle pod kanaly stanowi
bedzie warstwa podi@ z gruntu piaszczystego o grégbiowarstwy 20cm. Wykonany kanat podlega
probie szczeln@i (infiltracja i eksfiltracja) Do préb szczelfm wode naley pobierd z sieci
wodochgowej.

Uzyty material na obsygkrury i zasypk nie powinien spowodowauszkodzenia rury.
Materiat zasypu w strefie niebezpiecznej powinigre zag;szczony ubijakiem po obu stronach
przewodu. Zasypka powinnadwykonana ponad wierzch rury na wységiodo 30 cm.

1.1.6. Zabezpieczenie istnigtego uzbrojenia.

Po zlokalizowaniu istnigrej sieci nalgy recznie wykona wykop, & do catkowitego jej
odstonicia. Spos6b zabezpieczenia i podwieszeniazpatlobrag w zaleznosci od rodzaju sieci.
Roboty prowad#i w uzgodnieniu z instytucjami i stbami dysponujcymi poszczegdlnymi sieciami.
Zasyplk wykopow pod sieciami starannie 2agic.

1.1.7. Komunikacja.

Dojazd do budowy zapewnigillice o nawierzchni asfaltowej.
Dla potrzeb ddjcia do poszczegdlnych posesji przewiduje sstawienie tymczasowych
mostkow przejciowych, przestawianych sukcesywnie.
1.1.8. Przewierty.

Dla wykonania przewiertéw przewidziano:
v wykop komory startowej i kicowej — studni&2000;
v §ciarg oporowy z ptytzelbet. M2 9+9;
v"odwodnienie powierzchniowe;
v demonta piyt;
v/ zasypanie z zagzczeniem.

1.1.9. Warunki gruntowo-wodne.

Warunki gruntowo — wodne w miejscu posadowieniaakaw grawitacyjnych i ttocznych
zostaly ustalone na podstawie odwiertow wykonarnwdbchnicznych badaniach podéogruntowego
pod projektowan kanalizac dla miejscowéci Sutoszowa Ill przez mgr in StefanaSmiech nr upr.
060246, 1IV-0331. ,Geotechniczne rozpoznanie pzaligruntowego” wykonane we wigau 2009r.
stanowi odgbne opracowanie.

Na podstawie przeprowadzonych wigrcéadawczych, bada polowych i materiatow
archiwalnych stwierdzono: w poziomie posadowienialektora sanitarnego w zaleosci od
gtebokaéci wystepuja nasypy niekontrolowane, piaski drobne wilgotirednio zagszczone 1D=0.45,
piaskisrednie,srednio zagszczone o ID=0.50, gliny pylaste i piaszczyste tlwptastyczne IL= 0.20,
piaski gliniaste twardoplastyczne oraz wietrzgligliniaste wapieni. Nasypy nie nadagie do
posadowienia kolektora sanitarnego i nglgo z podiga usuaé, wykona& podsyplk piaskova, by
zabezpieczy kolektor przed wyapieniem napgzen i ugicciem kolektora. Na catej trasie kolektora
sanitarnego i w miejscu lokalizacji przepompownistgpuja grunty od | do IV kategorii urabial§oi.
W tym kategoria Il - do 50%, Ill - do 40%, kategotii kat. IV udziat ich nie przekracza 10 %wkaj
kategorii. Kolektor sanitarny natg¢ posadowé ponizej giebokasci przemarzania. Normowaedpiokasé
przemarzania gruntow w rejonie badaynosi 1,0m.

Warunki wodne

Wodk gruntows w czasie wiercenia otworéw stwierdzono w otworackl przepompownie
sciekéw P2 (otwor nr 3) i P3 (otwér nr 5). W otworrg 3 woda wysipuje jako wystk z
przewarstwi@ piaszczystych wod glin piaszczystych na gfokasci 3.3m, w otworze nr 5 na
gtebokasci 4.5m. Warstw wodonana tworzy piaski gliniaste z przewarstwieniami piaskéwgdnich.
Wystepujace przewarstwienia piaszczyste gromadiewielky ilos¢ wody i @ zasilane bezpgoednio
przez wody opadowe. W okresiezgtah opaddw i w okresie wiosennynicgenia wody bda wieksze.
Projektowane kanaly sanitarne znajdsig powyzej ustalonego poziomu wod gruntowych.

1.1.10. Przepompownie
| Zbiornik
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Zbiorniki przepompowni drednicach wewgtrznych:

- P1 21200mm

- P2 + P4 g1500mm

zaprojektowano z polimerobetonowych elementéw jrgkowanych przeznaczonych do
wykonywania zbiornikbw przepompowstiekow. Przepompownie P1+P3da wyposaone we wiaz
nieprzejezdny z PEHD, natomiast dla przepompownj ja4o ze usytuowana jest w drodze
zaprojektowano witaz przejezdny kl. D.

Zbiorniki dostarczane przez figmstanowy gotowe elementy prefabrykowane. Obudowa
zbiornika przepompowni to szczelna komora z dneokrywa i wlazem. Dostarczane obudowy
wykonywane g z nas¢pujacych materiatow:

* Piytadenna
Plyta (podstawa) ksztattu kotowego wykonana z pefsbetonuSrednica wewetrzna dla
przepompowni P1 g 1200 mmszaila P2, P3i P4 g 1500 mm.

* Segmenty komory zbiornika

Segmenty zbiornika maksztatt walcowy i wykonaneays polimerobetonu. IkE segmentow

skltadowych zalina jest od wysokii zbiornika. Poszczegdlne elementy prefabrykowane

(konstrukcyjne) zbiornikaatzone § za pomoe kleju epoksydowego. Sklejenie gwarantuje

petma szczelnéé i odpowiedny wytrzymalaé kompletnego zbiornika.

e Plyta pokrywowa
Zastosowano plyty typu lekkiego (nieprzejazdowdaqmizepompowni P1, P2 i P3) oraz typu
ciezkiego (przejazdowe — dla przepompowni P4).

* Kré éce wlotowe i wylotowe

Przylcza rurocigdéw do zbiornika wykonane ga pomog kroccoéw. Wykonuje si poprzez

przegcia szczelne, zamontowane fabrycznie w zbiornikmeftia szczelneasosadzone w

otworach wierconych vciance zbiornika - klejone za pomgddeju epoksydowego.

Podstawowe wyposzenie zbiornika:

» wlaz nieprzejazdowy z PEHD 800x700 (przepompowdipg P00x1100 (P2,P3),

* wlaz przejazdowy klasy D (przepompownia P4),

e 2 pompy zatapialne,

» czujniki poziomu pracy pomp wraz z centrgprowadni@ do ich mocowania,

e stopa sprggajaca DN65 / DN8O,

* prowadnica — rura ze stali nierdzewnej,

* go6rny uchwyt prowadnicy,

* uchwyty do mocowania ptywakow i kabli do pomp,

e rura wewntrz pompowni ze stali nierdzewnej,

» zawor zwrotny kulowy DNG65 / DN8O,

e zasuwa odcinafa DN65 / DN8O,

» tuleja kotnierzowa z lenym kotnierzem,

» trgjnik ze stali kwasoodpornej,

* zamek do prowadnic,

e rurawywiewna g 110 PVC,

» pomost obstugowy ze stali kwasoodpornej oraz filastg

» drabinka zejciowa ze stali nierdzewnej,

» szafka automatyki z podwdjnizolach wykonana z niepalnego tworzywa poliestrowego o
stopniu ochrony IP66,

e zestaw kotew§rub i mocowa ze stali nierdzewne.

Konstrukcja zbiornika

Zbiornik posiadagtadkie sciany co zapobiega zarastaniu zbiornika i minimgéizretenc
martwa. Konstrukcja zbiornika zabezpiecza go przed wyialsiem i deformagj. Srednica kadej z
przepompowni umdiwia wejscie konserwatora do zbiornika oraz wysterowanie monprzy
wynurzonym silniku bez niebezpiedmstwa podwieszaniagczujnika poziomu co znacznie wyptyca
zbiornik.
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Orurowanie ze stali nierdzewnej odporne na korogpeeranie. Armatura zwrotna zabezpieczona
proszkowo przed korogjzapewnia catkowit szczelné¢ nawet przy niewielkiej rinicy cisnien.
Zasuwa odcinara (odporna na korozje) z wolnym przelotem zapewt®Q% szczelrid przy
zamkniciu. Bardzo mata strefa martwa ekii nisko osadzonej pompie oraz pracy z wynurzonym
silnikiem minimalizuje niebezpiecastwo sedymentacji sciekéw. Spgto nadwodne do zawieszenia
pompy nad dnem zbiornika zabezpieczone proszkowimez cynkowanie ogniowe przed korpzj
umazliwia tatwy demonta pompy bez koniecznosci wchodzenia do zbiornikakdvéata wysokaé
zbiornika wynika z rénicy pomkdzy poziomem terenu, agdna przewodu doprowadzgjegoscieki
i bedzie regulowana za pompodpowiednich elementéw przedajacych.

Montaz przepompowni

Zbiorniki przepompowni ustawioneasna fundamentachzelbetowych. Po ustawieniu
zbiornikdw na fundamentach najeje zabetonowabetonem B-20 wewatrz piescieniazelbetowego.

Przy montowaniu przepompowni do obawku Inwestora nalsy:

1. przygotowanie terenu, wykonanie wykopu, oraz dekoe roztadunku i posadowienia
urzadzen objetych niniejsa umowa,

2. posadowienie elementéw zbiornika przepompowngrsntow) oraz posadowienie piyty
przykrycia zgodnie z naniesionymi oznaczeniami éazenia te znajdajsic na zewetrznej i
wewretrznej stronie elementéw obudowy przepompowni) &y znajdowaly si one w
idealnym pionie,

3. doprowadzenie zasilania w energelekiryczm do szafek elektrycznych (gdy szafka
elektryczna znajduje siw innym miejscu i na ptycie przepompowni wykotaowniez
pofaczenie elektryczne pordzy szafly a przepompowai tj.: dostawa i monta rury
ostonowej, kabli elektrycznych i sterowniczych, mupofaczeniowych/skrzynek
pofaczeniowych),

4. wykonanie i montarurocagéw doptywowych i odptywowych przepompowni

5. osuszenie i oczyszczenie atnza obudowy przepompowni przed planowanym ma@ra
wyposaenia wewrtrznego przepompowni,

6. zasypanie wykopu i upa@dkowanie terenu wokot przepompowni oraz wykonaziemu wg
polskich norm.

Obstuga przepompowni

Projektowane przepompownigciekow % obiektami bezobstugowymi, pragaymi
samoczynnie. Zalecane jest regularne kontrolowarrgiey przepompowni.

Przy zastosowaniu modemu GSM w szafie sterowniggegpompownisciekow mana
uzyska& mazliwosé przesytania krotkich komunikatéw tekstowych na eurtelefonu komérkowego
eksploatatora przepompowni. SMS-y m&rme kodu liczbowego lub literowego, identyfikigego
nadajnik (konkreta przepompowr) i informujacego o okréonym zdarzeniu.

O tym jakie informacje chce otrzymywaecyduje aytkownik. Najczscie] s
to informacje dotycxe stanu pomp (awaria), braku zasilania, ewentaloiwarciu szafy
sterowniczej (podejrzenie kradzie dewastacji). Modem przesyta sygnaly generowaneezp
sterownik przepompowni "wyggnigte" na listwe zaciskow. O ilosci mozliwych sygnatéw decyduje
tez rodzaj sterownika - im wcej sygnatéw chce otrzymywarytkownik tym bardziej zaawansowane
modele sterownikow natg stosowdé w szafach sterowniczych. W przypadku zastosowaradutu
GSM szafa standardowo wypagaaa jest w grzatkz termoregulatorem, zabezpieczenie prazpwe
(jednofazowe) oraz zasilacz z akumulatorem iliwtajacym wystanie SMS-a w przypadku braku
zasilania przepompowni. Aytkownik musi pamita¢c o koniecznéci wykupienia karty SIM do
modemu (dziata jak telefon komorkowy) i optacie admentu-operatorzy sieci komérkowych maj
do tego celu specjalne taryfy.

Przepompownie dula wyposaone we wtaz nieprzejezdny z PEHD o wymiarach 800rTD
(dla P1) i 1100x700 (dla P2, P3) oraz witaz przejgz&l. D dla przepompowni P4. Dodatkowo
przepompownie d¢@la wentylowane przy pomocy rury wywiewnej z kominkienPVC 110 mm
Zlokalizowanej na ptycie zbiornika lub obok zbid@mi (w przypadku P4). Pod pokrgw
przepompowni umieszczony jest filtr przeciwodoraavgktywnym weglem do eliminowania zapachu
i emisji H:S (filtry przeciwodorowe typu Romold Activ-Filteulh rownowane).

Il. Hydraulika.
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Pompy.

Przepompownigciekéw P1+P4 wyposane g w dwie rownolegle patzone pompy zata-
pialne, z ktérych jedna jest pragof a druga stanowi porapezerwowd, przy czym pompy te pracuj
naprzemiennie, aby nie przgza¢ silnikow:

P1 — pompa PURATOR Grundfos SEV.65.65.30.2.50D Qqpe®,52 I/s, H=17m lub réwnogdna
P2 — pompa PURATOR Grundfos SEV.80.80.75.2.51D Qpe,83 I/s, H=26m lub réwnogdna
P3 — pompa PURATOR Grundfos SEV.80.80.92.2.51D Qpe®,05 I/s, H=31m lub réwnogdna

P4 — pompa PURATOR Grundfos SEV.80.80.60.2.51D Qpe®,41 I/s, H=15m lub réwnogdna.

Zanurzeniowa pompéciekow to jednostopniowy, stacjonarny, pionowy agteblokowy do
ttoczenia nie oczyszczonyditiekOw nie uszkadzagych pompy ani mechanicznie ani chemicznie.
Krociec ttoczny umieszczony promieniowo, doptyw glampy osiowo. Agregat fatwy w serwisowa-
niu dzigki dzielonej obudowie silnika i g&ci pompowej. Parametry tloczenia wg 1ISO 9906.

Sterowanie.

Projektowane przepompownieciekbw % obiektami bezobstugowymi, pragaymi
samoczynnie. Obstuga polega tylko na okresowyckghidach konserwacyjnych oraz na reakcji w
razie wysgpienia awarii. Uklad automatyki awarsygnalizuje za pomaczintegrowanego buczka z
lamm ostrzegawcz

Zadaniem uktadu zasikgjo-sterujcego przepompowni jestagity nadzor nad stanem napet-
nienia zbiornika i pompowania cieczy. System tealizewany jest w oparciu o cztery czujniki pozio-
mu cieczy. Pierwszy, umieszczony nag@jipeini funkcg zabezpieczenia pomp przed préez cieczy
(na sucho). Drugi czujnik jest instalowany na pa@m, przy ktorym uruchamiana jest jedna z pomp,
gdyz w stanie zakladanego naptywu cieczy pompy pracaprzemian. Trzeci czujnik poziomu ma za
zadanie uruchondipetry zainstalowaa wydajnag¢ przepompowni. Jest to prog maksymalny i alarmo-
wy uruchamiany przy maksymalnym dopuszczalnym puo@owypetnienia zbiornika. Czujnikowi
czwartemu przyportkowana jest funkcja uruchomienia sygnatu alarmamegsytuaciji przekrocze-
nia poziomu maksymalnego. Stan awaryjegdie sygnalizowany sygnatem akustyczno — optycznym
(sygnalizator zamontowany na obudowie szafy). Nestgarametrow pracy przepompowni (poziomy
wytacz-zahcz, alarm) poprzez program konfiguracyjny. Uktadretvania umgiwia automatycza
prac przepompowni tate w trybie ecznego sterowania. Szafa sterownicza wyposa ledzie w
modut telemetryczny wspétpraagy ze sterownikiem unitiwiajacy obustrona wymiarg danych.

Konfiguracja systemu:

» Sterowanie za pomaet ptywakowych czujnikdw poziomu cieczy,

* Praca automatyczna w trybie awaryjnym przy awaei@vnika realizowana poprzez ptywa-
kowe czujniki poziomu cieczy,

* Praca jednej pompy + druga rezerwowa,

* Rozruch silnikow pomp gwiazda/ trajk(P2, P3, P4) i rozruch bezpedni (P1),

» Przehcznik gtbwny pracy automatycznedzna,

*  Wiacznik pracy ¢cznej pomp,

» Blokada jednoczesnego rozruchu pomp (rozruch sebyjey),

» Blokada pompy przed praev ztym kierunku,

» Wzajemne przejmowanie pracy pomp w przypadku ajediiej z pomp,

* Bocznik poziomu minimalnego,

* Rgczne kontrolowane wypompowariieiekw ponzej poziomu minimalnego,

» Niezaleny system sygnalizacji poziomow i alarméw, od Relejnasci faz i asymetrii nagic
zasilapcych,

*  Wybdr sterowania pragpomp praca automatyczneatzna,

» Liczniki czasu pracy kalej pompy,

*  Wewrgtrzne dodatkowe drzwi, na ktérych umieszczomelementy sygnalizaciji
i sterowaniag¢cznego,

* Wizualne wskaniki stanéw poziomu, pracy i alarmow,
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» Sygnalizacja alarmowazdigkowa i wizualna,
* Numeracja przewoddw sterowniczych, sitowych i listerzylaczeniowych,
» Jeden wspdlny potencjatlowy sygnat alarmowy dla widigh stanow alarmowych,
» Zewretrzne serwisowe gniazdo jednofazowe 230V AC,
e Zewrxtrzna lampa alarmowa,
*  Whylacznik sygnalizacji dwigkowej, sygnalizacja wizualna niezate,
« Przewody odporne na ekstremalne warunki pracy 6ddes+150C,
» Przegrody izolacyjne na gtéwnej listwie prayteniowej mgdzy obwodami sitowymi, ste-
rowniczymi i sygnalizacyjnymi,
» Samozaczenie ukladu sterowania po zaniku i ponownym paoiraasilania.

SYSTEM MONITORINGU PRACY PRZEPOMPOWNI

* wysylanie komunikatéw pod wybrane numery telefork@morkowych i e-mail ,

e obustronna transmisja danych-odpytywanie przeztkownika-sterownika o aktualne
parametry pracy pompowsgtiekow,

* zdalny bezpéredni monitoring pracy uszlzenia (zdalna zmiana parametréw pracy
urzadzenia, kopiowanie danych archiwalnych, diagnostyieey),

» podhiczenie sterownika do centralnej bazy danych mangorw celu catodobowego nadzoru
serwisowego nad pra@rzepompowngciekow,

» dwustopniowe zabezpieczenie przed ¢lost do danych oséb niepowotanych,

» sterowanie prac pomp z zachowaniem odpowiedniej kolgjtiozahczania i wyhczania
pomp (przedczanie pomp po kalym cyklu pracy),

» zdalne zadawanie pozioméw gegania i wyhCzania pomp z poziomu terenu poprzez zmian
nastaw sterownika,

» kontrola poziomu maksymalnegoiekow w zbiorniku (przepetnienie),

» kontrola poziomu minimalnegaiekéw w zbiorniku (suchobieg),

» ciagly pomiar poziomu sciekbw w zbiorniku z wykorzystaniem sondy z woiem
analogowym,

» archiwizacja komunikatow, ostrzen i alarméw w zaprogramowanych przypadkach,

* rejestracja czasu pracy pomp,

» kontrola otwarcia/zamkacia drzwi rozdzielnicy steragej oraz wkazu przepompowni

» wbudowany interfejs RS232 do padienia modemu stacjonarnego lub GSM,

» archiwizowanie danych charakteryzeych prag urzadzenia w okresie co najmniej 30 dni
(czas pracy pomp, liczba cykli,gstotliwos¢ wiaczen pomp, rodzaj zaistniatych alarméow),

e programowe zabezpieczenie przed przesylaniem nadepieczby komunikatow SMS,

» sterownik posiada znak CE .

[ll. Piony ttoczne.

Na kadym rurochgu ttocznym zaprojektowano zasevklinowa mickkouszczelnioa
kotnierzowg z klinem gumowym, pokrytfarba epoksydow odporm na dziatanigciekéw oraz zawor
kulowy zwrotny kotnierzowy z kual gumows, pokryty farla epoksydow odporra na dziatanie
sciekow.

Wszystkie elementy narane na bezpwedni kontakt z cieczami agresywnymiadb
przebywagce w ich bliskéci typu: drabina zéfiowa, tacuchy do podnoszenia pomp, gtéwne
uchwyty prowadnic, prowadnice pomp, elementczéniowe §ruby, naketki, podktadki) wykonane
ze stali kwasoodpornej (1.40301, PN-EN 10088-1).

Krociec tloczny na zewatrz pompowni kdzie zakéczony kotnierzem umiaiwiajacym
pofaczenie rurocigu ttocznego wewqirz pompowni z ruroagiem zewrtrznym PE100 PN10 o
odpowiedniegrednicy.

1.1.11. Studnie ,retencyjne”

W obrbie zagospodarowania P1, P2, P3, P4, zalaka tych przepompowni od strony
naptywusciekéw, zaprojektowano dodatkewtudné 2000 mm (S-1, S-2, S-3, S-4 ) wykoagako
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szczelna konstrukcja z polimerobetonu. Studnia dacgona z przepompowgistanowi element
wspomagajcy retenct kanatowy i retencg studni rewizyjno - paiczeniowych w przypadku awarii
pomp. Zbiornik studni posiada wyprofilowane dnospadkiem i=0,5% w kierunku przepompowni.
Konstrukcja studni sktadaesz segmentéw wykonanych z polimerobetonuagpbnych ze sabza
pomoa kleju epoksydowego. Ikd¢ segmentow skltadowych zate jest od wysolkai zbiornika. Dno
kazdej ze studni posadowione jest gy w stosunku do dna przepompowni, na wysokozednej
okreslajacej suchobieg (I ptywak). W celu zabezpieczeniaegrzjawiskiem cofania sisciekow do
studni, na odptywie zamontowana jest klapa zwratk@na PEHD montowana na wciskspednicy
2182 mm. Doptyw z przepompowni do zbiornika znagdsig na wysokéci maksymalnego poziomu
retencji kanatowej (max. poziom retencji [m npm]).

Podstawowe wyposzenie studni:
o plyta pokrywowa typu lekkiego (nieprzejazdowe — dkadni S-1, S-2 i S-3) oraz typu
cigzkiego (przejazdowe — dla studni S-4),
wiaz nieprzejazdowy z PEHD 700x1100 (studnia SHE3P
wiaz przejazdowy klasy D 700x1100 (studnia S4),
rura wentylacyjna zakezona wywiewl DN 100 PVC,
drabinka zejsciowa ze stali nierdzewnej,
zestaw kotewsrub i mocowa ze stali nierdzewnej,
klapa zwrotna PEHD skna montowana na wcisk, zamontowana na odptywietunsdo
kazdej przepompowni.

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) standwimazujacy dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robdt obgtych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuyszystkie czynnéei umazliwiajace i majce
na celu wykonanie prac przy budowie @bpo projektem kanalizacji sanitarnej w Sutoszoliej
1.4.  Okreslenia podstawowe.

Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obgEuMijacymi przepisami, stanowady
urzedowy dokument przebiegu robo6t budowlanych oraz zai okoliczngci zachodzcych w toku
wykonywania robot.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptovpairez Zamawiajcego, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badgpréb zwhzanych z ocenjakosci materiatdéw i robaét.

Materiaty — wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodnie
z dokumentagj projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pireyniera

Odpowiednia (bliska) zgodké — zgodnéé wykonywanych robdt z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oldleny — z przegitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohddwlanych.

Inzynier — uprawniona osoba prawna lub fizyczna nagzoa zgodné wykonania
inwestycji z projektem, obowkujacymi przepisami, normami i obogdujacymi prawem
budowlanym.

Polecenie layniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawggplrryniera,

w formie pisemnej, dotyaze sposobu realizacji robot lub innych sprawazanych
Z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizycznglada autorem dokumentacji
projektowe;.
Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja budowy wogpe wraz

Z przyhczami.
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Rejestr obmiaréw — akceptowany przezzyimiera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyligzezkicow i
ewentualnie dodatkowych aakznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegg@otwierdzenia przez
Inzyniera.

Wymiar nominalny DN — liczbowe oznaczenie wymiarikeneentu, ktore jest dogodnie
zaokgglom liczba, w przyblizeniu rowry wymiarowi rzeczywistemu w mm.

Srednica nominalna dn- wymagasradnica przypormkowana do wymiaru nominalnego.

Uzbrojenie przewodu — wdzenia zainstalowane na przewodzie niglabe pohkczeniami,
ksztaltkami staace do celédw regulacyjnych, zabezpieaezggh, pomiarowych, czerpalnych,
sterupcych itp.

Wezel montaowy — miejsce, w ktérym nagiuje rozgadzienie odcinkow przewodow lub
instalowanie elementéw uzbrojenia.

Stacja elektroenergetyczna — jest to zespOhdmeh, ktérych gtdwnym zadaniem jest
przetwarzanie lub rozdziat albo przetwarzanie dmet energii elektrycznej

Stacja stupowa — jest to stacja ktérejaglzenia umieszczone sa stupach.

Rozdzielnia napowietrzna — jest to rozdzielnia,réjtdkonstrukcje, uramzenia rozdzielcze,
aparatura pomiarowa i udzenia pomocnicze aswykonane i przystosowane do ustawienia
napowietrznego

Elektroenergetyczna linia napowietrznagur przemiennego — wdzenie napowietrzne gutu
przemiennego przeznaczone do przesytania eneeffiirgtznej, sktadage st z przewodow, izolacji,
konstrukcji wsporczych, ospgtu oraz innych elementow wynikgajych ze sposobu pracy linii.

Napiecie znamionowe linii — naptie miedzyprzewodowe, na ktére zbudowana jest linia

Ztacze instalacji elektrycznej — punkt, z ktoérego ererelektryczna jest dostarczana do
instalacji elektrycznej. W zt€zu instaluje si pomiar rozliczeniowy energii elektrycznej.

Uziom — przedmiot lub zesp6t przedmiotéw umieszgzbnw gruncie tworgcy elektryczne
pofaczenie przewodgce z tym gruntem

Urzadzenia elektryczne — wszystkie wdzenia i elementy instalacji elektrycznej
przeznaczone do takich celéw jak wytwarzanie, @zicanie, przesytanie rozdziat Iub
wykorzystanie energii elektrycznej 0 maszyny, transformatory, aparaty, pragyg pomiarowe,
urzadzenia zabezpieczgie, oprzewodowanie, odbiorniki

Rozdzielnice i sterownice: aparatura rozdzielcggerownicza — urglzenia przeznaczone do
wilaczenia w obwody elektryczne, spehaizg jedm lub wiecej z nasipujacych funkciji:
zabezpieczenie, sterowanie, ggdienie, 4czenie

Zabezpieczenie przeciwpaeniowe — zabezpieczenie oséb przeciw pemau, poprzez
pofaczenie wszystkich g#ci przewodzcych do uziemionego punktu zasilania

Bezpiecznik — 4cznik zdolny do jednokrotnego wagzenia okrélonego p#du
zakt6ceniowego

Stup Gwietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bémmnio w gruncie, shaca do
zamocowania oprawyswietleniowej na wysokéei nie wickszej nz 14 m.

Wysiggnik - element rurowyatzacy stup dwietleniowy z opraw.

Oprawa éwietleniowa - uradzenie staace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania stremia
swietlnego wysytanego przezzrrédio $wiatla, zawierajce wszystkie niezlnine detale do
przymocowania i pakzenia z instalagjelektryczma.

Ustdj - rodzaj fundamentu dla stupow.

Zespoét padotwérczy - (agregat pdotworczy) samodzielnerddto prmdu, sktadajce st z
pradnicy synchronicznej i napzapcego go silnika spalinowego, ustawionych na wspairetalowej
ramie
1.5.  Ogéblne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodido
z dokumentagj projektows, SST i poleceniami kyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajicy w terminie okrdlonym w dokumentach umowy przeiea Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
i wspotrzdne punktéw gtébwnych trasy oraz reperdw, dzienniddwy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.
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Na wykonawcy spoczywa odpowiedziadioza ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru Kmowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae
Wykonawca odtworzy i utrwali na wkasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowactizie zawiera rysunki i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
w szczegotowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnd¢ robot z dokumentaci projektowsa i SST.

Dokumentacja projektowa SST oraz dodatkowe dokumngmizekazane przez ayniera
Wykonawcy stanowi cz$¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w @b jednym z nich
obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dalentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw ohowe kolejndé
ich waznosci wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mze wykorzystywé btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadanhnzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian
i poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabjalzgodne z dokumentagcprojektovg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od
ktérych dopuszczalne ®dchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementow budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywiazgodndé z okreélonymi wymaganiami,

a rozrzuty cech nie magrzekracza dopuszczalnego podziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiat lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowa
lub SST i wplynie to na niezadowaled jakos¢ elementéw budowli, to takie materiaty zostan
zastpione innymi, a rozebrane i wykonane ponownie rezkVykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modeeyizych (,pod ruchem”).

Wykonawca jest zobowtrany do utrzymania ruchu publicznego na terenieobwydny okresie
trwania realizacji kontraktu,zedo zak@czenia i odbioru ostatecznego robét. Przed pgpjetiem do
robét Wykonawca przedstawi dynierowi uzgodniony z odpowiednim organem zdeapcym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczealsdt w okresie trwania budowy. W zatexci od
potrzeb i posfpu robot projekt organizaciji ruchu powiniencbgktualizowany przez Wykonawama
biezaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy,nstaiuje i ledzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczge takie jak: zapory§wiatla ostrzegawcze, sygnaty,
itp., zapewniajc w ten sposob bezpiegmtwo ruchu.

Wykonawca zapewni state warunki widocaiow dzier i w nocy tych zapor i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje lxda akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do robdét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposoOb uzgodniony z zgnierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicidaeh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych e bgdzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice
informacyjne kda utrzymane przez wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &ize jest
wiaczony w ceq umowrs.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o clerakinwestycyjnym.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje iedzie utrzymywa tymczasowe ukglzenia
zabezpieczape, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow,
wszelkie innerodki niezlgdne do ochrony robo6t, wygody spoteczeia innych.

Pozostate warunki jak w pkt. a).

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcaszie:

- utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
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- podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub
uciazliwosci dla oséb lub witasrioi spotecznej i innych, a wynikgych ze skzania, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymagéa bedzie miat szczegodlny wzgd na:

1. Lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévégdiojazdowych.

2. Srodki ostranoici i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnychnalmi lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa.

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy przeciwp@arowe.

Wykonawca kdzie utrzymywd& sprawny sprgd przeciwpgarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnychpmieszczeniach biurowych, mieszkalnych
i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przemgisa
i zabezpieczone przed dgsem osbb trzecich.

Wykonawca bkdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persdvgkonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczane dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywoluyjcych szkodliwe promieniowanie oegéniu
wigkszym od dopuszczalnego, ollmego odpowiednimi przepisami. Wszystkie mater@dpadowe
uzyte do robdt bda mialy aprobat techniczm wydara przez uprawnioq jednostk, jednoczénie
okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdwsralowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpaczeniu robét ich
szkodliwai¢ zanika (np. materiaty pylaste) mply¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zéd wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawi@j powinien
otrzyma zgod: na wycie tych materiatdw od waiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami,

a ich wycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.
1.5.8. Ochrona wilasnéci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca odpowiada za ochroninstalacji na powierzchni ziemi i za wadzenia
podziemne, takie jak ruragii, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadddoych wigcicielami
tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyem
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju robo6t, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzen
podziemnych na terenie budowy i powiadénmzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgma
robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tychalasfi Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wladze orazltie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca kdzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzzkoa
instalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiagego.

1.5.9. Ograniczenie obazen osi pojazddw.

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na & przy transporcie
materiatéw i wyposzenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie nidmle zezwolenia od wkadz, co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposigty bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiatl layniera. Pojazdy i tadunki powodige nadmierne obgienie osiowe nie duzie
dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w odlsie terenu budowy i Wykonawcadizie
odpowiadat za naprawwszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodni@oleceniami
Inzyniera.
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1.5.10. Bezpiecazestwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robdt Wykonawcaedhie przestrzega przepisow dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowkzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrosvie nie spetniagych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia osOb zatrudnionych na budowie oraz
zabezpieczenia bezpieéstwa publicznego.

Uznaje s¢, wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymafjaokreslonych powyej nie
podlegad odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremob6t i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do rob6t od daty rozpeeia do daty zakiczenia robot.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaiginmo
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla i jej elesnéyty w zadowalaicym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznegaili J@ykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenieziymiera powinien rozpogz roboty utrzymaniowe nie gadiej niz 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowzany jest znéprzepisy wydane przez wiadze centralne i miejscorae
inne przepisy i wytyczne, ktérea sv jakikolwiek sposob zwizane z robotami i dulzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, prepiswytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych i dgzie w peilni odpowiedzialny za
wypetnianie wszelkich wymagaprawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agzen lub
metod i w sposob gty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiakopie
zezwolé i inne odnéne dokumenty.

2. Materialy.

2.1.  Zrddia uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgkstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robd6t Wykonawca przedstawi sttaeg informacje dotycee proponowanego
zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycéteriatéw i odpowiedniéwiadectwo bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prireniera.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danegdta nie oznacza automatycznigs wszystkie
materialy z danegerodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegddia w sposéb ggty spetniaj wymagania SST w czasie pgst robot.
2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuioled wiacicieli i odnagnych wladz na
pozyskanie materiatdow z jakichkolwiekddet miejscowych vdczapc w to zrodia wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowazany dostarcay Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacjrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z badaterenowych
i laboratoryjnych oraz proponowamrzez siebie metedwydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakaciowych
materialtdbw z jakiegokolwiekzrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, w tyopflaty,
wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty amane z dostarczeniem materiatdw do roboét. Wszystkie
odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terénidowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyela wykorzystywane do robét lub odwiezione na odkiapawviednio do
wymaga umowy lub wskazalnzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niecdzie prowadz
zadnych wykopoéw w ofgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszéhsigne w
dokumentach umowy. Eksploatacfadédet materialtdbw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami
prawnymi obowdzujacymi na danym obszarze.
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2.3. Inspekcja wytworni materiatéw.

Wytwadrnie materiatdbw maogby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymogami. Rirétateriatdw mog by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wdaiwosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacji okrédonej partii
materiatéw pod wzglddem jakdci.

W przypadku, gdy laynier kedzie przeprowadzat inspekcjwytworni, kgda zachowane
nastpujace warunki:

- Inzynier lkedzie miat zapewnion wspoéiprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdbw w czasie przeprowadzania inspekcji.

- Inzynier kedzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych &zi wytworni, gdzie
odbywa st produkcja materiatdw przeznaczonych do realiaatjowy.

2.4. Materiaty nieodpowiadapce wymaganiom.

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe wywiezione z terenu
budowy, ldz ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestorali Jezynier zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatdbw do innych robdt, znte, dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie przewastowany przez Inwestora.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujsic niezbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczsk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane na#yerdo czasu, gdy doa one
potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swgpkasé¢
i wkasciwosci do robdt i byly dosfpne do kontroli przez Inwestora.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aatzlokalizowane w olgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych zZynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych
przez Wykonawe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jali dokumentacja projektowa lub SST przewigdumozliwosé wariantowego zastosowania
materiatbw w wykonywanych robotach, Wykonawca paleiai Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie dkrzym, jéli bedzie to wymagane dla
bada& prowadzonych przez Inwestora. Wybrany i zaakceatmywrodzaj materiatu nie me by
pézniej zmieniony bez zgody Inwestora.

3. Sprzt.

Wykonawca jest zobowrany do wywania takiego spezu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych robot. Spez uzywany do rob6t powinien gy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji rozéakceptowanym przezzyniera: w przypadku
braku ustal® w takich dokumentach spitz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidazyniera w terminie przewidzianym
umowg.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymany w
dobrym stanie i gotowai do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrossodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy #ynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgfe zachowania warunkow
umowy, zostagprzez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszezda robaot.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéhodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jakeé wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkdéw transportu duzie zapewnia prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamidozyniera, w terminie przewidzianym
umowg.
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Przy ruchu na drogach publicznych pojazdygdspetnid wymagania dotycce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiaght na osie i innych parametrow
technicznychSrodki transportu nieodpowiadgie warunkom dopuszczalnych oien na osie mog
by¢ dopuszczone przez Inwestora, pod warunkiem przggwi@ stanu pierwotnegazytkowanych
odcinkoéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bigaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgidnie z umow oraz za jak&
zastosowanych materialéw i wykonywanych robot, @da zgodné¢ z dokumentagj projektows,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robaizqroleceniami liyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziak®o za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci  wszystkich elementow robo6t zgodnie z wymiaramiragdnymi okrélonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi nénpe przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek RkHu spowodowanego przez Wykonawav wytyczeniu
i wyznaczeniu robot zostanjesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonawoa
wiasny koszt.

Sprawdzenie wytycznych robét lub wyznaczenia wysok@rzez lrzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Ireyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementonot keda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentaobwy, dokumentacji projektowej i SST,
a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyajiynier uwzgkdni wyniki bada
materiatow i robo6t, rozrzuty normalnie wgptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
dodwiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwzam
kwestk.

Polecenia layniera lzda wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawgc pod grdba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakaici robot.

6.1. Program zapewnienia jakéci.

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyitera
programu zapewnienia jas@, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykeayia robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraajwykonanie robot zgodnie
z dokumentagj projektows, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymeplrzyniera.

Program zapewnienia jas@ bedzie zawiera:

a) cz$¢ ogllm opisujaca:

- organizagj wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaeiibat,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i pgptfowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakoi terminow@¢é wykonywania poszczegdlnych
elementdéw robot,

- system (sposoéb i procedlirproponowanej kontroli i sterowania jgkin wykonywanych

robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratoriumagtego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zdguowadzenie baadd,

- sposoOb oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow steragych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fenanzekazywania tych informacji fgnierowi;

b) czes¢ szczegdtow opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

v'wykaz maszyn i urdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozmoraz

wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtizenia pomiarowo — kontrolne,
v'rodzaje i ilgci $rodkOw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

ATEIRI"mkPerfekt” 18



Szczegoblowa specyfikacja techniczna wykonania iardlrobét budowlanych kanalizacji sanitarnej
w miejscowdci Sutoszowa 1.

v sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedtautich witasciwosci w czasie
transportu,

v/ sposob i procedampomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie uegze), itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,waytania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementddtro

v sposbb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robaét.

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robét i jakdci materiatdw.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazgbpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezdne do pobierania probek i badaateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zynier maze za&adad od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonania jest zadowalaj.

Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materialéw oraz robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymogami zawartymi vkuioentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badéch czstotliwosci 53 okreslane w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy zostaty tam oltome, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhivykonanie robo6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy mynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowne wdzenia i spret
badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm oksééajacych procedury bada

Inzynier tedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekgciji.

Inzynier Ikdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o0 jakichkolwiek
niedochgnieciach dotyczacych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzele niedocigniecia te leda tak powane, ze mog wplynaé
ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatow i
dopuci je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosian
usunkte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem adeaterialdbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek.

Prébki keda pobierane losowo. Zalecae sstosowanie statycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baidla

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mozliwosé udzialu w pobieraniu prébek. Na zlecenie
Inzyniera Wykonawca duzie przeprowadza dodatkowe badania tych materiatow, ktore hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgzez Wykonawg usungte lub
ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatkowyeltdh pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek: w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiagy.

Pojemniki do pobierania prébeledn dostarczone przez Wykonagv€ zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez byniera leda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaakeepty przez layniera.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@namzez Inyniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykoogmdmiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pémie ich wyniki do akceptacji ltyniera.

6.5. Raporty z badaa.
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Wykonawca kdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badlajak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakn

Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprahowh.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera.

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, laynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatowrddta ich wytwarzania i zapewniona mgdzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatdw.

Inzynier po uprzedniej weryfikacji systemu kontrolbi prowadzonego przez Wykonawc
bedzie ocenid zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na podstawimikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd prébki materiatow i prowadé&ibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to liynier
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych daneykh
bada, albo oprze si wytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgétnoateriatdw i robét z
dokumentagj projektows i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtahyub dodatkowych
bada i pobierania probek poniesione zostanzez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

a) certyfikat na znak bezpiecmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami
technicznymi okrélanymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wisciwych
przepiséw i dokumentow technicznych,

b) deklarag zgodndci lub certyfikat zgodn<xi z:

Polsks Norma lub aprobat techniczm, w przypadku wyrobow dla ktérych nie ustalono
Polskiej Normy, jeeli nie g objete certyfikach okreslona w pkt 1 i ktére spetniajwymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych wiw dokumengywg/magane przez SST, 4da partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, okétajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musgposiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badeeda
dostarczane przez Wykonagnizynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaigych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

a) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrowdazujacym Zamawiagcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowenkahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie 2z obpwicymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowygda dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robét,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyeglizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia wiaka oraz stanowiska sfioowego.

Zapisy teda czytelne, dokonane trwatechniky, w porzidku chronologicznym, bezpeednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgebtda oznaczone kolejnym
numerem zaicznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do dziennika budowy nalg wpisywa w szczegolnéci:

v’ dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

v’ dak przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

v uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia jgkoi harmonograméw robot,

v/ terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementow robot,

v  przebieg robét, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozyrzerw w

robotach,

v uwagi i polecenia lizyniera,

v/ daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,
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v zgloszenia i daty odbior6w rob6t zanik@jch i ulegaicych zakryciu, cgciowych i

ostatecznych odbioréw robdét,

v’ wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

v'stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegsgh

ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkii z warunkami klimatycznymi,

v zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisev dokumentaciji

projektowej,

v/ dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed frakcie

wykonywania robaét,

v’ dane dotycgzce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

v'dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych

bada z podaniem, kto je przeprowadzit,

v/ inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab
przedtaone Inzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irryniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika kadmbliguje Inzyniera do
ustosunkowania si Projektant nie jest jednak stepamowy i nie ma uprawniedo wydania polede
Wykonawcy robot.

b) Ksiazka obmiaru robot.

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pegti kazdego
z elementéw rob6t. Obmiary wykonywanych robot preg@mdza si w sposob cigly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisaniu do rejestru obmiardw.

¢) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materiatow,
orzeczenia o jakwi materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikada Wykonawcy lada
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewai jakéci. Dokumenty te stanowi
zakczniki do odbioru robot. Winny liyudostpnione na kade zyczenie Irkyniera.

d) Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy zaliczagsoprécz w/w nagpujace dokumenty:

- pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inmaowy cywilno — prawne,

- protokoty odbioru robot,

- protokoty z narad i ustaie

- korespondenejna budowie.

e) Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawied
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodujegoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyela zawsze dogpne dla Irtyniera i przedstawione do wglu
nazyczenie Zamawiagego.

7. Obmiar robot.

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot.

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z dokubags
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powigiéniu Inzyniera o zakresie
obmierzonych robo6t i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru kkda wpisane do kaiki obmiaréw.

Jakikolwiek bkd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych vglepym kosztorysie
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy odwimzku ukaiczenia wszystkich robot.

Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji kryniera na gimie. Obmiar gotowych robot
bedzie przeprowadzony z ¢ztasicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie okéanym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonaviidnzyniera.
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7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow.

Dlugosci i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnyméda obmierzone
poziomo wzdha linii osiowej.

Jesli SST wiaciwe dla danych rob6t nie wymagajego inaczej, objosci beda wyliczane
w m*jako dtug@é pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo.gda wazone w tonach lub kilometrach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdidab
zaakceptowane przezzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiada wazne swiadectwo
legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez wykonawe utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru.

Obmiary Ikgda przeprowadzane przed ggziowym lub ostatecznym obmiarem odcinkow
robét, a take w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikapych przeprowadza eiw czasie ich wykonania. Obmiar robét
podlegagcych zakryciu przeprowadzagsprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiatazo
nieodzowne obliczenia ¢da wykonane w sposOb zrozumiaty i jednoznaczny. Wyynia
skomplikowanych powierzchni lub afpsci beda uzupelnione odpowiednimi  szkicami
umieszczonymi na karcie obmiaréw. W razie brakujsoe szkice mag by¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostarzgodniony z laynierem.

8. Odbi6r robot.

8.1. Rodzaje odbioréw robat.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

v odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

v odbiorowi czséciowemu,

v odbiorowi ostatecznemu,

v odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbidr robét zanikacych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizulegra zakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urriwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagdélnego pogpu robét Odbioru robdét
dokonuje Irkynier.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dertzika budowy
i jednoczesnym powiadomienienzimiera. Odbiér bdzie przeprowadzany niezwlocznie, niezpi@j
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolwydi powiadomienia lsyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paia
w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami
8.3. Odbior czsciowy.

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego dokonuje siw/g zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.i@dbrobo6t dokonuje
Inzynier.

8.4. Odbidr ostateczny robét.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robat.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzecatggo wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci | wartdsci.

Catkowite zakdczenie robo6t oraz gotowé do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiaigoiem na pimie o tym
fakcie Inzyniera.
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Odbidr ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez fyniera zakaczenia robét i przgcia dokumentoéw, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona wyznaczona aemwiajcego w obecriei Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalcdowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania robot
z dokumentagj projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapoina eealizacj ustalé przyjetych
w trakcie odbioréw robét zanikgych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot pop@awgfch lub robdt uzupetniagych,
komisja przerwie swoje czynia i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez korgiste jaka¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnoektacy projektows i SST z uwzgidnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, k@andokona poticen,
oceniajc pomniejszog wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osta¢go robdt jest protokét odbioru
ostatecznego spa@zony w/g wzoru ustalonego przez Zamawsapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaamy przygotowé&nastpujace dokumenty:

v'dokumentacje projektoyvpodstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgwesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

v’ szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekarmdentow umowy
i ewentualnie uzupelnigge lub zamienne),

v  ustalenia techniczne,

v' dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

v wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z SST
i ewentualnie PZJ,

v deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i
ewentualnie PZJ,

v’ opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badapomiaréw
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrSsz i PZJ,

v’ rysunki (dokumentacyjne) na wykonanie rob6t towargych (np. na przek@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej itp.) oraztqitoty odbioru i przekazania tych rob6t
wiascicielom uradzen,

v geodezyjn inwentaryzagj powykonawca rob6t i sieci uzbrojenia terenu,

v" kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

vz wykonanej inspekcji TV naty przekaza protokét wraz z filmem DVD.

W przypadku, gdy wedtug komisji, roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeniniz Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnigg tkeda zestawione
w/g wzoru ustalonego przez Zamaw@@go. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot
uzupetniagcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidér pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydibtra@wizanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyictalw okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4.

9. Podstawa pfatnsti.

9.1. Ustalenia ogélne.
Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawa jednostk
obmiarove ustalon dla danej pozycji kosztorysu.
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Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtave ptatnaci jest wartéé (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji koggowej lgdzie uwzgédniac wszystkie
czynnaci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST
i dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robgtllp obejmowa:

v'robocizrg bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,

v wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych

ubytkéw i transportu na teren budowy,

v/ wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysymi kosztami,

v koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

v’ podatki obliczone zgodnie z obaa&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne ST. A.01.0000

Koszty dostosowania gido warunkéw umowy i wymagaogolinych zawartych w ST.
A.01.00.00 obejmuje wszystkie warunki oicme w w/w dokumentach, a nie wyszczegolnione
w kosztorysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszty wybudowania objazdow/ przejazddw i organjizachu obejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie zzymierem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz tatezeniem kopii projektu kynierowi
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnie miare postpu robaot,

b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymogami bezpieigeva

ruchu,

c) oplaty / dzietawy terenu,

d) przygotowanie terenu,

e) konstruka} tymczasowej nawierzchni, chodnikow, krgamikow, barier, oznakowa
i drenau,

f) tymczasowu przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw / przejazdow i organizagihu obejmuje:

a) oczyszczanie, przedstawienie, przykrycie i ugt@i tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, barieswiatet,

b) utrzymanie ptynnéi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow / przejazdow i organizaeichu obejmuje:

a) usungcie wbudowanych materiatow i oznakawa

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10.  Przepisy zwizane.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (DANr 89, poz. 414)

Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwecz dnia 15 grudnia

1994 r., w sprawie dziennika budowy oraz tablidgpimacyjnej (W.P. Nr 2 z 1995 r.,poz. 29)
Ustawa z dnia 18 lipca 2001 r. — Prawo wodne (DANtJ115, poz. 1229).
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B.01.00.00 WYKONANIE KANALIZACJI SANITARNEJ

CPV 45231300-8
B.01.01.01 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE -POMIAROWE CPV
45100000-8

SPIS TRESCI

. Wsgp.

. Materiaty.

. Sprat.

. Transport.

. Wykonanie robot.

. Kontrola jakaici robat.
. Obmiar robot.

. Odbidr robot.

. Podstawa ptatnstei.
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10. Przepisy zweane.
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1. Wsgp.

1.1. Przedmiot Szczegdblowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SSTa svymagania dotycce wykonania pomiarow geodezyjnych
przy budowie kanalizacji sanitarnej w miejscéaicSutoszowa ll1.
1.2.  Zakres stosowania.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktnpepetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkdid..
1.3. Zakres robét obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia pomiarowych prac
geodezyjnych.

1.4. Pomiary sytuacyjno-wysoké&ciowe.

W zakres tych rob6t wchoalz

v uaktualnienie istniagych map sytuacyjno-wysokcowych,

v/ wyznaczenie tras ruragow,

v nanig¢ pikiety wysokdaciowe,

v nani&¢ rzedne pasa drogowego wraz z rowami,

v'w przypadku matej iléci pikiet wysokdciowych uzupetrd dodatkowymi pikietami, aby

odda wiasciwa rzezbe terenu,

v wykona® wykaz reperéw z podaniemednych wysokéci oraz zaznaczyrepery na mapach

do celow projektowych,
1.5. Pomiary obiektowe.

W zakres tych robo6t wchodlz

v’ wyznaczenie punktéw sytuacyjno-wysdégmwych,

v’ osi obiektow,

v ciagta stabilizacja punktéw, ich zabezpieczenie przatiszczeniem i oznaczenie

umazliwiajace ich tatwe znalezienie i ewentualne odtworzenie,
1.6. Okreslenia podstawowe.

Reper - trwaty (zwykle odénigty w odlewie zeliwnym) znak, utrwalagcy w terenie punkt
sieci niwelacyjnej o wyznaczonej wysakom.n.p.m.

Niwelator — przyrad stosowany do wykonywania niwelacji (rodzaj tersyich pomiaréw
topograficznych i geodezyjnych, shey do wyznaczenia wysoko danego punktu wzgtlem
przyjetego poziomu odniesienia).

Dalmierz — odlegtéciomierz, przyrad stwacy do pomiaru odlegkzi bez potrzeby jej
przebywania.

Teodolit — przyrad geodezyjny do mierzeniatdw w ptaszczgnie pionowej i poziome;.

Lata geodezyjna - sztywny przymiar kreskowy, zwytttewniany, stgacy do bezpérednich
pomiarow dlugéci lub pomiaru ranic wysokdci. Pozostate okétenia podstawoweaszgodne z
obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjangodanymi w ST. A.01.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 1.

1.7. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogdlne wymagania robét podano w ST. A.01.00.00 ,\dgemia ogodlne” pkt 5.

2. Materialy.

Materiaty niezlgdne do prowadzenia pomiaréw sytuacyjno-wyseckmwvych zgodnych z SST:
» paliki drewniane o0 @ 15-20mm i diugm 1,5 do 1,7m,
» paliki drewniane o @ 50-80mm i diugm okoto 0,30m,
» prety stalowe o @12mm i dtugoi 30cm,
» stupki betonowe lub rury metalowe diégook. 0,50m.
3. Sprzt.
3.1.  Ogolne wymagania dotyczce sprztu.
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podane w ST. A.01.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2.  Zastosowany sprg do wykonania pomiaréw.
Wykonawca przyspujacy do wykonania pomiaréw geodezyjnych powinien wagkasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
v teodolitéw i tachimetrow
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v niwelatoréw,

v dalmierzy,

v tyczek geodezyjnych,

v fat mierniczych,

v  stalowych té&m mierniczych.

Sprzt uzywany do realizacji robét powinien bggodny z ustaleniami ST oraz PZJ. Wykonawca
dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentowwpidzapcych dopuszczanie sptm do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem. @pstosowany do prac pomiarowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

Prace zwizane ze stabilizagji oznaczeniem elementow robét — trasy sieci, koksfi
budowlanych oraz reperéw roboczycaftl wykonane gcznie.

4. Transport.

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST. A.01.00.00 ,Wymaganiarag pkt.
4.

5. Wykonanie robot.

5.1.  Ogodlne zasady wykonywania roboét.

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST. A@O® ,Wymagania ogolne” pkt 5.
Prace pomiarowe powinny 6yvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK.

Wykonawca zobowizany jest wytycz§ i zastabilizowa w terenie punkty gtéwne
(charakterystyczne) wykopow i nasypow, drdg, simeiz punkty wysokiziowe (repery robocze) i
dostarczy Inspektorowi Nadzoru szkic wytyczenia i wykaz ptévk wysokdgciowych. Przejcie tych
punktow powinno b§ dokonane w obecKoi Inspektora Nadzoru. W oparciu o materiaty daztane
przez Zamawiacego, Wykonawca powinien przeprowadzobliczenia i pomiary geodezyjne
niezledne do szczegbdtowego wytyczenia robot.

5.2.  Wyznaczenie punktéw gtéwnych oraz roboczych.

Tyczenie osi trasy rurogow naley wykona: w oparciu o dokumentagijprojektows przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej albo innej osnowy geodezyjnej, choaej
w dokumentacji projektowe;.

Repery robocze natg wykona dla kazdego punktu charakterystycznego sieci i drogi. Bunk
wysokaciowe naley umieszcza poza granicami projektowanej budowli, a&dae ich okréla¢ z
doktadndgcia do 0,5 cm.

5.3. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (oldlenie granicy robot), zgodnie z dokumengagjrojektowa oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzetiétro
5.4. Kolejndé¢ wykonywania robét geodezyjnych.
- wykonanie mapy sytuacyjno — wysakmwej dla celéw projektowych,
- wytyczenie trasy sieci kanalizacji grawitacyjnejrocagdw ttocznych, linii kablowych (sytuacyjne i
wysokasciowe),
- wytyczenie usytuowania przepompowsoiekow,
- wykonanie pomiaréw sprawdaaych spadki i rgdne usytuowanie gtdbwnych elementow sieci
kanalizacji sanitarnej, ruragow tlocznych oraz drog i przedi Inspektorowi Nadzoru przed
rozpoczciem kolejnych etapéw robo6t lub zasypaniem do sgeania,
- inwentaryzacja elementéw naziemnych i podziemngchepompownisciekow, sieci kanalizaciji
sanitarnej oraz dr6g po wykonaniu prac nawierzolmpa,
- wykonanie 3 kpl. map sytuacyjno — wysé&owych powstatych w wyniku geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej.
6. Kontrola jakaici robot.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.

Ogolne zasady kontroli jakoi podano w ST. A.01.00.00 ,Wymagania ogo6lne” pét.

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@kowych
nalezy prowadzé¢ wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.
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7. Obmiar robot.

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robaot.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST. A.01.0Q0/¥magania ogolne” pkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa.

Jednostlk obmiarow jest:

- 1 km pomiaru pod traskanalizacji sanitarnej.

8. Odbior robot.

8.1.  Ogoblne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST. A.01.00/@Pmagania ogdlne” pkt 8.
8.2.  Odbidr prac pomiarowych.
Odbidr rob6t zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow
i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétukantroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Iaynierowi.
8.3.  Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.
Nie wyskpuja.
9. Podstawy ptatn¢ti.

Ptaci st za 1 km wytyczonej trasy. Cena 1 km trasy obejmuje
v/ wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy, granic tolpunktéw wysokéciowych
v uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami
v wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza grarnicabot
v'wykonanie pomiaréw biacych w miag postpu robot, zgodnie z Dokumentacj
Projektovg
v  zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ockrai przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie
v utrzymanie i ewentualne uzupetnienie w trakcie totmdboczych punktéw sytuacyjno —
wysokasciowych
v’ wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktére Wykwna uzna za potrzebne
v transport i koszty materiatow ( znakéw geodezyjnyghli drewnianych rur metalowych,
pretéw stalowych, farby itp.)
10. Przepisy zwizane.
Normy:
PN-B-02356 — Tolerancja wymiarowa w budownictwienléFancja wymiarow elementéw
budowlanych z betonu.
Instrukcja Techniczna G-3 — Geodezyjna obstuga $tyefi. Katalog znakéw
i urzadzenh pomiarowo — kontrolnych.
Instrukcja techniczna 0 — 1. Ogélne zasady wykomyavarac geodezyjnych.
Instrukcja Techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Giowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa, 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1989.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK, 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G/ 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GJ&983.
Roboty ziemne — Warunki techniczne wykonania i odini MOSZNiL, 1996.
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B.01.02.00 ROBOTY ZIEMNE CPV 45110000-1
B.01.02.01 WYKONYWANIE | ZASYPYWANIE WYKOPOW CPV#4E200-0

SPIS TRESCI

. Wsgp.

. Materiaty.

. Spret.

. Transport.

. Wykonanie robot.

. Kontrola jakaici robat.
. Obmiar robot.

. Odbidr robot.

. Podstawa ptatnszi.
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10. Przepisy zweane.
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1. Wsgp

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji TechniczneSST ).

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowej Specyfikacjichirécznej 8 wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zwkanych z wykonaniem i zasypywaniem wykopow w graintkat. 11 -
do 50%, Il - do 40%, kategoria | i kat. IV - udkiah nie przekracza 10 % kaej kategorii, przy
wykonywaniu kanalizacji sanitarnej w Sutoszowej Il
1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktnpepetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét ziemnych w
czasie budowy kanalizacji i obejmuj

1. wykopy,

2. warstwy filtracyjne, podsypki i nasypy,

3. wykonanie warstwy filtracyjnej,

4. podktadzwirowo-piaskowy pod obiekty liniowe,

5. zasypki,

6. transport gruntu.

1.4. Okreslenia podstawowe.

- Wykop — budowla ziemna wykonana w ehie rob6t w postaci odpowiednio uksztaltowanej
przestrzeni powstatej w wyniku usgaoia z niej gruntu.

- Odkfad — miejsce odwiezienia gruntow pozyskargetykopdw.

- Glebokas¢ wykopu - r@&nica rzdnej terenu i rgdnej robdt ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu
lub wykopu.

- Wykop ptytki - wykop, ktorego ghokas¢ jest mniejsza @il m.

- Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

- Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

- Wykop szerokoprzestrzenny - wykop, o szekokdna wikszej od 1,5 m.

- Wykop waskoprzestrzenny - wykop, o szerékbdna mniejszej lub rownej od 1,5 m

- Wykop jamisty - wykop, o pow. dna rownej lub mjsiej od 2,25 m2, écianach pionowych duiz
nachyleniu 1:0,25

Pozostate okidenia podane w niniejszej] SSh ggodne z obowgzujacymi odpowiednimi
normami i z definicjami podanymi w ST. A.01.00.08Vymagania ogo6lne " pkt. 1.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w ST. A.01.00.00 ,, Wymagania og/0lpkt. 5.

2. Materiaty (grunty).

Charakterystyka gruntéw wygiujacych w wykopach zostata oktena w Dokumentaciji
Projektowej na podstawie przeprowadzonych bapstechnicznych.

Grunty uzyskane z wykopow powinny byw maksymalny sposéb wykorzystane do
ponownego zasypania wykopow. Grunty powinny spéhsaczegotowe wymagania zawarte w
niniejszej SST i normie PN-S-02205.

Przy wykonywaniu rob6t ziemnych, zwganych z wykonaniem wykopéw, materiaty
wystepuja jako zabezpieczenie skarp wykopow.

Do umocnienia scian wykopow nalgy stosowdé typowe szalunki, odpowiadgge
wymaganiom norm: PN-EN 12063:2001, PN-EN 102489919PN-EN 10248-2:1999, PN-EN
10249-1:2000, PN-EN 10249-2:2000.

Do podbudowy i zasypki rur kanalizacyjnych nglastosowa nastpujace materiaty:

1. podsypka pod rury (grubowarstwy 20cm lecz nie mniejnR5%srednicy rury) zagszczonej
mechanicznie: piaski drobnoziarniste @mm,

2. obsypka rur (grukdé warstwy 30cm ponad wierzch rury): piaski drobnoziste o d< 2mm,

3. zasypka rur: grunt rodzimy.

3. Sprat.
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST. A.01.00.00 ,, Wymagania ogodlne”. 3kt
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3.2. Sprzt stosowany do wykonania wykopow.
Wykonawca przyspujacy do wykonywania robdét ziemnych powinien wykéazasie

mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

1. zurawie budowlane samochodowe,
. koparki,
. spycharki kotowe lubagienicowe,
. Sprzt do zagszczania gruntu,
. wciagarka eczna, mechaniczna,
. samochad skrzyniowy,
. samochdd samowytadowczy.
orzystanie spkzu do rob6t ziemnych:
1. odspajanie i wydobywanie gruntu: koparki, taddiatp.
2. jednoczesne wydobywanie i przemieszczanie gwrkoparko-spycharki,
3. transport mas ziemnych: samochody samowytadgwcze
4. zagszczanie gruntu: ubijaki, ptyty wibracyjne, itp..

4. Transport.

4.1 Ogolne wymagania dotycgce transportu.
Ogd6lne wymagania dotygee transportu podano w ST. A.01.00.00 ,, Wymagamjélree”

~NO O~ WN

=~

Wy

pkt. 4.
4.2. Transport gruntu.

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu mdgy¢ stosowane nagtujace $rodki
transportu:

v’ samochody skrzyniowe

v' samochody samowytadowcze lub irinedki transportu zaakceptowane przezyiera.

Wydajnai¢ srodkow transportu powinna bylostosowana do wydajém sprztu stosowanego
do wykonywania wykopdéw. Przy ruchu po drogach pmslychsrodki transportu powinny spetrda
wymagania podane w ST. A.01.00.00 ,Wymagania ogdlne

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST. A@QD®, Wymagania ogdlne ™ pkt. 5.
5.2. Zasady prowadzenia robot.

Przed przysipieniem do prac naty powiadomé i uzgodné z wiascicielami sieci
infrastruktury istniejcej sposob i czas prowadzenia robot.

Wykopy powinny zosta wykonane jako rowy otwarte zabezpieczone. Metaaywpdzenia
robét ziemnych gczne lub mechaniczne) powinny zdstdostosowane do gbokosci wykopu,
warunkéw geotechnicznych, ustaélez wiladzami koordynagymi i posiadanego spg
mechanicznego. W miejscach kolizji i ztwh z istniepca infrastruktun podziemn wszystkie roboty
ziemne nalgy wykonywa recznie. Wykopy wiskoprzestrzenne nale wykonywa recznie lub
mechanicznie i powinny kdyumocnione wg SST B01.02.02.

Wyréwnanie dna wykopu i wykonanie podéo z dobrze zagzczonego piasku lub
zag:szczenie podia piaskowego naky wykona bezpdrednio przed przyspieniem do montau
przewodu lub budowy obiektu zgodnie z normami PNB700731 oraz PN -76/S972/-02.
Posadowienie ruroggow bezpérednio na gruncie — w gruntach piaszczystych, apaodsypce
piaskowej gr. 20cm przy posadowieniu w glinach Halch. Technologia wykonania wykopu musi
umazliwia¢ jego prawidiowe odwodnienie w calym okresie trveamobot ziemnych. Sposob
odwodnienia okrda dokumentacja projektowa.

Po catkowitym zamontowaniu ruragu lub wykonaniu obiektu natg wykona zasypk
wykopow. Przestrze wykopow w obebie przewodu rurowego nake wypeinié gruntem
piaszczystym niezawierggym kamieni.

W przypadku przewodow rurowych naje

v sprawdzt prostolinijng¢ utozenia przewodu,

v sprawdzt zgodnd¢ z projektowanym spadkiem,

v sprawdzt draznos¢ (Swiatto kanatu) i wykon& proby hydrauliczne na eksfiltracj

i infiltracje,
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v wykona® zasypk gruntem piaszczystym lub z piasku do poziomu 15omad wierzch rur.
Zasypka ta winna l#yzag:szczona warstwami, co najugj 20 cm réwnoczaie z obu
stron. Jako zasypka m® by stosowany piasek i piasek pylasty. Zasypkalezy
doktadnie zagsci¢ ogolnie dosipnymi metodami nie powodag uszkodzenia rur.

v'wykona zasypk goérnej czsci wykopu (z réwnoczesn rozbiérky umocnienia)
Z zag;szczeniem warstwami gruntem rodzimym.

Teren po przeprowadzonych robotach ziemnychzgadeprowadz do stanu pierwotnego.

6. Kontrola jakaici rob6t.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST. A.01.00.00 ,Wymagania ogblid. 6.
6.2. Kontrola wykonania robét.

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowargodndci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentaejojektowej.

W czasie kontroli szczeg@mwag: nalezy zwrdcié na:

a ) odspajania gruntéw w sposob nie pogassyaih wiasciwosci,

b ) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania rabgd ich zakaczeniu,

¢ ) doktadné¢ wykonania wykopdw,

d) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie,

e) zapewnienia stateczwo scian wykopu,

f) zgodnd¢ wykonania robot z dokumentac;j
6.3. Badania do odbioru robét ziemnych.

6.3.1. Minimalna czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiaréw:

- Pomiar szeroki dna:
Pomiar tama, szablonem w odgbach, co 200 m na prostych, co 50 m w miejscaabrekbudz
watpliwosci,
- Pomiar spadku podimego dna:
Pomiar niwelatorem ezinych w odsipach, co 200 m oraz w punktachtpliwych.
- Badanie zagszczenia gruntu:
Wskaznik zag:szczenia okrda¢ dla kazdej utazonej warstwy.
- Szerokd¢ dna
Szerokd¢ dna nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +/-3,0cm,
6.3.2. Spadek podhany dna:

Spadek podiny dna sprawdzany przez pomiar niwelatoregumgch wysokeéciowych, nie
moze dawa réznic w stosunku do ednych projektowanych wkszych nk -1,0 + +1,0cm.

6.3.3. Zagszczenie gruntu:

Wskaznik zag;szczenia gruntu okéony zgodnie z BN-77/89-31-12 powiniendygodny z
zalazonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

7. Obmiar rob6t.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST. A.01.0Q\@ymagania ogoélne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarovs jest 1 M (metr szécienny) wykonania robét w wykopach, ustalana
przez pomiary geodezyjne po wykonaniu wykopu.
8. Odbior robaot.

8.1. Ogolne zasady odbioru robo6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST. A.01.00\@@magania ogoélne ” pkt. 8.
8.2. Zasady odbioru robot

Badanie materiatéw i elementéw obudowy wykopéw mnalevykona bezpdrednio na
budowie przez ogbiziny zewrtrzne, poroéwnujc rodzaj materiatbw z cechami podanymi w
Dokumentaciji Projektowej.

Sprawdzenie metod wykonania wykopow - wykonuje pizez ogtdziny zewnrtrzne i
poréwnanie z rysunkami orazydtkowanym sprztem.
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Badanie materiatdbw obsypki filtracyjnej naje wykona bezpdrednio na budowie przez
ogledziny zewrtrzne.
9. Podstawa ptatrszi.
Cena 1 riwykonania wykopow obejmuije:
- oznakowanie robot
- przeprowadzenie pomiarow i rob6t przygotowawczych
- wykonanie i rozebranie drég dojazdowych (w raipotrzeb)
- wykonanie badalaboratoryjnych, okrdonych w pkt. 2 ( przed przygtieniem do rob6t ziemnych )
i pkt.5
- profilowanie dna wykopu, zgodnie z Dokumensa@jojektovy i niniejsz Specyfikacy
- zag:szczenie podim gruntu w wykopie wg metod i do wiek@ podanej w SST lub innych
wskazanych przez hyniera
- wykonanie niezédnego odwodnienia w trakcie robdét,
- rekultywacg terenu po zaki@zeniu robot.
10. Przepisy zwrane.
Normy:
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Napkngslenia, wymagania i badania.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane, oklenia, symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe.
PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robot ggmicznych.

Inne dokumenty
Roboty ziemne — Warunki techniczne wykonania i odii MOSZNiL 1996.
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B.01.02.02 UMOCNIENIE WYKOPOW — PELNE UMOCNIENIBSCIAN
WYKOPU OBUDOWAMI TYPU BOKS CPV 45111230-9

SPIS TRESCI

. Wsgp.

. Materiaty.

. Sprat.

. Transport.

. Wykonanie robot.

. Kontrola jakaici robat.
. Obmiar robot.

. Odbidr robot.

. Podstawa ptatnstei.
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10. Przepisy zweane.
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1. Wsgp.

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji TechniczneSST ).

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowej Specyfikacjichirécznej 8 wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robo6t zezanych z wykonaniem umocnienia wykopéw obudagvetrs typu
boks pod uteenie kanalizacji sanitarnej w Sutoszowej .

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktnpepetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robot obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyezasad prowadzenia robét
zwiagzanych z:

v"wykonaniem umocnienia wykopéw boksami metalowymi.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST. A.01.00.00 ,Wymagarmigoine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot.

Wykopy o scianach pionowych, ze wazglu na bezpiecZstwo pracy, powinny hy
umocnione szalunkami metalowymi typu boks.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania robét, bezpiecrstwo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodhoz dokumentagj
projektowa, SST i poleceniami lkyniera. Ogolne wymagania dotyge robdét podano w ST.
A.01.00.00 ,, Wymagania ogoélne” pkt. 5.

2. Materiaty.

2.1. Wymagania ogolne.

Wszystkie materialy stosowane do wykonania robészanlby¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej SST i dokumentacji projektowej.

Do wykonania robét megby¢ stosowane wyroby budowlane spetaég warunki okréone
w:
- Ustawie z dnia 1 lipca 1994 r. Prawo budowlae&gt jednolity: Dz. U. z 2003 r., Nr 201, poz. 2016
z p&niejszymi zmianami),
- Ustawie z dnia 10 kwietnia 2004 r. o wyrobachdwldnych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, poz. 881),
- Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemispa@godndci (Dz. U. z 2002 r.,Nr 166, poz. 1360, z
pé&zniejszymi zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa oboaziek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego
wymaganej przez w/w ustawy lub rozpsaizenia wydane na podstawie tych ustaw.
2.2. Wymagania szczegdétowe

Obudowa skrzyniowa typu boks sktada @ dwoch piyt, 4czacych je czterech rozpor,
amortyzatorow gumowych i sworzni oraz zawleczelykistiza do zabezpieczenia pokenia rozpor
Z ptyta. Boksy powinny posiadadeklarac zgodndci z polskimi hormami.

Inne elementy umacnigjesciany wykopow — za zgadnzyniera,

3. Sprat.

Sprzt wykorzystywany przez Wykonawcpowinien by sprawny technicznie i spehdia
wymagania techniczne w zakresie BHP.
4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST. A.01.00.00,, Wymaganiarey' pkt.
4.
4.2. Transport materiatow.

Materiaty wymienione w punkcie 2 niniejszej SST eagl przewozé srodkami transportu
drogowego w sposbéb dostosowany do wynhageizepisOw ruchu drogowego i zapewnds)
bezpieczéstwo tadunku.

5. Wykonanie robot.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
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Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST. A@QD®, Wymagania ogolne " pkt. 5.
6. Kontrola jakaci rob6t.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST. A.01.00.00 ,Wymagania ogdlpét. 6.
6.2. Kontrola wykonania umocnhia.

Sprawdzenie wykonania umochiewykopow polega na kontrolowaniu zgodob z
wymaganiami okrdonymi w niniejszej specyfikacji oraz w DokumentaBjrojektowej. W czasie
kontroli szczegOlp uwag: nalezy zwrdcic na zapewnienia stateczeoscian wykopu.

7. Obmiar robot.

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST. A.01.0Q\W09magania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostk obmiarow jest 1 mi (metr kwadratowy) wykonania umocnieniaian wykopu
boksami.

8. Odbior robot.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét.

Ogollne zasady odbioru robét podano w ST. A.01.00Mymagania ogélne " pkt. 8.
8.2. Zasady odbioru robot.

Badanie materiatéw i elementéw obudowy wykopéw mnalevykona bezpdrednio na
budowie przez ogbziny zewwrtrzne, porownujc rodzaj materialbw z cechami podanymi w
Dokumentacji Projektowej.

9. Podstawa ptatnsti.
Cena 1 miwykonania umocnienia obejmuje czydniopodane w punkcie 5 niniejszej SST.
10. Przepisy zwrane.

Normy:

PN-EN 13331-1:2003 U Systemy obudoéw do wykopow es€%: Dane wyrobow
Inne dokumenty )

Roboty ziemne — Warunki techniczne wykonania i odlni MOSZNiL 1996 r.
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B.01.03.00 ODWODNIENIE WYKOPOW — CPV 45111240-2

SPIS TRESCI

. Wsgp.

. Materiaty.

. Spret.

. Transport.

. Wykonanie robot.

. Kontrola jakaici robat.
. Obmiar robot.

. Odbidr robot.

. Podstawa ptatnsei.
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10. Przepisy zweane.
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1. Wsgp.

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji TechniczneSST ).

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowej Specyfikacjichirécznej 8 wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zwkanych z odwodnieniem wykopow przy wykonywaniu Kenaaji
sanitarnej w miejscowgi Sutoszowa 1.

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktnpepetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robot obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji doty@asad prowadzenia robot zwaénych z
wykonaniem odwodnienia wykopdéw za pomatudni wierconych depresyjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Odwodnienie za pomacstudni wierconych depresyjnych — wiercone studjébinowe w
ktorych zabudowywaneaskolumna filtrowa, obsypkawirowa i pompa gihinowa. Po zakiczeniu
pompowania otworysslikwidowane.

Pozostate okidenia podane w niniejszej SSh ggodne z obowizujacymi odpowiednimi
normami i z definicjami podanymi w ST. A.01.00.00Vymagania ogélne” pkt. 1.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST. A.01.00.00 ,Wymagania ogbpi. 5.

2. Materiaty.

Materiaty niezkkdne do wykonania odwodnienia wykopdw:

v’ rura ostonowa,

v perforowana rura filtracyjna (filtry ptowe @ 14”),

v’ rura nadfiltrowa,

v rury stalowez 200 mm L=100m.
3. Sprat.
3.1 Ogodlne wymagania dotycgee sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST. A.01.00.00 ,Wymagania ogélne”. ikt
3.2. Sprat stosowany do wykonania odwodnienia

Wykonawca przyspujacy do wykonania odwodnienia wykopow powinien wykazsic
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu do:

- pompy gkbinowe Q=50 rifh

- samochdd skrzyniowy do 5 t.

4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST. A.01.00.00 , Wymagaméalre”
pkt. 4.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST. A@QD®, Wymagania ogolne” pkt. 5.
5.2. Zasady prowadzenia robot
Technologia wykonania wykopu musi usizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym
okresie trwania rob6t ziemnych. Sposéb odwodniekiasla dokumentacja projektowa.
Wyszczegdlnienie robét przy odwodnieniu za pomdadrs wierconych:
- odwiercenie otworu studziennego,
- zabudowa w otworze perforowanego filtra studzieonetalowego lub z PVC owigtego
spiralnie nylonow siatka filtracyjna,
- obsypanie filtra obsypkzwirowa,
- przeprowadzenie pompowania oczyszgze§o w celu oczyszczenia i udnienia strefy
trzyotworowej,
- przeprowadzenie pompowania pomiarowego dla sdinéa wydajndci studni i parametrow
warstwy wodonénej.
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6. Kontrola jakaci robot.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST.A01.00.00 ,Wymagania ogoInkt. p.
6.2. Kontrola wykonania odwodnienia.

Sprawdzenie wykonania odwodnienia polega na kanwahiu zgodnéci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentdejojektowej.

W czasie kontroli szczeg@ruwag; nalezy zwroci na prawidiowe odwodnienie wykopow
w czasie wykonywania robot.

7. Obmiar rob6t.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST. A.01.00\0magania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarov jest:

- 1 godz. - pracy pompy,

- 1 szt. - wykonania studni wierconej,

- 1 m - ul@enia rurocigu stalowego.

8. Odbior robot.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST. A.01.00\®@magania ogoélne” pkt. 8.
8.2. Zasady odbioru robot

Badanie materialdw natg wykona bezpdrednio na budowie przez aglziny zewrtrzne
poréwnujc rodzaj materiatdw z cechami podanymi na rysunkach

9. Podstawa ptatnsti.

Podstaw ptatnaci jest:

- 1 godz. - pracy pompy,

- 1 szt. - wykonania studni wierconej,
- 1 m - ut@enia rurocigu stalowego.

10. Przepisy zwrzane.
Normy:
PN-B-10736/1992 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dizewodow wodoegigowych
i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

Inne dokumenty )
Roboty ziemne — Warunki techniczne wykonania i odini MOSZNiL 1996.
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B.01.04.00 ROBOTY MONTAZOWE NA SIECI KANALIZACJI

SANITARNEJ CPV 45231300-8
B.01.04.01 MONTA RUROCIHGOW CPV 45231300-8

SPIS TRESCI

. Wsgp.

. Materiaty.

. Sprzt.

. Transport.

. Wykonanie robat.

. Kontrola jakaici robat.
. Obmiar robot.

. Odbior robot.

. Podstawa ptatnszi.
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10. Przepisy zwirane.
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1. Wsgp.

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji TechniczneSST )

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TS wymagania dotycce wykonania
i odbioru robét zwizanych z robotami montawymi (przewoddow) na sieci kanalizacyjnej
w miejscowdci Sutoszowa llI.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna SST jest stosowana jakamiekt przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot aganych
z wykonaniem kanalizacji sanitarnej. W zakres tyathdt wchodaz:

v’ roboty przygotowawcze,

v’ roboty montaowe sieciowe,

v kontrola jakdci.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Rura ochronna - rura d&rednicy wgkszej od przewodu kanalizacyjnego zgica do
przenoszenia ohgien zewrgtrznych i do odprowadzenia na bezpiecoulegtGé poza przeszked
terenow (korpus drogowy) ewentualnych przeciekéw wody.

Pozostate oki&enia podstawowe aszgodne z definiciami podanymi w ST. A.01.00.00
“Wymagania ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST. A.01.00.00 “Wymagania ogbdlne

2. Materialy.

2.1. Ogdblne wymagania.

Ogolne wymagania dotygze materiatow podano w ST. A.01.00.00 “Wymagargjalioe”.

Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty, dla ktérych normy PN i BN przewiduj
posiadanie Zaviadczenia o jakai lub atestu, powinny ldy zaopatrzone przez producenta w taki
dokument. Inne materialy powinny bwyposaone w takie dokumenty ngczenie Irtyniera.
2.2. Rury przewodowe.

Kanaty sanitarne zaprojektowano z rur PVC @200muftugicsci L= 5978 m 4czonych na
wcisk na uszczetkgumowy (polaczenia kielichowe) oraz ruragji ttoczne o ér. 75+125 PEHD o
tacznej dtugéci L= 2427,5 m, rur PVC @160 mm L= 2877,5 m.
2.3. Rury ochronne.

Przy przejciach rurocigiem kanalizacyjnym pod istnigymi przeszkodami natg stosowa
rury ochronne typu:

- kanal grawitacyjny i ruociag ttoczny:
e rura ochronna stalowa ©355.6/8.8 L=498,8 m
e rura ochronna stalowa 159/6,3 L=51m
e rura ochronna stalowa @244,5/7,1 L=29m
e rura ochronna stalowa 2273/8 L=48,5m

- kanal grawitacyjny 160:
e rura ochronna stalowa 2323,9/8,8 L=18 m

2.4. Bloki oporowe.

Dla zabezpieczenia ksztatteksmieniowych (tuki segmentowe) przed naciskiem osimwy
powstagcym na wskutek wewgtrznego dnienia dla zmniejszenia nagen powstajcych w
sciankach rur naley zabezpieczy je blokami oporowymi z betonu B-15 z zastosowanmamentu
hutniczego ,35", ktére naly wykona zgodnie z norm BN-81/9192-05. 11é¢ blokéw oporowych
zastosowanych na poszczegoéinych rugach ttocznych wynosi dla: RTP1 — 11 szt., RTP2szt4,
RTP3 — 8 szt., RTP4 — 5 szt.

2.5. Sktadowanie materiatow.

Rury naley przechowywé w potazeniu poziomym na ptaskim, rownym pogtp w sposéb
gwarantujcy zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem i opagdamosferycznymi oraz spetnienie
warunkéw bhp.
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3. Sprat.
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST. A.01.00.00 “Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprzt do wykonywania robot.

W zaleznosci od potrzeb, Wykonawca zapewni rgstiacy sprzt do wykonania robét
ziemnych i instalacyjnych:

v koparle podstebierm,

v sprzt do zagszczania gruntu, a mianowicie: zagczark wibracyjm, ubijak,

v’ spalinowy, walec wibracyjny,

v sprzarkg powietrzr, do przeprowadzenia proby szczeicip

v prosciarka do rur PE,

v’ zuraw samochodowy,

v'samochdd skrzyniowy.

4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST. A.01.00.00 “Wymagagiaree”.
4.2. Transport rur przewodowych i ochronnych.

Rury mazna przewoz dowolnymisrodkami transportu wygtznie w potaeniu poziomym.
Rury powinny by tadowane obok siebie na catej powierzchni i zalsezione przed przesuwaniem
sie przez pod klinowanie lub inny sposéb.

Rury w czasie transportu nie powinny stykaic z ostrymi przedmiotami, magymi
spowodowad uszkodzenia mechaniczne.

Podczas prac przetadunkowych rur nie mplezuca, a szczegOl ostraznos¢ naley
zachowa przy przetadunku rur z tworzyw sztucznych w teraparze blisko @ i nizszej. Przy
wielowarstwowym ukladaniu rur gérna warstwa niezemprzewysza& $ciansrodka transportu
0 wigcej niz 1/3 srednicy zewntrznej wyrobu. Pierwsgwarstw; rur kielichowych nalgy uktada na
podktadach drewnianych, podobnie poszczegolne warshalery przedzielda elementami
drewnianymi o grubéxi wiekszej niz wystahce czs$ci rur.

5. Wykonywanie robaot.

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST. A.00@OWymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze.

Przed przysipieniem do robo6t Wykonawca dokona ich wytyczeniawiale oznaczy je w
terenie.

W celu zabezpieczenia wykopdw przed zalaniemaymampowan z wykopow lub z opaddéw
atmosferycznych powinny Byachowane przez Wykonagyco najmniej nagpujace warunki:

- gorne krawdzie bali przgciennych powinny wystawaco najmniej 15 cm ponad szczelnie
przylegajcy teren;

- powierzchnia terenu powinna dywyprofilowana ze spadkiem urrdoviajacym fatwy
odptyw wody poza teren przylegay do wykopu;

- w razie koniecznwi wykonany zostanie @ odprowadzacy wock na bezpieczn
odlegtaic.

5.3. Roboty ziemne.

Roboty ziemne powinny zostavykonanie zgodnie z SST — Roboty ziemne.
5.4. Przygotowanie podiea.

Rodzaj podiga jest zaleny od rodzaju gruntu w wykopie. Posadowienie rwgéw
bezpdrednio na gruncie — w gruntach piaszczystych, apadsypce piaskowe] gr. 20cm przy
posadowieniu w glinach lub itach.

5.5. Roboty montaowe.
5.5.1. Warunki ogolne.

Najmniejsze spadki przewodow powinny zapewniozliwos$é sptywu sciekdw. Gebokas¢
utozenia przewoddw przy nie stosowaniu izolacji cieplhe&rodkéw zabezpieczagych podige
i przewod przed przemarzaniem powinn& lbgka, aby jego przykrycie (h) mierzone od wierzchu
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przewodu do powierzchni projektowanego terenu hyilgksze nk glebokasé¢ przemarzania gruntow
hz, wg PN-81/B-03020 [6] 0 0,4 m.

Odlegtas¢ osi przewodu w planie od wdzen podziemnych i naziemnych oraz édiany
budowli powinna by zgodna z dokumentagj
5.5.2. Wytyczenie wykonania przewodu.

Przewdd (rura ochronna) powinienébiak utazony na podtau naturalnym, aby opieratesna
nim wzdtw catej dlugdci, co najmniej na 1/4 swego obwodu, symetryczies\wojej osi. Na podia
wzmocnionym przewdd powinien éyutozony zgodnie z dokumentacprojektowa. Poszczegdbine
odcinki rur powinny by unieruchomione przez obsypanie piaskierir@dku dtugdci rury i mocno
podbite tak, aby rura nie zmienita ppémia do czasu wykonania uszczelnieniaczy. Sposéb
montau powinien zapewnia utrzymanie kierunku i spadkéw przewodu wymaganymizez
dokumentag projektowa. Opuszczenie i uktadanie przewodu na dnie wykomiersk odbywa
dopiero po przygotowaniu podia. Przed opuszczeniem rur do wykopu agleprawdzt ich stan
techniczny. W miar mozliwosci nalezy montowa przewdd na powierzchni terenu.

Poditae profiluje s¢ w miar uktadania przewodu. Natg zwrécic uwag;, zeby bosy koniec
rury wszedt do oznaczonego na rurze miejscacza powinny pozostaodstongte z 15 cm wola
przestrzenj po obu stronach pgdzenia do czasu przeprowadzenia probgieniowej na szczelrsé.
5.5.3. Zasypywanie wykopow i ich zagzczenie.

Uzyty material i sposéb zasypania nie powinny spowdo uszkodzenia utmnego
przewodu i obiektébw na przewodzie oraz izolacji wochronnej, przeciwwilgociowej i cieplnej.
Materiatem zasypu w obie strefy niebezpiecznej powinien dyrunt nieskalisty, bez grud
i kamieni, mineralny, sypki, drobno-srednioziarnisty wg PN-74/B-02480 [5]. Materiat zpayw
obrebie strefy niebezpiecznej powinien dyag;szczony ubijakiem gcznym po obu stronach
przewodu, zgodnie z PN-68/B-06050 [7]. PozostatestMgy gruntu dopuszcza esizag:szcz#
mechanicznie, o ile nie spowoduje to uszkodzerdawodu. Wskanik zag:szczenia gruntu powinien
by¢ nie mniejszy ni 0,97.

W przypadku prowadzenia robo6t ziemnych w istiiej drodze o nawierzchni ulepszonej
i trudndici oskhgniecia wskanika zagszczenia gruntu co najmniej 1, natezasapi¢ gérm warstve
zasypu wzmochianpodbudow drogi.

6. Kontrola jakaci robot.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST. A.01.00.00 “Wymagania ogblvi 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania.
6.2.1. Badanie przed przysipieniem do robot.
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdérizadania majce na celu:
v’ zakwalifikowania gruntéw do odpowiedniej kategorii,
v okredlenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,
v  okreslenie stanu terenu,
v  ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopow przedigatavod,
v’ ustalenie metod wykonywania wykopéw,
v’ ustalenie metod prowadzenia robo6t i ich kontrotizasie trwania budowy.
6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot.
Wykonawca jest zobowtany do stalej i systematycznej kontroli prowadzimyrobot
w zakresie i z agtotliwoscia zaakceptowanprzez Irkyniera w oparciu o norenBN-83/8836-02, PN-
81/B-10725 i PN-91/B-10728 .
W szczegOlnéci kontrola powinna obejmowa
v sprawdzenie metod wykonywania wykopéw,
v’ zbadanie materiatéw i elementéw obudowy patekn ich zgodnéci z cechami podanymi
w dokumentacji technicznej i warunkami technicznyodanymi przez wytwoéeg
v badanie zachowania warunkéw bezpiéstea pracy,
v badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalanienawod
v'badanie prawidiow&zi podtaza naturalnego, w tym gtéwnie jego nienarusz&tno
wilgotnaoéci i zgodndci z okrelonym w dokumentacii,
v badanie i pomiary szeroka, grubdci i zag:szczenia wykonanego podiwzmocnhionego
Z kruszywa lub betonu,
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v badanie ewentualnego dreéna
v badanie w zakresie zgoditd z dokumentagj technicza i warunkami okréonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkangichhicznymi wytwaorni
materiatdw, ewentualnie innymi umownymi warunkami,
v badanie gibokdsci utozenia przewodu, jego odlegid od budowli gsiadupcych i ich
zabezpieczenia,
v badanie utgenia przewodu na podta,
v badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,
v badanie zastosowanychiaty i ich uszczelnienie,
v badanie zabezpieczenia przed kagogradami bhdzacymi,
v badanie szczelsoi catego przewodu,
v badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,
v badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu pagradanie wskaikoéw zag:szczenia
poszczegdlnych jego warstw.
6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania.
- odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopie
powinno wynosi wiecej niz £ 5 cm,
- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodyicksze nk 0,1 m,
- odchylenie grubgi warstwy zabezpieczgje] naturalne podie nie powinno przekroczy:
3cm,
- dopuszczalne odchylenia w planie kegl@i wykonanego podia wzmocnionego od
ustalonego na tawach celowniczych kierunku osiywarli nie powinny przekraczd 0 cm,
- réznice rzdnych wykonanego podia nie powinny przekroczyw zadnym jego punkcie:
dla przewoddw z tworzyw sztucznych £ 5 cm,
- dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalomegtawach celowniczych nie powinny
przekroczy 10 cm,
- stopieh zag:szczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugmd 100m nie
powinien wynosi mniej niz 0,97.

7. Obmiar robot.

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST. A.01.0Q.Wdymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostk obmiarowg jest 1 m (metr) wykonania rob6t zwanych z utéeniem rurocigéw
sanitarnych w wykopach. Pozostalymi jednostkami iabomvymi poszczegolnych pozyciji zawartych
przez wykonawe w przedmiarze robét jest zakres czyfi@bjetych w ich opisie.

8. Odbior robot.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST. A.01.00\@@magania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumengaprojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tmeji wg pkt. 6.2.3 daly wyniki
pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbiorowi robo6t zanikacych i ulegajcych zakryciu podlegajwszystkie technologiczne
czynnaci zwiazane z budowlinii kanalizacyjnej, a mianowicie:

v’ roboty przygotowawcze,

v’ roboty ziemne z obudawécian wykopow,

v’ przygotowanie podi,

v’ roboty montaowe wykonania ruroggow,

v“wykonanie rur ochronnych,

v wykonanie izolacji,

v préby szczelnézi przewoddw, zasypanie i zgggczenie wykopu.

Odbidér robét zanikacych powinien by dokonany w czasie unlwiajacym wykonanie
korekt i poprawek bez hamowania ogdlinego gmstobat.
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Dlugos¢ odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie paoairbye mniejsza od 50m i
powinna wynosi: okoto 200 m w przypadku utenia rur w wykopach écianach umocnionych, za
dla przewodéw ukonych w wykopach nieumocnionych okoto 600 m.

Dopuszcza si zwiekszenie lub zmniejszenie diugm przeznaczonego do odbioru odcinka
przewodu z tymze powinna by ona uzaleniona od warunkéw lokalnych oraz umiejscowienia
uzbrojenia lub uzasadniona wzdami techniczno-ekonomicznymi.

Inzynier dokonuje odbioru robét zanikaych zgodnie z zasadami oklenymi w ST.
A.01.00.00 “Wymagania ogolne”

8.3. Odbior wskpny.

Odbiorowi wstpnemu wg PN-81/B-10725 i PN-91/B-10728 podlega:

- sprawdzenie kompletdoi dokumentaciji do odbioru technicznega&owego (polegafge na
sprawdzeniu protokotow bafigrzeprowadzonych przy odbiorach technicznycl$a@awych),

- badanie szczeldoi catego przewodu (przeprowadzone przy catkowigk®nczonym i
zasypanym przewodzie, otwartych zasuwach - zgadpisktem 8.2.4.3 normy PN-81/B-10725),

Wyniki przeprowadzonych bafdgpodczas odbioru powinny byujete w formie protokotu,
szczegOlowo omoéwione, wpisane do dziennika budovppdpisane przez nadzor techniczny oraz
cztonkéw komisji przeprowadzgjej badania.

Wyniki bada przeprowadzonych podczas odbioruapsiego nalgy uzna za dokladne, jeeli
wszystkie wymagania (badanie dokumentacji i sza#elrcalego przewodu) zostaty spetnione.

Jezeli ktéres z wymaga przy odbiorze technicznym wginym nie zostato spetnione, nafe
ocent jego wplyw na stopie sprawndéci dziatania przewodu i w zateosci od tego okréi¢
konieczne dalsze pegiowanie.

9. Podstawa ptatnsti.

Podstaw ptatnGgci sa ceny jednostkowe poszczegoélnych pozycji zawartyctvycenionym
przez wykonawe przedmiarze robot, a zakres czystimbjctych cer okreslony jest w ich opisie.

10. Przepisy zwrane.

Normy.

PN-87/B-01070 — Siekanalizacyjna zewtrzna. Obiekty i elementy wypaosnia.
Technologia

PN-92/B-10735 — Kanalizacja. Przewody kanalizacyjgmagania i badania przy
odbiorze

PN-87/C-89004 — Wyroby z tworzyw termoplastycznyClchy i cechowanie
PN-80/C89205 — Rury kanalizacyjne z nieplastyfikoego polichlorku winylu
PN-86/B-02480 — Grunty budowlane. Odemia, symbole, podziat i opis gruntow
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B.01.04.02 MONTA STUDZIENEK CPV 45255110-3

SPIS TRESCI

. Wsgp.

. Materiaty.

. Sprat.

. Transport.

. Wykonanie robot.

. Kontrola jakaici robat.
. Obmiar robot.

. Odbior robot.

. Podstawa ptatnstei.
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10. Przepisy zwirane.
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1. Wsgp.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] TpS wymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z wykonaniem studzienek kanalizacyjnych pihaydowie sieci
kanalizacyjnej w Sutoszowej lll.

W skifad projektowanej kanalizacji sanitarnej wchpsizidnie:

* tworzywowe:
v studzienki rewizyjno-pakczeniowe na kanatagiciekowych grawitacyjnych
g 200 mmi g 160 mm:

a) TYPL1 - rewizyjne (paktzeniowe) g 1000 PE — 246 szt.

b) TYP2 - rewizyjne (pakczeniowe) g 600 PP— 169 szt.

c) rewizyjne(padczeniowe) kaskadowe TYP 1 @ 1000 PE — 5 szt.

d) rewizyjne(padczeniowe) kaskadowe TYP 2 g 600 PP — 2 szt.

* betonowe:

a) TYPS - rewizyjne (pakzeniowe) g 1200 — 42 szt.

b) rewizyjne(padczeniowe) kaskadowe TYP 3 g 1200 — 9 szt.

v  studzienki na ruroggach ttocznych:

a) studzienki kontrolne SK g 1400 — szt. 11

b) studzienki rozpzne SR PE g 1000 — szt. 3.

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna SST jest stosowana jakamiekt przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji Robot wymienionych pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t aganych z
wykonaniem studzienek kanalizacyjnych
1.4. Okreslenia podstawowe.

Studzienka kanalizacyjna — studzienka rewizyjnaa—kanale przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatéw.

Pozostate okidenia podstawowe aszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST. A.01.00.08'ymagania ogolne”

5.2 Ogolne wymagania dotyczce robot.
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST. A.01.00.00 ,Wymagania ogé|oid"1.5.

2. Materiaty.

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow.

Ogd6lne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padawn ST.
A.01.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

Wykonawca jest zobowrany:

v dostarczy materiaty i uradzenia zgodnie z wymaganiami dokumentacji projekjav@T,

v powiadomé Inzyniera o proponowanychzrédtach pozyskania materiatbw przed

rozpoczciem dostawy i uzyskgego akceptagj
2.2. Rodzaj uytych materiatow.

Materiaty zastosowane do wykonania pracebfgh niniejsa specyfikacg powinny by
zgodne z dokumentagcprojektows oraz obowdzujacymi przepisami.
2.3. Sktadowanie materiatow.

Materiaty naley sktadowa w suchym, zamketym magazynie. Skladowanie powinno
umazliwia¢ dostp do poszczegdbinych wyrobdéw. Wykonawca jest zobparny przechowywa
materiaty zgodnie z wymaganiami producenta.

Wykonawca jest zobowrany uktadé materiaty wedtug poszczegolnych grup, widlbio
i gatunkdéw w sposOb zapewnjay stateczn& oraz umaliwiajacy dostp do poszczegdlinych
elementow. Powierzchnia sktadowania powinné ltyvardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem
sie wod opadowych.

2.4. Wariantowe wykorzystanie materiatow.

Jeli dokumentacja techniczna dopuszcza wariantowe onggistanie materiatdbw do

prowadzenia prac, Wykonawca powinien powiadomiswoim zamiarze kyniera na trzy tygodnie
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przed zastosowaniem tych materiatéw lub vsoksg, jesli wymagahp tego testy przeprowadzane przez
Inzyniera. Wybranych i zaakceptowanych materiatowmazna zmiend.
3. Sprat.
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu.

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST. A.01.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprzt do wykonania robot.

Wykonawca przyspujacy do wykonania studni powinien wykazasie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

v’ samochdd dostawczy,

v sprztu do zagszczania gruntu,

v’ zuraw samochodowy,

v'samochdd skrzyniowy do 5 t,

v’ samochdd skrzyniowy do10 t,

v prosciarka do rur PE,

v’ oraz inny wynikajcy ze specyfiki prac i wymageéDokumentacji Techniczne;j.

4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST. A.01.00.00 ,Wymaganidireg pkt
4.

4.1.1. Transport elementdw studzienek.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przemwgch elementow, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozpordklinbw z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materiatéw.

4.1.2. Transport wtazow kanatowych.

Wiazy kanatlowe mag by¢ transportowane dowolnymirodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przemieszczaniem i uszkodzenéazy typu cézkiego mog by¢ przewaone
luzem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét.
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST. A.00MAVymagania ogolne” pkt 5.
5.1.1. Prace ziemne.
Prace ziemne powinny Byprowadzone mechanicznie lubcenie zgodnie z dokumentacja
techniczn.
5.1.2. Monta studzienek z PE i PP.
Przy wykonaniu studzienek najewykonat:
v Wykonanie podsypki z pospoiki.
v’ Ustawienie kinety.
v Montaz pierscieni studziennych.
v’ Montaz stazka.
v’ Zalozenie pokrywy.
5.1.3. Monta studzienek betonowych 1200mm (rewizyjno-pgtzeniowych) i g1400mm
(kontrolnych):
- Opuszczenie dna studziennego z wyprofilowanymetami.
- Opuszczenie kgow betonowych na dno wykopu.
- Wyprawienie stykéw neidzy kregami.
- Montaz ptyty nadstudziennej i pigcienia odcizajacego.
- Obsadzenie whazieliwnego.
5.1.4. Zakres i warunki prowadzenia prac.
Wszystkie prace powinny byprowadzone zgodnie z dokumentatgchniczia, ogélnymi
zasadami prowadzenia robo6t budowlanych i wytyczngraducentow poszczegdolnych materiatow

6. Kontrola jakaci robot.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST. A.01.00.00 ,Wymagania ogélpkt' 6.
6.2. Cel kontroli jakosci.

ATEIRI"'mkPerfekt” 48



Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iardlrobét budowlanych kanalizacji sanitarnej
w miejscowdci Sutoszowa Il

Kontrola jak@ci ma na celu sprawdzenie zgodcioprzeprowadzonych prac z dokumenacj
techniczm, Specyfikaci Techniczr i Kontraktem. Wszystkie testy i pomiary powinnycbyykonane
zgodnie z obowgizujacymi normami. Wykonawca jest odpowiedzialny za ggkarac i materiatow.

6.3. Kontrola jakosci.

Kontrola jakdci obejmuje zgodm@ wykonanych prac z dokumentacjtechniczrm
i z instrukcjami Iyniera. Szczegoluwag; nalezy zwrock na :

- testy szczelriwi

- wymiary poszczegélnych obiektéw

Wykonawca jest zobowkany do statej i systematycznej kontroli prowadzimyobot w
zakresie i z agstotliwoscia okreslong | zaakceptowanprzez lizyniera..

7. Obmiar rob6t.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdét.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST. A.01.0Q.Wdymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostlk obmiarowy jest 1 szt (sztuka) wykonanej studzienki.

8. Odbiér robot.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST. A.01.0Q/@Pmagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera.
8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

v lokalizacja obiektow w stosunku do istrieggo uzbrojenia terenu,

v podtaze, na ktérym posadowiong poszczegoélne obiekty,

v stan szczelnych przéjprzezsciany,

v/ stan padczen elementow.

Odbidr robét zanikacych powinien by dokonany w czasie umlwiajacym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego ¢gmstobot.
8.3. Odbior wsigpny.

Przy odbiorze wgpnym powinny by wykonane nagpujace czynnéci:

v sprawdzenie zgoddoi wykonanych prac z dokumentacjtechniczm, Specyfikacy

Techniczr, normami i przepisami,

v sprawdzenie protokotéw odbioréwedziowych robaot,

v sprawdzenie czy przedmiot odbioru spetnia waruzkisady poprawnej eksploataciji,

v’ sporadzenie protokotu odbioru technicznego prac z uadmgjeniem wnioskow i ustate

9. Podstawa ptatnsei.

Podstaw ptatngci sa ceny jednostkowe poszczegoélnych pozycji zawartyctvycenionym
przez wykonawe przedmiarze robot, a zakres czystimbjctych cer okreslony jest w ich opisie.

10. Przepisy zwrzane

Normy

BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonwgkbetonowe relbetowe.

PN-98/H-74086 Stopnigeliwne do studzienek kontrolnych.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganizalresie wykonywania i badania

przy odbiorze.

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemnem&afyania i badania przy odbiorze.

Inne dokumenty.

Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiat®udowlanych w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budomdamontaowych i rozbiérkowych.
[Dz. Ust. nr 13 2 10.04.1972 r.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budmwd — Montaowych czsé | -
Roboty ogélnobudowlane

ATEIRI"'mkPerfekt” 49



Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iardlrobét budowlanych kanalizacji sanitarnej
w miejscowdci Sutoszowa Il

B.01.04.03 PRZEPOMPOWNIACIEKOW SUROWYCH — MONTZ
WYPOSAENIA TECHNOLOGICZNEGO CPV 45232423-3

SPIS TRESCI

. Wsgp.

. Materiaty.

. Sprzt.

. Transport.

. Wykonanie robot.

. Kontrola jakaici robat.
. Obmiar robot.

. Odbidr robot.

. Podstawa ptatnszi.
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10. Przepisy zweane.
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1. Wsgp.

1.1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] TpS wymagania dotycce wykonania i
odbioru robdt zwjzanych z monteem wyposaenia technologicznego w pompowstciekow
surowych P1, P2, P3, P4 przy budowie sieci kaaajimej w Sutoszowej 1.

1.2. Zakres stosowania specyfikaciji.

Specyfikacja techniczna SST jest stosowana jakamekt przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji Robot wymienionych pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych specyfikaciji.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t aganych z
montaem wyposaenia technologicznego w pompowégiekow.

W zakres tych rob6t wchodzoboty zwhzane z wyposaeniem pompowni: pompy ze stpp
sprzgajaca, wytaczniki ptywakowe, szafka sterownicza, czujnik pozig rurocigi ttoczne, zawory
zwrotne, zasuwy odcingje, prowadnice pomp, wywiewki.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Przepompowniasciekbw — obiekt inynierski z wyposzeniem, instalagj i pomocniczym
spraztem technicznym shacy do przepompowywanigiekOw z nkszego poziomu na wgzy.

Wyposaenie pompowni - zespdét pompowy, instalacja i pon@onsprzt techniczny stmcy
do przepompowywanigciekOw z nkszego poziomu na Wgzy.

Zasilanie elektryczne pompowni — wegtrzna i zewntrzna instalacja elektryczna wraz z
urzadzeniami pomiarowymi.

Pozostate okidenia podstawowe aszgodne z obowiizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w A-01.00.00 ,Wygamia ogolne” pkt 1.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST.A.01.00.00 ,Wymagania ogojid”1.

2. Materiaty.

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow.

Ogd6lne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padawn ST.
A.01.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

Wykonawca jest zobowrany:

v dostarczy materiaty zgodnie z wymaganiami dokumentacji fktmerej i SST.

2.2. Zbiornik przepompowni.

Zbiorniki przepompowni grednicach wewgtrznych 1200mm (P1) oraz 21500mm (P2, P3,
P4) zaprojektowano z polimerobetonowych elementérefaprykowanych przeznaczonych do
wykonywania zbiornikbw przepompowstiekow. Przepompownie P1+P3da wyposaone we wiaz
nieprzejezdny z PEHD, natomiast dla przepompownj ja4o ze usytuowana jest w drodze
zaprojektowano witaz przejezdny kl. D.

Zbiorniki dostarczane przez figmstanows gotowe elementy prefabrykowane. Obudowa
zbiornika przepompowni to szczelna komora z dneokrywa i wlkazem. Dostarczane obudowy
wykonywane g z nast¢pujacych materiatow:

* Piyta denna
Plyta (podstawa) ksztattu kotowego wykonana z pefsbetonuSrednica wewatrzna dla
przepompowni P1 g 1200 mmszila P2, P3i P4 g 1500 mm.

* Segmenty komory zbiornika
Segmenty zbiornika maksztatt walcowy i wykonaneays polimerobetonu. IkE segmentow
skltadowych zalena jest od wysokai zbiornika. Poszczegdlne elementy prefabrykowane
(konstrukcyjne) zbiornikaatzone § za pomog kleju epoksydowego. Sklejenie gwarantuje
petm szczelné¢ i odpowiednd wytrzymata¢ kompletnego zbiornika.

e Piyta pokrywowa
Zastosowano plyty typu lekkiego (nieprzejazdowda—qmizepompowni P1, P2 i P3) oraz typu
ciezkiego (przejazdowe — dla przepompowni P4).

* Kré éce wlotowe i wylotowe
Przylcza rurocigdéw do zbiornika wykonane,ga pomog kro¢coéw. Wykonuje si poprzez
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przegcia szczelne, zamontowane fabrycznie w zbiornikmeftia szczelneasosadzone w
otworach wierconych vciance zbiornika - klejone za pomgdeju epoksydowego.
Podstawowe wyposzenie zbiornika:

* wiaz nieprzejazdowy z PEHD 800x700 (przepompowriip P00x1100 (P2,P3),

* wlaz przejazdowy klasy D (przepompownia P4),

e 2 pompy zatapialne,

e czujniki poziomu pracy pomp wraz z centrgprowadni@ do ich mocowania,

» stopa sprggajaca DN65 / DN8O,

* prowadnica — rura ze stali nierdzewnej,

e gbrny uchwyt prowadnicy,

* uchwyty do mocowania ptywakoéw i kabli do pomp,

e rura wewntrz pompowni ze stali nierdzewnej,

» zawor zwrotny kulowy DNG65 / DN8O,

e zasuwa odcinafa DN65 / DN8O,

» tuleja kotnierzowa z lenym kotnierzem,

» trojnik ze stali kwasoodpornej,

* zamek do prowadnic,

e rurawywiewna g 110 PVC,

* pomost obstugowy ze stali kwasoodpornej oraz filastg

» drabinka zejciowa ze stali nierdzewnej,

» szafka automatyki z podwdjnizolach wykonana z niepalnego tworzywa poliestrowego o

stopniu ochrony IP66,

» zestaw kotew§rub i mocowa ze stali nierdzewne.

Konstrukcja zbiornika

Zbiornik posiadagtadkie sciany co zapobiega zarastaniu zbiornika i minimgdizretenci
martwa. Konstrukcja zbiornika zabezpiecza go przed wyialsiem i deformagj. Srednica kadej z
przepompowni umdiwia wejscie konserwatora do zbiornika oraz wysterowanie monprzy
wynurzonym silniku bez niebezpiedstwa podwieszaniaeiczujnika poziomu co znacznie wyplyca
zbiornik.

Orurowanie ze stali nierdzewnej odporne na korogpgeranie. Armatura zwrotna zabezpieczona
proszkowo przed korozjzapewnia catkowit szczelné¢ nawet przy niewielkiej rinicy cisnien.
Zasuwa odcinapa (odporna na korozje) z wolnym przelotem zapewt(@% szczelni@ przy
zamkniciu. Bardzo mata strefa martwa ekii nisko osadzonej pompie przy pétkulistym dnie
zbiornika oraz pracy z wynurzonym silnikiem minimzaje niebezpieczestwo sedymentacji sciekow.
Sprzgto nadwodne do zawieszenia pompy nad dnem zbmrébezpieczone proszkowo lub przez
cynkowanie ogniowe przed kora@zjmazliwia tatwy demonta pompy bez koniecznosci wchodzenia
do zbiornika. Dodatkowo przepompowniedh wentylowane przy pomocy rury wywiewnej z
kominkiem z PVC 110 mm zlokalizowanej na ptyciearhika lub obok zbiornika (w przypadku P4).
Pod pokryws przepompowni umieszczony jest filtr przeciwodorovey aktywnym weglem do
eliminowania zapachu i emis;ji,B.

2.3.1. Sterowanie.

Projektowane przepompowniegsciekdw % obiektami bezobstugowymi, pragaymi
samoczynnie. Obstuga polega tylko na okresowyckghidach konserwacyjnych oraz na reakcji w
razie wysgpienia awarii. Uklad automatyki awarsygnalizuje za pomaczintegrowanego buczka z
lamm ostrzegawcz

Zadaniem uktadu zasilgjo-sterujcego przepompowni jestagity nadzor nad stanem napel-
nienia zbiornika i pompowania cieczy. System talizewany jest w oparciu o cztery czujniki pozio-
mu cieczy. Pierwszy, umieszczony nag@jipeini funkcg zabezpieczenia pomp przed préez cieczy
(na sucho). Drugi czujnik jest instalowany na pozm, przy ktérym uruchamiana jest jedna z pomp,
gdyz w stanie zakladanego naptywu cieczy pompy pracaprzemian. Trzeci czujnik poziomu ma za
zadanie uruchondipetry zainstalowaa wydajng¢ przepompowni. Jest to prég maksymalny i alarmo-
wy uruchamiany przy maksymalnym dopuszczalnym puo@owypetnienia zbiornika. Czujnikowi
czwartemu przypoertlkowana jest funkcja uruchomienia sygnatu alarmamegytuaciji przekrocze-
nia poziomu maksymalnego. Stan awaryjRgde sygnalizowany sygnatem akustyczno — optycznym
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(sygnalizator zamontowany na obudowie szafy). Nestgarametréw pracy przepompowni (poziomy
wytacz-zahcz, alarm) poprzez program konfiguracyjny. Uktadretvania umgiwia automatycza
prac przepompowni tate w trybie ecznego sterowania. Szafa sterownicza wypomsa ledzie w
modut telemetryczny wspotpraagy ze sterownikiem unitiwiajacy obustrona wymiare danych.

Konfiguracja systemu:

Sterowanie za pomaet ptywakowych czujnikdw poziomu cieczy,

Praca automatyczna w trybie awaryjnym przy awaeiiavnika realizowan poprzez ptywako-
we czujniki poziomu cieczy,

Praca jednej pompy + druga rezerwowa,

Rozruch silnikdbw pomp gwiazda/ trajk(P2, P3, P4) i rozruch bezpedni (P1),
Przehcznik gléwny pracy automatycznedzna,

Whacznik pracy ¢cznej pomp,

Blokada jednoczesnego rozruchu pomp (rozruch sebyjey),

Blokada pompy przed praev ztym kierunku,

Wzajemne przejmowanie pracy pomp w przypadku aywediiej z pomp,

Bocznik poziomu minimalnego,

Reczne kontrolowane wypompowariieiekow ponkej poziomu minimalnego,

Niezaleny system sygnalizacji pozioméw i alarmow, od Kelejndsci faz i asymetrii nagi
zasilapcych,

Wybaor sterowania pragpomp praca automatycznatzna,

Liczniki czasu pracy kalej pompy,

Wewrgtrzne dodatkowe drzwi, na ktérych umieszczopelementy sygnalizaciji

i sterowaniag¢cznego,

Wizualne wskaniki stanéw poziomu, pracy i alarméw,

Sygnalizacja alarmowazdiickowa i wizualna,

Numeracja przewoddéw sterowniczych, sitowych i isfgrzylaczeniowych,

Jeden wspolny potencjatowy sygnat alarmowy dla wtkgh standéw alarmowych,
Zewrxtrzne serwisowe gniazdo jednofazowe 230V AC,

Zewretrzna lampa alarmowa,

Whytacznik sygnalizacji dwickowej, sygnalizacja wizualna niezatea,

Przewody odporne na ekstremalne warunki pracy 6dde5+150C,

Przegrody izolacyjne na gtéwnej listwie pragzeniowej m¢dzy obwodami sitowymi, ste-
rowniczymi i sygnalizacyjnymi,

Samozadczenie uktadu sterowania po zaniku i ponownym paoveraasilania.

SYSTEM MONITORINGU PRACY PRZEPOMPOWNI

wysytanie komunikatéw pod wybrane numery teleforkimérkowych i e-mail ,

obustronna transmisja danych-odpytywanie przeztkownika-sterownika o aktualne
parametry pracy pompowsgtiekow,

zdalny bezpéredni monitoring pracy uszlzenia (zdalna zmiana parametréw pracy
urzadzenia, kopiowanie danych archiwalnych, diagnostyieey),

podhczenie sterownika do centralnej bazy danych mangorw celu calodobowego nadzoru
serwisowego nad pra@rzepompowngciekow,

dwustopniowe zabezpieczenie przed ¢osin do danych osob niepowotanych,

sterowanie prac pomp z zachowaniem odpowiedniej kolgjciozahczania i wyhczania
pomp (przedczanie pomp po kalym cyklu pracy),

zdalne zadawanie pozioméw ge#ania i wyhczania pomp z poziomu terenu poprzez zian
nastaw sterownika,

kontrola poziomu maksymalnegoiekéw w zbiorniku (przepetienie),

kontrola poziomu minimalnegiiekdw w zbiorniku (suchobieg),

ciagly pomiar poziomu éciekbw w zbiorniku z wykorzystaniem sondy z ¥oigm
analogowym,

archiwizacja komunikatow, ostrzen i alarméw w zaprogramowanych przypadkach,
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* rejestracja czasu pracy pomp,

» kontrola otwarcia/zamkacia drzwi rozdzielnicy steragej oraz wiazu przepompowni

* wbudowany interfejs RS232 do padtenia modemu stacjonarnego lub GSM,

» archiwizowanie danych charakteryaeych prae urzadzenia w okresie co najmniej 30 dni
(czas pracy pomp, liczba cykli,gstotliwos¢ wiaczen pomp, rodzaj zaistniatych alarmow),

e programowe zabezpieczenie przed przesylaniem naadepieczby komunikatow SMS,

sterownik posiada znak CE.

2.3.2. Armatura i rurociagi.

Na kadym rurochgu ttocznym zaprojektowano zasevklinowa mickkouszczelnioa
kotnierzows z klinem gumowym, pokrytfarba epoksydow odporm, na dziatanigciekow oraz zawor
kulowy zwrotny kotnierzowy z kual gumows, pokryty farla epoksydow odporra na dziatanie
sciekow.

Wszystkie elementy natane na bezpmedni kontakt z cieczami agresywnymiadb
przebywagce w ich bliskéci typu: drabina zéfiowa, tacuchy do podnoszenia pomp, gtdwne
uchwyty prowadnic, prowadnice pomp, elementczéniowe §ruby, naketki, podktadki) wykonane
ze stali kwasoodpornej (1.40301, PN-EN 10088-1).

Kréciec tloczny na zewatrz pompowni kdzie zakaéczony kotnierzem umiiwiajacym
pofaczenie rurocigu ttocznego wewqtrz pompowni z ruroegiem zewwtrznym PE100 PN10 o
odpowiedniegrednicy.

2.3.3. Hydraulika.

Pompy.

W przepompowniach P1+P4, przewidziano zastosowdmwiéch réwnolegle patzonych
pomp zatapialnych, z czego jedna z nich staddadzie tzw. rezerw czynra.

Zanurzeniowa pompsciekow to jednostopniowy, stacjonarny, pionowy agteblokowy do tto-
czenia nie oczyszczonyéhiekéw nie uszkadzagych pompy ani mechanicznie ani chemicznie. Kré-
ciec ttoczny umieszczony promieniowo, doptyw do pgnosiowo. Agregat fatwy w serwisowaniu
dzieki dzielonej obudowie silnika i g&ci pompowej. Parametry ttoczenia wg ISO 9906.

Przepompowniesciekow P1+P4 wyposane g w dwie réwnolegle patzone pompy
zatapialne, z ktérych jedna jest prama a druga stanowi pompezerwow, przy czym pompy te
pracup haprzemiennie, aby nie przggé silnikdw:

P1 — pompa PURATOR Grundfos SEV.65.65.30.2.50D Qqe®,52 I/s, H=17m lub réwnogdna

P2 — pompa PURATOR Grundfos SEV.80.80.75.2.51D Qpe,83 I/s, H=26m lub réwnogdna
P3 — pompa PURATOR Grundfos SEV.80.80.92.2.51D Qqe®,05 I/s, H=31m lub réwnogdna

P4 — pompa PURATOR Grundfos SEV.80.80.60.2.51D Qpe®,41 I/s, H=15m lub réwnogdna.

Piony ttoczne.

Na kadym rurocagu ttocznym zaprojektowano zasgwklinowa migkkouszczelnioa
kotnierzowg z klinem gumowym, pokrytfarba epoksydow odporm na dziatanigciekéw oraz zawor
kulowy zwrotny kotnierzowy z kual gumows, pokryty farla epoksydow odporra na dziatanie
sciekow.

Wszystkie elementy narane na bezpwedni kontakt z cieczami agresywnymiadb
przebywagce w ich bliskéci typu: drabina zégiowa, taicuchy do podnoszenia pomp, gtdwne
uchwyty prowadnic, prowadnice pomp, elementczéniowe (§ruby, naketki, podkfadki) wykonane
ze stali kwasoodpornej (1.40301, PN-EN 10088-1).

Krociec tloczny na zewatrz pompowni kdzie zakéczony kotnierzem umaiwiajacym
pofaczenie rurocigu ttocznego wewqtrz pompowni z ruroagiem zewrtrznym PE100 PN10 o
odpowiedniegrednicy.

2.5. Sktadowanie materiatow

Pompy, armatura i osmtz powinny by przechowywane w zamkgiym suchym i

oswietlonym pomieszczeniu.

3. Sprat.
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3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST. A.01.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
Sprzt do wykonania robaét:
- samochdd dostawczy.

4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST. A.01.00.00 ,Wymaganidlraj pkt
4.
4.2. Transport materiatow.

Materiaty, mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpiepzaj
je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem, zgodnyereniami producenta.

5. Wykonywanie robot.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét.

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST. A.00MAVymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Prace montaowe.

Po posadowieniu zbiornikéw przepompowni mgledokonad montau pomp, rurocigow
i armatury. Nagpnie podiczy¢ pompownie do przewodow doptywowych i przewodowctioych.
Kolejnym etapem jest pogiizenie kabla zasilggjego szaf sterownicza. W przypadku, gdy w
projekcie pompowni przewidziano usytuowanie szadékteyczno-sterujcej poza pompowaj nalery
zamontowa ja ha odpowiednio przygotowanej konstrukcji oraz poz¢ kabel zasilajcy. Nastpnie
nalery podhczy¢ kable zasilajce i zabezpieczage pompy.

6. Kontrola jakaci rob6t.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST. A.01.00.00 ,Wymagania ogolpkf’ 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robat.

Wykonawca jest zobowtany do stalej i systematycznej kontroli prowadzimyobdt w
zakresie i z ogtotliwoscia okreslona w niniejszej SST 1 zaakceptowarprzez Inwestora. W
szczegOlnéci kontrola powinna obejmowaszczelné¢ polaczen elementow, zabezpieczenie przed
korozja, polczenia przewodow elektrycznych.

7. Obmiar rob6t.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdét.

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST. A.01.0Q.8@dymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkami  obmiarowymi poszczegllnych pozycji ztwgh przez wykonawg
w przedmiarze robot jest zakres czyfmi@bjetych w ich opisie.

8. Odbiér robbt.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST. A.01.0Q/@Pmagania ogolne” pkt 8.
8.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Badanie poprawnici dziatania przepompowni polega na kontroli:

v lokalizacji pompowni w stosunku do istriepgo uzbrojenia terenu,

v podtaza, na ktérym posadowiona jest komora pompowni,

v/ stanu szczelnych przéjprzezsciany,

v’ montau i pracy pomp,

v’ montau sygnalizatoréw pozioméciekow,

v’ pofaczen kr6¢cOw zbiornika z kanatem doptywowym i ruragiem ttocznym.

Odbidr robét zanikacych powinien by dokonany w czasie umlbwiajacym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego gmstobot.
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8.3. Rozruch.
Po dokonaniu odbioru wginego nal&y dokona rozruchu pompowni.

9. Podstawa ptatnsei.

9.1. Ogdlne wymagania.
Ogdlne wymagania dotygee ptatndci podano w ST. A.01.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
Platng¢ za jednostk obmiarows roboty naley przyjmowa zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robdt, ocerjakosci uzytych materiatdéw i jakéci wykonania robot, na podstawie
wynikow pomiaréw i bada

10. Przepisy zwrane.

Normy

PN-C-89207:1997 Rury z tworzyw sztucznych. Ruépieniowe z polipropylenu PP-H,
PP-B i PP-R.

PN-93/C-89218 Rury i ksztattki z tworzyw sztuczny&8prawdzanie wymiardw.
PN-85/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikoegm polichlorku winylu.
PN-81/C-89203 Ksztattki kanalizacyjne z nieplastgiwanego polichlorku winylu.
PN-B-02424:1999 Ruroggi. Ksztattki. Wymagania i metody batda

PN-81/B-10700.00 Instalacje wewtrzne wodocigowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Wsp6lne wymagania i badania.

PN-81/B-10700.01 Instalacje wewlrene wodocigowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.

Inne dokumenty.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rurggw z tworzyw sztucznych — PKTSGGIK
Warszawa 1996r.
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B.01.04.04 PROBY SZCZELNSCI KANALU SIECI CPV 45232100-3

SPIS TRESCI

. Wsgp.

. Materiaty.

. Sprat.

. Transport.

. Wykonanie robot.

. Kontrola jakaici robat.
. Obmiar robot.

. Odbior robot.

. Podstawa ptatnstei.
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10. Przepisy zwirane.
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1. Wsgp.

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Techniczn8ST.

Przedmiotem niniejszej SST svymagania dotyce wykonania proby szczelfw kanatu
sanitarnego.
1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokuinperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkdid..
1.3. Zakres robot obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad wykonywania prob szczeloo
1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST. A.01.00.00 ,Wymagangbtne” pkt 1.
1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot.

Ogdlne wymagania robét podano w ST. A.01.00.00 ,\dgemia ogodlne” pkt 5.

2. Materiaty.

Materiaty niezlgdne do przeprowadzenia proby szczétmo

v klamry ciesielskie,

v bale iglaste obrzynane nasycane kl.lII,

v’ krawedziaki iglaste obrzynane nasycone Kkl.II,

v’ woda z rurocigu,

v rury stalowe gwintowane ocynkowage50 mm,

v kotnierze zélepiajace osr. 200 mm,

v tuleja z PVC dla lanych kotnierzy stalowych,

v kroéce przejciowe zeliwne jednokotnierzowe,

v $ruby staloweredniodoktadne z naétkami i podktadkami.
3. Sprat.
3.1. Wymagania ogolne dotycgce sprztu.

Ogolne wymagania dotygee sprztu podane w ST. A.01.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 3
3.2. Zastosowany sprg do wykonywania prob szczelnéci.

Wykonawca przyspujacy do wykonania prob szczebwd sieci kanalizacyjnej powinien
wykaza sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- samochdd skrzyniowy.

4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST. A.01.00.00 ,Wymaganidireg pkt
4.

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonywania robét podano w ST. A@D®,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Proby szczelngci.

Proby szczeln@i naley wykonywa: dla kolejnych odbieranych odcinkéw przewodu, ae n
zadanie Inwestora lub aytkownika naley réwniez przeprowadzi prokg szczelnéci catego
przewodu. Przed przygtieniem do préby szczelbo naleey zachowa nastpujace warunki:

v ewentualne wymagania Inwestora gméane z prélp powinny by jasno okrélone w

projekcie,

v zastosowane do budowy przewodu materiaty powinn§ byodne z obowizujacymi
przepisami,

v" odcinek przewodu powinien bBystabilny na cafej dludai, zabezpieczony przed wszelkimi
przemieszczeniami — wykonana doktadnie obsypkagwdd na podporach lub w
kanatach zbiorczych powinien néie'wate zamocowania wraz z umocnienieqtzy,

v" odcinki poddawane prébie szczednppowinny mi€ dtugas¢ ok. 200m,

v wszelkie odgafzienia od przewodu powinny byamkngte,

v nalezy sprawdzé wizualnie wszystkie badane pokenia.
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W czasie préby szczelba nalezy w szczegOlngci przestrzeganastpujacych warunkow:

v przewdd nie mee by poddany nadmiernemu dziataniu promieni stonecznyctzimy
temperatura jego powierzchni zestiznej nie mae by nizsza nk 1°C,

v napetnianie przewodu powinno odbyirse powoli od niszego punktu,

v’ temperatura wody wykorzystywanej przy probie nievjpma przekracza2(°C,

v po catkowitym napetnieniu i odpowietrzeniu przewodady naley pozostawé go na 1
godz. w celu ustabilizowania,

v’ po ustabilizowaniu giprébnego ainienia wody w przewodzie nailg przez okres 15 minut
Sprawdza jego poziom,

v caly przewod mze by poddany prébie szczelfm dopiero po uzyskaniu pozytywnych
wynikéw poszczegdélnych odcinkéw oraz po jego zasypa wyjatkiem miejsc 4czenia
odcinkow.

Rurociag z rur kanalizacyjnych poddajegsprobie cénienia o wartéci 3,0 m stupa wody.
Cisnienie probne mee by mniejsze, o ile wynika to z zagfienia przewodu oraz studzienek
posrednich na trasie przewodu. Po zagpeniu proby szczeldoi nalezy zmniejsza cisnienie powol
w sposOb kontrolowany, a przewod powiniené lypr@zniany z wody. Wyniki prob szczelda
odcinka jak i catego przewodu powinnycbyjete w protokotach podpisanych przez przedstawicieli
wykonawcy, nadzoru inwestycyjnegozytkownika.

6. Kontrola jakaci robot.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST. A.01.00.00 ,Wymagania ogolne” |gkt.

Na zhczach kielichowych nie powinny ukazyéaic krople wody. Ruroeig uwaa sk za
szczelny, kiedy dopetniona #éwody w rurocigu w czasie trwania préby (15min) nie wynoscog)
niz 0,02 dn¥ym? powierzchni rury. W wypadku nieszczelnegaczia kielichowego rury natg je
wymienié, a prole szczelnéci powtérzy. Po sprawdzeniu na szczedtp zlacza zabezpiecza ¢si
obsypk z piasku w strefie kanatowej (z odpowiednim gaggzeniem).

7. Obmiar robot.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdét.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST. A.01.0Q0/¥magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostlk obmiarovy jest wykonanie:

- 1 m préby szczelrgoi przewodu.

8. Odbiér robbt.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST. A.01.0Q/@Pmagania ogolne” pkt 8.

9. Podstawa ptatnéi.

Podstaw ptatngci sa ceny jednostkowe poszczegoélnych pozycji zawartyctvycenionym
przez Wykonawe przedmiarze rob6t, a zakres czygrimbijetych cem okreslony jest w ich opisie.

Przy probie szczeldoi podstaw ptatnaci jest wykonanie nagbujacych prac:

Wykonanie pokryw i uszczelnienie otworéw w studg&ch.

v Napetnienie wosl badanego odcinka kanatu.

v Badanie szczelroi kanatu i usuwanie nieszczekon

v Usunkcie pokryw i spuszczenie wody z kanatu.

10. Przepisy zwrane.

Inne dokumenty.
Warunki techniczne wykonania i odbioru rumgdw 2z tworzyw sztucznych
PKTSGGK,1994.
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B.01.04.05 PRZESCIA PRZEZ PRZESZKODY CPV 45232100-3

SPIS TRESCI

. Wsgp.

. Materiaty.

. Sprat.

. Transport.

. Wykonanie robot.

. Kontrola jakaici robat.
. Obmiar robot.

. Odbidr robot.

. Podstawa ptatnstei.

© 00 N OO O A W N P

10. Przepisy zweane.
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1. Wsgp.

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Techniczn8ST

Przedmiotem niniejszej Szczegbtowe] Specyfikacjchirecznej § wymagania dotycze
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z wykonaniem i odbiorem pr&epod przeszkodami, drogami
metod, przewiertu lub przecisku przy budowie kanalizagjnitarnej w miejscowéoi Sutoszowa lll.
1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokuinpepetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robot obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia przé&jpod drogami
oraz przeszkodami. Prace te obejanu;j

v/ prace przygotowawcze,

v"wykonanie przewiertu (przecisku) wraz ze stabiljzaguntu pod uradzenia przeciskowe,

v monta rur zabezpieczagych,

v prace uszczelniage,

v’ uszczelnianie kiccowek rur ochronnych,

v testy szczelnii,

v przywrdcenie stanu pierwotnego,

v oznakowanie przégia przy pomocy stupkéw betonowych,

v kontrola jakdci.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Przeszkoda naturalna - eleménmidowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizaciji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagndar#e.

Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowi utrudnienie w realizacji
zadaniabudowlanego, na przyktad droga, kolej, iagabdudynek itp.

Droga - wydzielony liniami rozgraniczggymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy zmadéwniez obejmowé teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy uszizen chronigcych ludzi i érodowisko przed ugkliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Skrzyzowanie podziemne — skrzgwanie konstrukcji sieci przewodoéw pod powierzahni
danego terenu

Rura ochronna — rura érednicy wikszej ni srednica danego kanalu, zabezpiegzaj
konstrukcg przed uszkodzeniem

Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST. A.01.00.08'ymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w ST. A.01.00.00 ,, Wymagania ogtpkt. 5.

2. Materialy.

2.1. Wymagania ogolne.
Ogdlne wymagania dotygee prze§¢ pod przeszkodami podano w ST. A.01.00.00 pkt 2.
Wykonawca jest zobowtany do:
- stosowania materiatdw zgodnych z dokumeanttaghniczia i SST,
- stosowanie innych materiatow jest uzaene od decyzji layniera.
2.2. Materialy wodoszczelne.
- kit asfaltowy,
- lepik asfaltowy zgodny z PN-74/B26640,
- sznur konopny smotowany.
2.3. Rury ochronne.
Rury ochronnegnastpujace dla:
a) kanat grawitacyjny 2200 :
- przekroczenie drég, wjazdow oraz rowow:
rura ochronna stalowa ©355.6/8.8 L= 363,20 m
b) rurochg tloczny:
- przekroczenie drég i wjazddw:
rura ochronna stalowa 159 L= 33 m
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rura ochronna stalowa @244,5 L.=23 m
rura ochronna stalowa 273 L=33,5m

2.4. Rury przewodowe.

Rurg przewodowy stanowé bedzie rurocag grawitacyjny PVC g 200mm oraz rurggi
ttoczne HDPE DN 75+125.
2.5. Przechowywanie materiatow

Wykonawca jest zobowkany uktadad materialy wedlug poszczegdlnych grup, wigkoi
gatunkow w sposéb zapewriey stateczn@& oraz umaliwiajacy dostp do poszczegdlnych stosow
lub pojedynczych elementéw. Powierzchnia sktadowagowinna by utwardzona i zabezpieczona
przed gromadzeniemesivod opadowych.
3. Sprat.
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST. A.01.00.00 ,Wymagania ogdélne” Bkt.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robo6t ziemnych.

Wykonawca przyspujacy do wykonania prz&¢ pod przeszkodami powinien wykazaie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

v pompa wysokoénieniowa hydrauliczna elektryczna 250 atm,

v’ maszyna do wierdéepoziomych,

v zuraw samochodowy 5-7 t,

v wyciag do urobku ziemi z napgem elektrycznym 0,18 t,

v dzwignik hydrauliczny przenimy jednottokowy 200 t,

v wciaggarka mechaniczna z ngfem elektrycznym 1.6-3.2 t,

v'samochdd skrzyniowy 5-10t,

v  przyczepa dizycowa 10 t,

v’ pompa do betonu z ruragiem o wydajnéci 4.5 m3/h,

v spawarka elektryczna wiraga 300 A.

4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST. A.01.00.00, Wymaganiarag pkt.
4.
4.2. Transport gruntu.

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu mdmy¢ stosowane nagiujace srodki
transportu:

v' samochody skrzyniowe,

v’ samochody samowytadowcze,

v lub innesrodki transportu zaakceptowane przezylmera.

Wydajnai¢ srodkow transportu powinna bylostosowana do wydajém sprztu stosowanego
do wykonywania wykopoéw. Przy ruchu po drogach pawlychsrodki transportu powinny spetriia
wymagania podane w ST. A.01.00.00 ,Wymagania ogdéine

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot.

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST. A@D®, Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. Zasady prowadzenia robdét.

Przegcia przewoddw pod przeszkodami o istotnym znaczkomunikacyjnym powinny by
wykonane dokfadnie wedlug ustalé pozwoler wydanych przez ich wégicieli. Dlugasé rury
ostonowej zalgy od rodzaju przeszkody i powinnadyzgodniona z wigicielem (zarzgdzapcym)
obiektu.

5.2.1. Prze§cia pod przeszkodami.

Przefcia te projektuje simetod, przecisku lub przewiertu min. 1,5 m pzaji niwelety jezdni
w rurze ochronnej stalowej (zgodnie z dokumentpopjektows).

Whprowadzenie rur kanatowych do rury ochronnej/osteej, naley dokonywa na ptozach
slizgowych centrujicych z PE przymocowanych na stale do rury przy pmgmobejm. Przy
mocowaniu ptézlizgowych naley stosowd ponizej podane zasady:
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- kielichy rur kanatowych z PVC nie magpoczywad i opiera sig 0 rur ostonova,

- nie powinno wysipowa ugigcie przewodu midzy kielichami,

- podpory powinny si znajdowa bezpdrednio za kielichami rur.

Rozstp pomkdzy podporami rur powinien wynd@sdla rur 125 mm -1,0m, dla g 200 mm —
1,0 m.

Odcinek rury przeznaczony do uémia w rurze ostonowej, nale podd& prébie szczelnii
zlaczy przed jej wprowadzeniem do rury ostonowe;j.

Ziemia z wykopdéw nie mae by skladowana w olbie pasa drogowego. Zasypkykopow
nalezy wykona warstwami gruntu o gruoi max 20 cm z zagzczeniem mechanicznym do
wskaznika zagszczenia rownego jedfm.

5.2.2. Roboty ziemne.
Roboty ziemne nalg przeprowadz recznie lub mechanicznie zgodnie z dokumentacj
projektowg i SST.

6. Kontrola jakaci robot.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot.
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST. A.01.00.00 ,Wymagania ogélpkt. 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania.
6.2.1. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot.
Wykonawca jest zobowtany do stalej i systematycznej kontroli prowadzimyobdt w
zakresie i z agstotliwoscia okreslona w niniejszej SST i zaakceptowaprzez Irzyniera.
W szczegOlnéci kontrola powinna obejmowa
v sprawdzenie rgnych zatéonych taw celowniczych w nawdaniu do podanych statych
punktow wysokéciowych z doktadnéria do 1 cm,
v badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniemywod
v badanie i pomiary szeroku, grubdci i zag;szczenia wykonanej warstwy podéo z
kruszywa mineralnego lub betonu,
v’ badanie odchylenia osi przewodu,
v’ sprawdzenie prawidtowei utozenia przewodow,
v sprawdzenie prawidtovéoi uszczelniania przewodow,
6.2.2. Dopuszczalne tolerancje i wymagania.
v odchylenie odlegkri krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopie
powinno wynosi wigcej niz £ 5 cm,
v odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nk 0,1 m,
v" odchylenie grubgri warstwy podtaa nie powinno przekracza3 cm,
v" odchylenie szerokmi warstwy podtaa nie powinno przekracza5 cm,
v'odchylenie przewodu w planie, odchylenie odlégtoosi utazonego przewodu od osi
przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie pawiprzekraczat5 mm,

7. Obmiar robot.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST. A.01.0Q\@9magania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostlk obmiarovy jest 1 m (metr) wykonania przewiertu pod przeszkod

8. Odbiér robot.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST. A.01.00\ymagania ogélne” pkt. 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagirojektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.

8.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

v’ roboty montaowe wykonania ruroggu,

v wykonane komory przewiertowej,

v"wykonana izolacja,
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v’ zasypany zagpzczony wykop.

Odbioér robét zanikacych powinien by dokonany w czasie unlwiajacym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogdélinego ¢mstobot.

Dlugos¢ odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie powiby mniejsza od 50m.

9. Podstawa ptatnsti.

Cena 1 m wykonania przewiertu obejmuje:

v 0znakowanie robat,

v’ przeprowadzenie pomiaréw i robot przygotowawczych,

v wykonanie wykop6w pod komory przewiertowe,

v profilowanie dna wykopu, zgodnie z Dokumeniaejojektows i niniejsz Specyfikagj,

v’ zag:szczenie podia gruntu w wykopie wg metod i do wieb@ podanej w SST lub
innych wskazanych przezayniera,

v wykonanie niezednego odwodnienia w trakcie robaét,

v wykonanie przewiertu stalarura ostonowa,

v’ 0znaczenie miejsc przewiertow przy pomocy stupkétobowych,

v  rekultywacg terenu po zakixzeniu robot.

10. Przepisy zwrane.

Normy.

BN-83/8836-02- Przewody podziemne. Roboty ziemngmafania i badania przy odbiorze.

Inne dokumenty.

Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiat®udowlanych w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budomdamontaowych i rozbiérkowych.
[Dz. Ust. nr 13 2 10.04.1972 r.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budmwd — Montaowych czs¢ | -
Roboty ogélnobudowlane
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. Materiaty.
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. Transport.

. Wykonanie robot.

. Kontrola jakaici robat.
. Obmiar robot.

. Odbidr robot.

. Podstawa ptatnszi.
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10. Przepisy zweane.
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1. Wsgp

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji TechniczneSST )

Przedmiotem niniejszej Szczegbtowe] Specyfikacjchirecznej § wymagania dotycze
wykonania i odbioru umocnbez wykorzystaniem geowtokniny zgdanych z wykonaniem kanalizaciji
w miejscowdci Sutoszowa llI.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokuinperetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST magastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze
umocnid z wykorzystaniem geowtdkniny.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w ST. A.01.00.00 ,Wymaganiabw” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot.

Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w ST. A.01.00.00 ,, Wymagania og/0lpkt. 5.

2. Materialy.
2.1. Wymagania ogolne

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robosznby¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej SST i dokumentacji projektowe;j.
2.2. Zalecenia ogoélne

W umocnieniach i dregach witdknir mozna wbudowywa na dowolnie zorientowanych
ptaszczyznach lub powierzchniach nagezej na poziomych dnach i pochytych skarpach zlkdnm,
kanatéw, wykopow itp., rzadziej nigianach pionowych, np. umochi@totkowych lub drengy. Na
powierzchniach walcowych, stkowych lub innych widknia wbudowuje si najczsciej na tukach
skarp rzek, kanatow i zapor oraz jako owai@ drenay rurowych i innych.

Aby widkning uchront przed uszkodzeniem oraz aby zapeéwjej trwalcs¢ rozwiazania
projektowe i warunki wykonania powinny gwarant@whrorg widkniny przed:

a) przebiciem, rozdarciem, przegem i innymi uszkodzeniami przez ostre ziarna i
przedmioty, kamienie, bloki, ptyty betonowe, elettyemkiadanych umocniei uszczelnid, lub przez
masy i skladniki mas betonowych i mineralnoasfaitcly

ktore w czasie ukltadania mpgnikac w pory wtdkniny i uszczelnigja lub uszkadzg

b) dziataniem ptyacej wody i falowania,

c) dziataniem promieni ultrafioletowych i innych yemikéw atmosferycznych (niskie
temperatury, grad, podrywanie przez wiatr ).

Ze wzgkdu na skuteczrid dziatania wtoknina powinna pokrywacaty chroniony obszar
gruntu, drenzu itp. Czsciowe nawet odstoncie tego obszaru jest niedopuszczalne, wazku z
czym niezladne g srodki techniczne unienitiwiajace rozsuwanie siwtdkniny.

2.3. Ochrona wiokniny przed przebiciem, rozdarciem przecigciem.

2.3.1. Wymagania odnosge s¢ do poditaza.

Zabezpieczenie wildkniny przed uszkodzeniem ostrgiminami lub przedmiotami néig
osiagm¢ przez zgodne z wymaganiami rozdzialu 5 przygotévapodicza pod widknir,
a w przypadku, gdy jest to celowe, przez wykonawaigpodiau warstwy ochronnej bez ostrych ziaren
i przedmiotow, na ktorej ukladagsiviokning. Gruba¢ warstwy powinna b§ kazdorazowo okrédona
w projekcie.
2.3.2. Wymagania odnosgce s¢ do warstw i elementéw przykrywajpcych.

Ochrorg wtdkniny przed uszkodzeniem w czasie budowyzytkowania przez elementy
uszczelnié@, umochi@ oraz warstw ochronnych nalezapewnt przez:

- wykluczenie wywania materiatdw kamiennych o ostrych kegiach,

- wykluczenie rzucania na widkrirkamieni osrednicy wekszej ngz 0,5 m; takie kamienie
nalezy uktad& recznie lub przesuwaspychark poruszajca sig po ich warstwie o grulsci co
najmniej 0,30 m, od tego wymagania ina odsipi¢ pod warunkiem sprawdzenia na prébnym
odcinku, ze narzucanie kamienia o zaprojektowadregdnicy na utéona wtokning nie powoduje jej
uszkodzenia,
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- wykluczenie nieostrmego ukladania blokdw i ptyt prefabrykowanych (kaant").
2.4. kaczenie widkniny

2.4.1. Potrzebadczenia widkniny

Wibknina w umocnieniach i dresach podlega licznym oddziatywaniom, ktére mpog
spowodowd jej przemieszczenia i niedopuszczalne odstoai chronionych powierzchni.
Przemieszczenia powstanogy np. pod dziataniem szybko pheej wody lub falowania ( szczegolnie
na nieodpowiednio zabezpieczonych brzegach pasiknimp lub faczonych z nich elementéw), przy
rozktadaniu na wtokninie warstw gruntowych i karmgaoh, rzucaniu na gikamieni, thucznia, gruntu
itp., przy niestarannym ukladaniu blokéw i piyt prgpod niewielkim nawet obgieniem
umocnieniami i warstwami ochronnymi, gdy pagditanowd grunty stabo néne.

Dzieki stosunkowo znacznej wytrzymat wiokniny wymienione obaizenia nie powoduj
rozdarcia wiokniny, takze odstongcia mog@ nasapi¢ tylko na skutek rozégia sk elementow
widkninowych w stykach.

Aby unikm¢ odstong¢ taczenie elementow widkniny wykonywanaleey w sposob
wykluczapcy ich rozejcie sk. W tym celu stosuje &i

a) pohczenia nie przenosee sit rozcagajcych i scinajacych. jeeli wywotane przez nie
przemieszczenia nieetla nadmiernie die; s to pohczenia na lany zaklad w ktorych jeden z
przylegajcych elementéw wiokniny przykrywa drugi na szerakovykluczapcej odstonicie przy
przewidywanych przemieszczeniach.

b) pohczenia przenogze sity rozciagajace iscinajce; s to pohczenia zszywane. klejone i
zgrzewane oraz w przypadku niewielkich sit -zaklamrowane.

2.4.2. Wybor sposobugczenia

Projekt przewidujedczenie geowtdkniny na zaktad. Minimalna szergkmaktadu powinna
wynosi 0,3 m.

3. Sprat.
Nozyce i n@e do c¢cia widknin.
4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogd6lne wymagania dotygee transportu podano w ST. A.01.00.00 ,, Wymagarjalree”
pkt. 4.
4.2. Transport materiatdw

Materialy wymienione w punkcie 2 niniejszej SST eagl przewozé srodkami transportu
drogowego w sposéb dostosowany do wymagmzepisébw ruchu drogowego i zapewnds)
bezpieczéstwo tadunku.

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonywania robét podano w ST. AQD®, Wymagania ogdlne "pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtaa

Przed przysipieniem do ukladania wiokniny nale usurmé z powierzchni podiea pnie,
gakzie, korzenie, gruz, kamienie, ostre ziagmdru i ttucznia, grudy i bryty gruntu spoistegodidzn.
wszystko, co mogtoby spowodowgej przebicie lub rozdarcie.

Powierzchnia gruntu powinna néiew przyblizeniu jednakow wilgotncs¢ zag:szczenie.
Lokalne zagibienia wypetnione wag $niegiem, namutami, btotem itp. nale oczysci¢, zasypa
gruntem takim jak na powierzchni podéoi zagscic.

Jezeli przygotowana powierzchnia podebyta wystawiona na dziatanie deszczu lub silnego
wiatru, naley po ich ustaniu skontrolowga i w miare potrzeby doprowadgido poprzedniego stanu.
Nie dopuszcza siruchu sprztu budowlanego i pojazdéw po przygotowanym pedio

Poruszanie siludzi naley ograniczy; jezeli pozostawiagg oni na gruncie widoczné&ady;
dozwala si tylko poruszanie gipo deskach.

Ze wzgkdu na maliwos¢ uszkodzenia przygotowanej powierzchni paediozaleca si
ograniczy jej wielkos¢ do takiej, ktdra me by przykryta widknim, w ciagu 3 do 5 dni.

5.3. Uktadanie widkniny
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Zaréwno na skarpach, jak i na powierzchniach pogadmwmdknire mozna ukladé recznie
lub mechanicznie przez rozwijanie jej ze szpuli, ktéra uprzednio nawirito duwzy element
widkninowy lczony z mniejszych, lub przez goielenie ziaonego elementu widkninowego. Szpule
lub ztazony element dostarczanea sna miejsce wbudowania samochodem labrawiem
samojezdnym. Ostateczne foelenie, wyréwnanie nadmiernych fatd, w§rdkcie powietrza lub
wody spod wtdkniny powinno lgywykonywane ¢cznie.

Uktadanie duych elementéw na skarpach wykonuje sa og6t posipujac w kierunku linii
najwickszego spadku od gory ku dotowi; pasma o wymiaraahdlowych meéna rozwij& lub
rozktad& zaréwno wzdta warstwic, jak i wzdha linii maksymalnego spadku.

Sfatdowania witokniny tworgce sé podczas uktadania nalew miar maznosci zmniejszé
przez tagodne rozgganie, bez nadmiernego nedania, ktére niekorzystnie wptywa na jej trwato
Ze wzgkdu na niemenos¢ catkowitego uniknicia zmarszcze i sfatdowa wiokniny, diugacé i
szerokd¢ elementéw przygotowanych do wbudowania powinn§ @y + 10 % wiksze, nk wynika
z wielkosci przykrywanej powierzchni i projektowanagkeniu, diugéci zaktadu w paiczeniu.

Niezwtocznie po utgeniu, a przy silnym wietrze réwriev czasie uktadania, wibkngmalezy
zabezpieczy przed podrywaniem, olgiajac ja punktowo w miag moznosci tym samym materiatem,
ktéry ma by na niej utaony.

Maksymalny czas pozostawienia tdmej wiokniny bez przykrycia okék producent, jdi
takiej informacji brak, zalecagsprzyjmowe:

- 5 dni dla wioknin nieodpornych na dzialaniéwiatta stonecznego (promieni
ultrafioletowych),

- 15 dni dla wtéknin odpornych saviatto.

5.4. kaczenie widkniny

Projekt przewidujegczenie na zaklad przy minimalnej szer@tizaktadu 0,3 m.
5.5. Przykrywanie wiékniny

Aby zabezpieczy wiokning przed uszkodzeniem (przebiciem, rozdarciem) w iezas
wykonywania warstwy przykrywagej nie naley rzuca kamieni duych srednic bezpé&rednio na
witoknine.

6. Kontrola jakaci robot.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST. A.01.00.00 ,Wymagania ogdlpé&t. 6.
6.2. Prowadzenie kontroli jakaci.

Zakres kontroli robot:

a) ogkdziny zewrtrzne caléci umocnid,

b) wyrywkowa kontrola jakéri robot,

¢) wyrywkowa kontrola wymiarow.

Ogledziny zewnrtrzne i kontrola jakéci robdt polega na sprawdzeniu cech zetwamych
umocnig oraz zgodn&i wykonania robét z wymogami.

7. Obmiar robot.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST. A.01.0Q\@ymagania ogoélne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymis

1 n? utozenia geowtokniny.

8. Odbior robot.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST. A.01.00Mymagania ogélne " pkt. 8.
8.2. Zasady odbioru robot

Badanie materiatow i elementow geowtdkniny nglevykona bezpdrednio na budowie
przez ogtdziny zewrtrzne, poréwnujc rodzaj materiatdw z cechami podanymi w Dokumgntac
Projektowe].

9. Podstawa ptatnsti.
Cena 1 riwykonania umocnienia obejmuje czydniopodane w punkcie 5 niniejszej SST.
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10. Przepisy zwiane.

Normy
COBRTI ,Hydrobudowa” Budownictwo Wodne i Melioracyg. Witokniny w konstrukciji
drenay i umocnig budowli ziemnych. Wytyczne projektowania i wykoreanNarszawa, 1986
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B.01.05.00 KONSTRUKCJE BETONOWE | ZELBETOWE
CPV 45223500-1

SPIS TRESCI

. Wsgp.

. Materiaty.

. Spret.

. Transport.

. Wykonanie robot.

. Kontrola jakaici robat.
. Obmiar robot.

. Odbidr robot.

. Podstawa ptatnszi.
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10. Przepisy zweane.

ATEIRI"'mkPerfekt” 70



Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iardlrobét budowlanych kanalizacji sanitarnej
w miejscowdci Sutoszowa Il

1. Wsgp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotycze
wykonania i odbioru konstrukcji betonowych zelbetowych zwizanych z wykonaniem piyt
fundamentowych przepompowsdiekéw i studzienkach betonowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jestostasa jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robot-obgtych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuyszystkie czynni umazliwiajace i majce
na celu wykonanie konstrukcji betonowych zelbetowych zwizanych z wykonaniem piyt
fundamentowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSh ggodne z definicjami zawartymi w odpowiednich
normach i wytycznych oraz oldleniami podanymi w ogolnej egci ST. A.01.00.00.

Konstrukcje betonowe - konstrukcje z betonu niemego lub wykonane z zastosowaniem
zbrojenia wiotkimi pgtami stalowymi w ildci mniejszej od minimalnej dla konstrukeglbetowych.

Konstrukcje zelbetowe - konstrukcje betonowe, zbrojone wiotkipgretami stalowymi
wspotpracuyjcymi z betonem w iléci nie mniejszej od iléci okreslonej jako minimalnej dla
konstrukcjizelbetowych.

Beton zwykly - beton o ggtasci powyzej 1,8 kg/dcm wykonany z cementu wody, kruszywa
mineralnego o frakcjach piaskowych i grubszych omgentualnych dodatkéw mineralnych i
domieszek chemicznych.

Mieszanka betonowa - mieszanina wszystkich skiamirzed zwizaniem betonu.

Beton towarowy - mieszanka betonowa wykonana i atogbna przez wytwoec
zewrgtrznego.

Zaczyn cementowy - mieszanina cementu i wody.

Zaprawa - mieszanina cementu, wody, skladnikéw raingch i ewentualnych dodatkéw
przechodzcych przez sito kontrolne o boku oczka kwadratow2gam.

W/C - wskanik wodno-cementowy; stosunek wody do cementu vgyrse cementowym.

Rusztowania monfawe - pomochicze budowle shce do przenoszenia ohgen od
konstrukcji, montowanej z gotowych elementéw lutkaryywanej na miejscu.

Rusztowania robocze - pomocnicze budowlesgla do przenoszeniaggaru ludzi i sprztu.

Deskowania - pomocnicze budowle mice do formownia elementow betonowych
wykonywanych na miejscu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania robot, bezpieczstwo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyzyie przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentag
projektowa. SST i poleceniami kyniera. Ogdlne wymagania dotyce robdét podano w ST.
A.01.00.00.

2. Materiaty

2.1. Wymagania ogolne

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robosznby¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej SST i dokumentacji projektowe;j.

Do wykonania rob6t magby¢ stosowane wyroby budowlane spetaga warunki okrdone
w:

Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlanesftgédnolity: Dz. U. z 2003 r., Nr 207,
poz. 2016:z péniejszymi zmianami),

Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach buldowch (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, poz.
881),

Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oaguayindci (Dz. U. z 2002 r., Nr 166, poz.
1360, z paniejszymi zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa oboariek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego
wymaganej przez w/w ustawy lub rozpsaizenia wydane na podstawie tych ustaw.

ATEIRI"'mkPerfekt” 71



Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iardlrobét budowlanych kanalizacji sanitarnej
w miejscowdci Sutoszowa Il

Materiaty stosowane do wykonywania konstrukcji meteych i zelbetowych powinny
odpowiadé wymaganiom zawartym w normach: PN-S-10040:19998B/8-06250 lub PN-EN 206-
1:2002 oraz warunkach technicznych 02.

2.2. Wymagania szczegdétowe
2.2.1. Mieszanka betonowa

Do wykonywania konstrukcji betonowych ielbetowych meéna stosowé& mieszank
betonows wykonywary samodzielnie przez Wykonawdub mieszank betonova wykonywary
w Wytworni tzw. "beton towarowy".

Sktadniki mieszanki betonowej jak i sama mieszankasz by¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej SST i dokumentacji projektowej.

Mieszanka betonowa powinna odpowiadilasie podanej w projekcie oraz spetnia
wymagania norm: PN-8-10040:1999, PN88-06250 lubBMN/ 206-1. W przypadku stosowania
mieszanki wykonywanej samodzielnie przez Wykonapmodukcja mieszanki betonowej powinna si
odbywa na podstawie receptury laboratoryjnej opracowanegz Wykonawe lub na jego zlecenie
i zatwierdzonej przez fiyniera.

2.2.2. Stal zbrojeniowa

Stal do zbrojenia betonu zgodna z projektem powispeinida wymagania norm: PN-S-1
0040: 1999, PN91'S-10042, a ponadto norm: PN-1SE»@91998, PN-ISO 6935-1'Ak:1998, PN-ISO
6935-2:1998, PN-ISO 6935-21Ak:1998, PN-89'H84023P§-821H-93215.

Odbior stali zbrojeniowej na budowie

Odbidr stali na budowie powinien dyokonany na podstawie atestu huthiczegaatoinego
przez wytwore stali.

Tres¢ atestu powinna ldyzgodna z postanowieniami poxey przytoczonych norm.

Cechowanie wizek i kegdbw powinno by zgodne z postanowieniami pozey przytoczonych
norm.

Stal zbrojeniowa powinna bymagazynowana pod zadaszeniem w przegrodach ljztkath
Z podziatem wg wymiarow i gatunkow. Najedazy¢, by stal byta magazynowana w miejscu nie
narazonym na hadmierne zawilgocenie lub zanieczyszczenie

Do montau prtéw zbrojenia nalyy uzywaé wyzarzonego drutu stalowego tzw.
wiazatkowego csrednicy nie mniejszej nil,0 mm. Przyrednicach wgkszych nk 12 mm stosow@
drut wiazatkowy osrednicy 1,5 mm.

2.2.3. Materialy spawalnicze

Do spawania naly uzywa elektrody odpowiednie do gatunku stali z ktérejkauyane jest

zbrojenie oraz odpowiadgje wymaganiom normy: PN-91/M-69430.
2.2.4. Podktadki dystansowe

Dopuszcza gistosowanie stabilizatoréw i podktadek dystansowg/bletonu lub zaprawy oraz
z tworzyw sztucznych. Podkladki dystansowe musg mocowane do ptow. Nie dopuszcza @i
stosowania podktadek dystansowych z drewna, cebhpktow stalowych.

2.2.5. Deskowania

Do wykonywania deskowanalezy stosowa materiaty zgodne z wymaganiami normy PN-S-
10040:1999, a ponadto:

- drewno powinno odpowiadawymaganiom norm: PN-92/0-95017, PN-91/0-95018, PN-
75/0-96000,PN-7210-96002, PN-63/B-06251,

- sklejka powinna odpowiadavymaganiom norm: PN-EN 313-1:2001, PN-EN 313 21200
oraz PN-EN 636-3:2001,

- gwaozdzie budowlane powinny odpowiadaymaganiom normy PN-84/M-81000.

- deskowania uniwersalne powinnyé¢hy dobrym stanie technicznym,

- do smarowania elementéw deskawstykapcych st z betonem nalgy stosowad srodki
antyadhezyjne parafinowe przeznaczone do tegoZgptosowa.

Materialy stosowane na deskowania nie malgformowa& sie pod wptywem warunkow
atmosferycznych, ani na skutek zetkia sk z mieszank betonow.

3. Sprazt
Roboty zwazane z wykonaniem konstrukcji betonowych zelbetowych mog by¢

wykonywane ¢cznie lub mechanicznie przyzyciu dowolnego spetu przeznaczonego do
wykonywania zamierzonych robot.

ATEIRI"'mkPerfekt” 72



Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iardlrobét budowlanych kanalizacji sanitarnej
w miejscowdci Sutoszowa Il

Wykonawca powinien dysponoan.in.:

1) do przygotowania mieszanki betonowe;j:

- betoniarkami o wymuszonym dziataniu,

- dozownikami wagowe o odpowiedniej doktadci aktualnyméwiadectwem legalizacji,

- odpowiednio przeszkolarobstug.

2) do wykonania deskouia

- spraztem ciesielskim,

- samochodem skrzyniowym,

- zurawiem o udwigu dostosowanym dogiaru elementéw deskowdwa

3) do przygotowania zbrojenia:

- gietarkami,

- hozycami,

- prostowarkami,

- innym sprztem stanowicym wyposaenie zbrojami.

4) do uktadania mieszanki betonowej:

- pojemnikami do betonu,

- pompami do betonu,

- wibratorami wgébnymi o odpowiedniejrednicy,

- wibratorami przyczepnymi,

- fatami wibracyjnymi,

- zacieraczkami do betonu.

5) do obrébki i piedgnacji betonu:

- szlifierkami do betonu.

Sprzt wykorzystywany przez Wykonawcpowinien by sprawny technicznie i spehdia
wymagania techniczne w zakresie BHP. Ogdlne wymagaotycace sprztu podano w ST.
A.01.00.00.

4. Transport

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawgowinny by sprawne technicznie
i spetni& wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepséuchu drogowym.

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST. A.01.00.00.
4.1. Transport, podawanie i ukladanie mieszanki benowej

Mieszanki betonowe mag by¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi.scllo
samochodow naky dobra& tak, aby zapewnhiwymagam szybka¢ betonowania z uwzgtinieniem
odlegtaci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz konieczmegierwy w przypadku awarii
samochodu. W czasie transportu w mieszance nige masipi¢: segregacja, zmiana konsystencji
i sktadu. Czas transportu i wbudowania mieszankoro@vej nie powinien by diuzszy od wartéci
podanych w normie PN-S-10040:1999.

Wszelkie zanieczyszczenia drég publicznych Wykoreagdzie usuwat na bigco i na
wiasny koszt.

5. Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotygee wykonania robét podano w ST. A.01.00.00.

Wykonanie robét powinno ldyzgodne normami PN-S-10040:1999, PN-S-10042:19PM-,
88/-06250 lub PN-EN- 206-1, PN-63/B-06251.

Wykonawca przedstawi #gnierowi do akceptacji "Projekt organizacji robéttvzgkdniajacy
wszystkie warunki, w jakich dda wykonywane roboty zwrane z wykonaniem konstrukcji
betonowych izelbetowych, uwzgidniajac planowany termin rozebrania deskowania i ruszgyak
réwniez plan przeprowadzanych bada
5.2. Zakres wykonania robot
Roboty zwhzane z wykonaniem elementéw konstrukcyjnych hafgowadzé zgodnie z opracowan
przez Wykonawg i zaakceptowanprzez Irzyniera "Dokumentagjtechnologicza'.

Betonowanie m#zna rozpocz¢ po uzyskaniu zezwoleniadyniera, potwierdzonego wpisem
do Dziennika Budowy.

5.2.1. Wykonanie deskowa
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Deskowania powinny speldawarunki podane w normie PN-S-10040:1999. Elementy
dodatkowe mgna wykong z drewna w postaci tarcicy lub sklejki. Materiabfosowane na
deskowania nie magdeformowa sie pod wplywem warunkéw atmosferycznych, ani na dkute
zetknkcia st z maa betonowvy.

Elementy ulegagce zakryciu ména deskowaé przy wyciu tarcicy. Deskowania z tarcicy
nalezy wykona z desek drzew iglastych klasy niezsuej nz K33. Deski grubéci nie mniejszej ri
18 mm i szerokei nie wickszej nz 18 cm, powinny b§ jednostronne strugane i przygotowane do
zestawienia na piéro i wpust. W przypadku stosowvatdsek bez wpustu i piéra ngleszczeliny
migdzy deskami uszczethitasmami z blachy metalowej lub z tworzyw sztucznychoamasami
uszczelniggcymi z tworzyw sztucznych. Nalg zwrdcic szczegdln uwag na uszczelnienie stykow
scian z dnem deskowania. SzczegOlmwag: przy wykonywaniu deskowa nalezy zwrdcié na
elementy tworzce faktug scian licowych i zapewniage niezmienn& przekroju poprzecznego
elementéw konstrukgiji.

Przy podparciu deskowania rusztowaniem halenikac punktowego przekazywania sit. Po
zmontowaniu deskowania powierzclinstyku z betonem pokrywatrzeba srodkami o dziataniu
antyadhezyjnymSrodki te nie mog powodowa plam ani zmian w odcieniach powierzchni betonu.

Przed przysipieniem do betonowania nale usura¢ z powierzchni deskowania wszelkie
zanieczyszczenia (wiory, wedidd, liscie, elektrody, gwedzie, drut wizatkowy itp.).

Dopuszczalne odchylenia od wymiaréw nominalnychewidzianych projektem natg
przyjmowa zgodnie z odpowiednimi normami.

5.2.2. Przygotowanie zbrojenia

Prety i walcowki przed ich gyciem do zbrojenia konstrukcji nale oczyci¢c z zendry,
luznych ptatkdw rdzy, kurzu i btota.

Prety zbrojenia zanieczyszczone tluszczem (smary,a)liwb farly olejra nalezy opal& np.
lampami lutowniczymi, ado catkowitego usuatia zanieczyszcre

Czyszczenie ptéw powinno by dokonywane metodami nie powodtymi zmian we
wiasciwosciach technicznych stali ani fdiejszej ich korozji.

Stal pokryt rdza oczyszcza siszczotkamigcznie lub mechanicznie. Po oczyszczeniu nale
sprawdzé wymiary przekroju poprzecznegogpdw. Stal tylko zabtocapmazna zmywa strumieniem
wody. Pety oblodzone odmea sk strumieniem cieptej wody. Stal naoma na chéby chwilowe
dziatanie stonej wody natg zmy¢ woda stodka.

Dopuszczalna wielk@ miejscowego wykrzywienia ptow nie powinna przekracéa mm, w
przypadku w¢kszych odchytek stal zbrojeniawalery prostowa.

Prety ucina s¢ z/doktadndcia do 1 cm. Ciecie przeprowadza przy pomocy mechanicznych
nozy. Dopuszcza girbwniez ciecie palnikiem acetylenowym.

Haki, odggcia i rozmieszczenie zbrojenia nafevykonywa wg dokumentacji projektowej z
réwnoczesnym zachowaniem postanawiermy PN-91/S-10042.

Giecie prtdéw naley wykona zgodnie z dokumentagcprojektows i norma PN-91/S10042.

Nalezy zwrocé uwag przy odbiorze hakow i odgi na ich zewstrzmg stror.
Niedopuszczalneagam gknigcia powstate podczas wyginania.

5.2.3. Monta zbrojenia

Zbrojenie naley uklada po sprawdzeniu i odbiorze deskawa

Nie naley podwiesza& i mocow& do zbrojenia deskowia pomostow transportowych,
urzadzen wytworczych i montaowych.

Montaz zbrojenia z pojedynczych ¢ibw powinien by dokonywany bezpoednio
w deskowaniu. Monta zbrojenia bezpwednio w deskowaniu zalecagswykonywa przed
ustawieniem szalowania bocznego. Margbrojenia fundamentow wykoéaa podbetonie.

Dla zachowania wikziwej otuliny naley ukltadane w deskowaniu zbrojenie podpiera
podkiadkami betonowymi lub z tworzyw sztucznychralgsci rownej grubéci otulenia. Stosowanie
innych sposobéw zapewnienia otuliny, a szczegélpedkiadek z mtéw stalowych jest
niedopuszczalne.

Ukfad zbrojenia konstrukcji musi urdowi ¢ jego doktadne otoczenie przez jednorodny beton.
Po utazeniu zbrojenia w deskowaniu, rozmieszczengdw wzgkdem siebie i wzgldem deskowania
nie maze ulec zmianie.

Rozstawa zbrojeniasrednice i otuliny powinny by zgodne z dokumentacjprojektows
i norma PN-91/S-10042. Ukladanie zbrojenia be#pdnio na deskowaniu i podnoszenie na
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odpowiedny wysoka¢ w trakcie betonowania jest niedopuszczaln@czenie petow naley
wykonywat zgodnie z PN-91/S-10042. Do zgrzewania i spawari@w mog by¢ dopuszczeni tylko
spawacze magy odpowiednie uprawnienia. Skeowania petow nalezy wiazaé migkkim drutem lub
spawd w ilosci min 30% skrzyowan. Minimalna odlegté¢ od krzywizny peta do miejsca gdzie
mozna na nim potay¢ spoirg wynosi 10 d.

5.2.4. Wbudowanie mieszanki betonowej

Podawanie i uktadanie mieszanki betonowej.

Roboty zwhzane z podawaniem i ukladaniem mieszanki betonopejinny by
wykonywane zgodnie z wymaganiami normy PN-S-1009991

Przed przysipieniem do uktadania betonu nalesprawdzt: potozenie zbrojenia, zgodké
rzednych z projektem, czysté deskowania oraz obecitowktadek dystansowych zapewniaych
wymagan wielkos¢ otuliny.

Zageszczenie betonu.

Roboty zwhzane z zagszczaniem betonu powinny bywykonywane zgodnie z wymaganiami
normy PN-S-10040:1999.

Przerwy w betonowaniu.

Przerwy w betonowaniu nalg sytuowa& w miejscach uprzednio przewidzianych
w dokumentaciji projektowej lub w dokumentacji teclugiczne;.

Uksztattowanie powierzchni betonu w przerwie rol@czpowinno by uzgodnione
z Projektantem, a w prostszych przypadkachzmaosg kierowa zasad, ze powinna ona ki
prostopadta do kierunku nagen gtéwnych.

5.2.5. Naprawa betonow

Przed przysipieniem do napraw betondéw powierzchnia ubytku poairby doktadnie
oczyszczona. Roboty naprawcze wykongwaateriatami naprawczymi typu ,Ombran” lub
podobnych systemow, pod warunkiem uzyskania rovenioj jakdéci i nie podnoszenia ceny,
przestrzegar technologii nakladania zapraw podanej przez Rrewha.

5.2.6. Warunki atmosferyczne przy uktadaniu mieszaki betonowej i wigzaniu betonu

Temperatura otoczenia.

Betonowanie naly wykonywa wytacznie w temperaturach nie zezych ni +5°C,
zachowugc warunki umdaliwiajace uzyskanie przez beton wytrzymatioco najmniej 15 MPa przed
pierwszym zamarzaciem.

W wyjatkowych przypadkach dopuszcza $ietonowanie w temperaturze do -5°C, jednak
wymaga to zgody lyniera, potwierdzonej wpisem do Dziennika Budowgdrbczénie naley
zapewnt mieszank betonows o temperaturze +20°C, w chwili ukladania, i zabeepenie
uformowanego elementu przed ujraiepta w czasie co najmniej 7 dni lub uzyskaniaeprbeton
wytrzymaiaici co najmniej 15 MPa.

Zabezpieczenie podczas opadow.

Przed przysipieniem do betonowania naleprzygotowa sposob pogpowania na wypadek
wystapienia ulewnego deszczu. Konieczne jest przygot@vandpowiedniej iléci oston
wodoszczelnych dla zabezpieczenia odkrytych powferizwiezego betonu.

Zabezpieczenie betonu przy niskich temperaturamtzenia.

Przy niskich temperaturach otoczenia zoloy beton powinien ky chroniony przed
zamarzngciem przez okres pozwadgly na uzyskanie wytrzymatoi co najmniej 15 MPa.

Uzyskanie wytrzymakzi 15 MPa powinno by zbadane na prébkach przechowywanych w
takich samych warunkach jak zabetonowana konstukcj

Przy przewidywaniu spadku temperatury @eniO°C w okresie twardnienia betonu rigle
wczesniej podp¢ dziatania organizacyjne pozwajeg na odpowiednie ostamie i podgrzanie
zabetonowanej konstrukcji.

5.2.7. Pie¢gnacja betonu

Roboty zwiazane z pielgnacph betonu powinny by wykonywane zgodnie z wymaganiami
normy PN-S-10040:1999.

Woda stosowana do polewania betonu powinna sgeleagania normy PN-881B-32250.

W czasie dojrzewania betonu elementy powinny¢ bghronione przed uderzeniami
i drganiami.
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Rozformowanie konstrukcji nie@ nasipi¢c po osagnieciu przez beton wytrzymadoi
rozformowania dla konstrukcji monolitycznych (zgaelza norm PN-63/B-06251) lub wytrzymasei
manipulacyjnej dla prefabrykatéw.

6. Kontrola jakaci

6.1. Wymagania ogolne

Kontrola jakaci wykonania konstrukcji betonowychzelbetowych polega na sprawdzeniu
zgodndci z dokumentagj projektowa oraz wymaganiami podanymi w normie PN-S-10040:18992
niniejszej SST.

Kontrola powinna b§ prowadzona wg ustalonego "Planu kontroli", obepoego mé¢dzy
innymi podziat obiektu na eici podlegajce osobnej ocenie oraz szczegdtowe gdkrée zakresu,
celu kontroli, czstotliwosci bada, sposobu i il& pobierania prébek.

Na Wykonawcy spoczywa oboaziek sporzdzenia "Planu kontroli®, ktéry podlega
zatwierdzeniu przez #yniera. Ocena poszczegodlnych etapdw robot potwearazest wpisem do
Dziennika Budowy. Ogdlne wymagania dotyce kontroli jakéci rob6t podano w ST. A.01.00.00.
6.2. Zakres kontroli i badan

6.2.1. Deskowania

Kontrola deskowania przed przysteniem do betonowania musi dydokonana przez
Inzyniera i potwierdzona wpisem do Dziennika Budowy.

Deskowanie powinno odpowiaglavymaganiom norm PN-S10040:1999 i PN-93/S-10080
oraz niniejszej SST.

Wymagania i tolerancje podaje norma PN-S-10040:1999

6.2.2. Zbrojenie

Kontrola zbrojenia przed przygtieniem do betonowania musidgiokonana przez hyniera i
potwierdzona wpisem do Dziennika Budowy.

Zbrojenie powinno by zgodne z dokumentacprojektowy oraz odpowiadawymaganiom
zawartym w normach PN-S- 10040:1999 i PN-91/S-10842ke niniejszej SST.

Zakres sprawdzenia, wymagania i tolerancje popajvyzej przytoczone normy.

6.2.3. Mieszanka betonowa

Na Wykonawcy spoczywa oboaziek zapewnienia wykonania oceny jé&sio mieszanki
betonowe;j.

Mieszanka betonowa powinna riemasciwosci zgodne postanowieniami normy PN-
S10040:1999 oraz niniejszej SST.

6.2.4. Wbudowanie mieszanki betonowej

Warunki wbudowania mieszanki betonowej powinny lagodne z norm PN-S10040:1999
oraz niniejsg SST.

Zakres sprawdzenia i wymagania podaje p@yprzytoczona norma.

6.2.5. Pie¢gnacja betonu

Warunki piekgnacji betonu powinny ldyzgodne z norm PN-S-10040:1999 oraz niniejsz
SST.

Zakres sprawdzenia i wymagania podaje p@jyprzytoczona norma.

6.2.6. Beton

Na Wykonawcy spoczywa oboaziek zapewnienia wykonania oceny betonu.

Beton powinien mié witasciwosci zgodne postanowieniami normy PN-S-10040:199% ora
niniejszej SST.

6.2.7. Kontrola sprztu

Sprzt powinien by zgodny z postanowieniami niniejszej SST.

Sprawdzenie polega na:

- kontroli miejsca przechowywania czynnikéw prodjitkc

- sprawdzeniu ugdzen do waenia i mieszania, sprawdzeniu betoniarki,

- sprawdzeniu spetu do przewozu mieszanki betonowej, sprawdzeniugdm podawania
mieszanki betonowej,

- sprawdzeniu ugdzen do zagszczania mieszanki betonowej, sprawdzeniwdaan do
pieleggnaciji i obrébki betonu,

Wszystkie roboty ujte w niniejszej SST podlegajodbiorowi, a ocena poszczegdblnych
etapow robdt potwierdzana jest wpisem do DzienBikdowy.
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7. Obmiar robot

Ogolne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w ST. A.01.00.00.
Jednostlk obmiarows jest ni (metr szécienny) wykonanych konstrukcji betonowych
i zelbetowych zgodnie z dokumentagirojektows i obmiarem w terenie.

8. Odbiér robot

Ogdlne wymagania dotyaeze odbioru robot podano w ST. A.01.00.00.

Konstrukcje betonowe izelbetowe uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaci
projektowa. niniejsz SST i wymaganiami lyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji podanych w dokumentacpjgitowej, przywotanych normach lub
w punktach 2, 5i 6 niniejszej SST daty wyniki pbayne.

9. Podstawa ptatnszi

Ogdlne wymagania dotyaeze podstawy ptatr$ei podano w ST. A.01.00.00.
Podstaw pfatndci stanowi cena wykonania 1*rkonstrukcji betonowe] lulzelbetowej zgodnie z
dokumentagj projektows. Obmiarem w terenie i ocenjakosci wykonania robét na podstawie
wynikéw pomiaréw i badalaboratoryjnych.

Cena jednostkowa obejmuje:

v dostarczenie i skladowanie niedmych czynnikéw produkcji,

v/ prace pomiarowe i przygotowawcze,

v"wykonanie "Projektu deskowania i rusztowania",

v oczyszczenie podia,

v’ pokrycie deskowasrodkiem antyadhezyjnym,

v’ oczyszczenie i wyprostowanie zbrojenia, .

v przyciecie, wygkcie i laczenie zbrojenia,

v’ monta zbrojenia w deskowaniu wraz z jego stabilizacjzapewnieniem odpowiednich

otulin,

v’ oczyszczenie deskowdezpdrednio przed utzeniem mieszanki betonowej,

v’ przygotowanie mieszanki betonowej,

v’ utozenie mieszanki betonowej, z wykonaniem projektoveanytworow,

v’ zabetonowaniem zakotwie marek, zagszczeniem i wyrébwnaniem powierzchni,

v pielegnacg betonu,

v rozbibrke deskowania i rusztovia

v usuntcie niedoskonakzi powierzchni,

v’ oczyszczenie terenu roboét z. odpadow i ugtiaiich poza teren robdt,

v'wykonanie i dokumentagjniezlzdnych bada laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych

Specyfikacy lub zleconych przez ayniera.
Cena zawiera rowniezapas na odpady i ubytki materiatowe.

10. Przepisy zwrzane

Normy:

PN-S-10040:1999 Obiekty mostowe. Konstrukcje betao zelbetowe i spyzone.
Wymagania i badania.

PN-88/B-06250 Beton zwykly

PN-88/B-06250 PN-ENV 206-1:2002 &£ 1: Wymagania, wikgiwosci, produkcja i
zgodngc¢.

PN-EN 197-1:2002 Cement. &# 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodicdo dotyczce
cementéw powszechnegaytku.

PN-EN 197-2:2002 Cement. &2 2: Ocena zgodriaci.

PN-EN 196-3:1996 Metody badania cementu. Oznaczaaigu Wizania i statéci i objetosci.

PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapbadowlanych.

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famdm@awierzchni drogowych.

PN-91/B-06714/34 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaie reaktywngi alkaiczne;j.

PN-78/B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaie skiadu ziarnowego.

PN-EN 933-1 :2000 Badania geometrycznych sei@osci kruszyw. Cgs¢ 1: Oznaczenie
sktadu ziarnowego. Metoda przesiewu.
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PN-78/B-06714/16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaie ksztaltu ziarn.

PN-EN 933-4:2001 Badania geometrycznych se#aosci kruszyw. Czs¢ 4: Oznaczenie
ksztaltu ziarn.

PN-78/B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaie zawarti zanieczyszcze

obcych.

PN-88/B-06714/48 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaie zawarti

zanieczyszczew postaci gliny.

PN-78/B-06714/13 Kruszywa mineralne_ Badania. Ozemie zawartci pytow
mineralnych.

PN-77/B-06714/18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaie nagikliwosci.

PN-EN 1925:2001 Metody badlakamienia naturalnego. Oznaczenie wspoéiczynnika
nasakliwosci kapilarne;j.

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondapraw.

PN-EN 934-2:2002 Domieszki do betonu, zapraw i yagz Cz$¢ 2: Domieszki do betonu.
Definicje, wymagania, zgod&é, znakowanie i etykietowanie.

PN-EN 934-6:2002 Domieszki do betonu, zapraw i yagz Czs¢ 6: Pobieranie prébek,
kontrola zgodnéci i ocena zgodnii.

PN-91/-10042 Obiekty mostowe. Konstrukcje betonowethetowe i spyzone. Projektowanie.

PN-ISO 6935-1:1998 Stal do zbrojenia betongtyPgtadkie.

PN-ISO 6935-1/K:1998 Stal do zbrojenia betonugtyPrgtadkie. Dodatkowe wymagania
stosowane w kraju.

PN-ISO 6935-2:1998 Stal do zbrojenia betongtyPrebrowane.

PN-1SO 6935-2/Ak:1998 Stal do zbrojenia betonwtyzebrowane. Dodatkowe wymagania
stosowane w kraju.

PN-89/H-84023.06 Stal ok¢ionego zastosowania. Stal do zbrojenia betonu.

PN-82/H-93215 Walcowka i pty stalowe do zbrojenia betonu.

PN-91/M-69430 Spawalnictwo. Elektrody stalowe otglalo spawania i hapawania. Ogolne
wymagania i badania.

PN-92/D-95017 Surowiec drzewny. Drewno wielkowyroige iglaste. Wspolne

wymagania i badania.

PN-91/D-95018 Surowiec drzewny. Drewrtbedniowymiarowe. Wspodlne wymagania i
badania.

PN-75/D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaezeni

PN-72/D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia.

PN-63/B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne.

PN-EN 313-1:2001 Sklejka. Klasyfikacja i terminol@gCzs¢ 1: Klasyfikacja.

PN-EN 313-1:2001 Sklejka. Klasyfikacja i terminol@gCzs¢ 1: Terminologia.

PN-EN 636-3:2001 Sklejka. Wymagania techniczneg$€z3: Wymagania dla sklejki
uzytkowanej w warunkach zewtiznych.

PN-84/M-81000 Gwgdzie. Ogolne wymagania i badania.

PN-93/S-10080 Obiekty mostowe. Konstrukcje drewaian

Inne dokumenty:

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane {tdnolity: Dz. U. z 2003 r., N207,poz.
2016;z p&niejszymi zmianami),

Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach buldowch (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, poz.
881),

Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie ocggodndci (Dz. U. z 2002 r.t Nr 166,
p0z.1360, z pfiejszymi zmianami).
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B.01.06.00 BRAMA Z OGRODZENIEM CPV 45340000-2

SPIS TRESCI

. Wsgp.

. Materiaty.

. Sprat.

. Transport.

. Wykonanie robot.

. Kontrola jakaici robat.
. Obmiar robot.

. Odbior robot.

. Podstawa ptatnstei.

© 00 N O O A W N P

10. Przepisy zwirane.
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1. Wsgp.
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbdtowej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotycge
wykonania i odbioru robot zwkanych z ogrodzeniem projektowanych przepompdaiekow.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegoblowa specyfikacja techniczna (SST) jest ostasa jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaoj6t wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robét obgtych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnici umazliwiajace i majice
na celu wykonanie ogrodzenia.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST agodne z obowzujacymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditaze specyfikag
i poleceniami layniera.
2. Materiaty
2.1. Beton
Beton klasy B15 — dla fundamentow pod stupki tyfia agrodzenia;
2.2. Furtka i brama wjazdowa
Furtka i brama wykonaneasw konstrukcji zamkritej. Furtka jest wypetniona panelem
kratowym typu VEGA
2.3. Panele
Panel zgrzewany z ¢ow stalowych pojedynczych (poziomych i pionowych)zieki
przegeciom zachowuje sztywr$é i nie wymaga dodatkowego usztywnienia ramowego.
1. szerokéc¢ panela: 2500mm
2. panel zakaczony jednostronnie drutami pionowym: 30mm
3. wymiar oczek diych 50x200mm
4. wymiar oczek matych 50x50mm
5. $rednica drutu 5mm
6. wysokd¢ panela: 1730mm
2.4. Segmenty i stupki
Segmenty swypetnione ksztattownikami stalowymi o przekrojpx25[mm] naktadkowo lub
w konstrukcji zamknitej albo 20x20[mm] przelotowo.
Stupki wykonane &z ksztattownikow stalowych o przekroju 60x60[mm].
3. Sprat
Roboty zwihzane z zagospodarowaniem terenu adgy¢ wykonywane ¢cznie lub
mechanicznie przyayciu dowolnego typu speiu
4. Transport
Materiaty na budow powinny by przywazone odpowiednimisrodkami transportuzeby
unikna¢ trwatych odksztatae i dostarczy materiat w odpowiednim czasie (dotyczy betonu)zora
zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.
5. Wykonanie robot
5.1. Roboty przygotowawcze
Roboty zwhzane z wykonaniem ogrodzenia rglewykona po uprzednim oczyszczeniu
terenu z gruzu itp.
5.2. Roboty zwizane z ogrodzeniem, brarmp wjazdows i furtk a
5.2.1. Wymagania:
Kazdy element dostarczony na budopodlega odbiorowi pod wzgdem:
- jakosci materiatéw, spoin, otworow rsauby,
- zgodndci ze specyfikag,
- jakaoéci wykonania z uwzgldnieniem dopuszczalnych tolerancji,
- jakaosci powtok antykorozyjnych
Odbidr konstrukcji oraz ewentualne zalecenia ceplusobu napraw powstatych uszkadre
czasie transportu potwierdzazymier wpisem do dziennika budowy
5.2.2. System montau
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- wykopanie dotkéw pod fundamenty stupkdw i rowkpad obrzea betonowe z rozplantowaniem
nadmiaru ziemi,
- osadzenie bramy wraz ze stupkami alfa - stupzekoju 60x40 mm posiada otwory utatvicg
monta z umieszczonymi nitonaktkami, posiada rownie plastikows zalepke - mocowanie
panela na stupie typu alfa odbywa s& pomog specjalnych uchwytéwsrub
- zabezpieczenia antykorozyjne: ocynkowanie lulmkoyanie+powleczenie poliestrowe
6. Kontrola jakaici robot
6.1. Roboty ziemne
Sprawdzeniu podlega:
-gtebokasé i szerokdéé wykopodw
6.2. Roboty betonowe
Sprawdzeniu podlega:
- klasa betonu,
- sposoéb i jak&t zag:szczenia
6.3. Konstrukcja stalowa (brama, furtka i panele katowe)
Sprawdzeniu podlega:
- jakos¢ materiatdéw, spoin, otwordw riauby,
- zgodn@¢ ze specyfikag,
- jakas¢ wykonania z uwzgldnieniem dopuszczalnych tolerancji,
- jakadsci powtok antykorozyjnych.
7. Obmiar robot
Jednostkami obmiaru robdt:sn(metr), m(metr kwadratowy), szt., kpl
8. Odbidr robot
Roboty podlegaj zasadom odbioru rob6t zanikaych oraz odbiorowi kitcowemu.
9. Podstawy ptatnéi
Ptaci st za roboty wykonane w jednostkach podanych w (S57.S
Cena jednostkowa obejmuje wszystkie robotyazame z wykonaniem ogrodzenia zbiornika
retencyjno — odparowagego, uradzen podczyszczagych oraz muld
10. Przepisy zwrzane
PN-EN 206-1:2003 Beton
PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody bad®znaczenie wytrzymadoi
PN-90/B-30000 Cement portlandzki.
PN-88/B-32250 Woda do betonu i zapraw.
PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlane. Wymagarzakresie wykonywania i badania przy
odbiorze.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. OKenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
PN-EN13139:2003 kruszywa do zaprawy
PN-C-81911:1997 Farby epoksydowe do gruntowani@aapna czynniki chemiczne
PN -C-81608:1998 Emalie chlorokauczukowe.
PN-B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane. \WWhkirwykonania i odbioru.
PN-91/M-69430 Elektrody stalowe otulone do spawa@@dlne badania i wymagania
PN-75/M-69703 Spawalnictwo. Wadyeky spawanych. Nazwy i oldlenia.
PN-80/M-02138 Tolerancje ksztaltu i poémia. Warteci.
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C.01.00.00 ROZEBRANIE | ODTWORZENIE NAWIERZCHNI

DROGOWEJ - CPV 45233120-6
C.01.01.00 ROZBIORKA NAWIERZCHNI DROG — CPV 4511119

SPIS TRESCI

. Wsgp.

. Materiaty.

. Sprzt.

. Transport.

. Wykonanie robat.

. Kontrola jakaici robat.
. Obmiar robot.

. Odbior robot.

. Podstawa ptatnszi.
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10. Przepisy zwirane.
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1. Wsgp

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejSaf'wymagania dotycce wykonywania
i odbioru rob6t zwizanych z rozebraniem istraegj nawierzchni.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowkontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot w ramach zadania inwestycyjnegoadBwa kanalizacji dla miejscowa Sutoszowa
lIl — opracowanie dokumentacji projektowo-kosztawyej”.
1.3. Zakres robot obgtych specyfikacp techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Techngj dotyca zasad prowadzenia robot
zwiazanych z rozebraniem nawierzchni wraz z podbugdwaweznikami, chodnikami i obrzemi
betonowymi.

v’ ciecie nawierzchni asfaltowych;

v’ reczne rozebranie podbudowy mineralno-bitumicznej;

v"mechaniczne rozebranie podbudowy z gruntu stabyljpago;
1.4. Okreslenia podstawowe

Korytowanie - Usunicie warstwy ziemi w wytyczonym pasie drogi w migs&torej
wbudowana zostanie podbudowa.

Konstrukcja nawierzchni - Uklad warstw nawierzclhrpodbudowy wraz ze sposobem ich
pofaczenia przeznaczony dla ruchu kotowego.

Pozostate okienia podstawowe aszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami, i z definicjami podanymi w specyfikacjchmicznej ,Wymagania ogélne" punkt 1.4.
1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j@kdch wykonania oraz za zgodito z
Dokumentagj Projektova , ST, poleceniami ktyniera. Ogdlne wymagania dotyee robot podano w
ST-00. ,Wymagania Ogdlne".
2. Materiaty

Materiaty wbudowane nie wygiuja.
3. Spret

Wymagania ogélne dotysee sprztu podano w ST-00 pkt. 3 ,Wymagania Ogolne". $prz
do wykonania robét rozbiérkowych powiniencogobrany przez Wykonawaon projekcie organizacji
robot i zaakceptowany przezzymiera.

Wykonawca przygpujacy do wykonania rozebrania nawierzchni jezdni wzagodbudow
powinien zapewrtdi sobie maliwos¢ korzystania z nagbujacego spretu:

v pita do cicia nawierzchni bitumicznych;

v  sprezarka powietrzna;

v miot pneumatyczny;

v koparka kotowa do 0,25m3,

v' samoch6d samowytadowczy do 5t.

Sprzt powinien gwarantowa przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami stkngmi w
Dokumentaciji Projektowej i wymaganiami Szczegoto®pecyfikacji Technicznej.

4. Transport

Wymagania ogoélne dotygee transportu podano w ST-00. pkt. 4. ,\WymaganialQg'.
Tras wywozu gruzu haley uzgodné z administratorem drog.

Materialy z rozbiérki nawierzchni asfaltowej, beteve] oraz podbudowy z kruszywa
stanowj gruz, ktéry podlega wywozowi do miejsca skladowam/ybor miejsca sktadowania nafe
uzgodné z Zamawiajcym. Zaktada si odlegta¢ transportu do 10 km.

Materiaty z rozbiorki nadage sé do ponownego aytku stanowda wlkasndéé Zamawiajicego i
w stanie nieuszkodzonym najeje przewig¢ na sktadowisko wskazane przezyniera na odlegks
10 km. Materiat uszkodzony naleprzewiez¢ na miejsce sktadowania - odlegiskiadowania 10 km
po akceptacji lyniera.

Transport materiatu z rozbiorki nale wykona srodkami transportu wyszczegoélnionymi w
pkt. 3 w miejsce odkiadu.
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Przewaone fadunki naley rozmigci¢ rdwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i
zabezpieczy przed spadaniem.

5. Wykonanie robot

Wykonawca powinien przedstatvi Inzynierowi Kontraktu projekt organizacji robot
i harmonogram uwzgtniajacy wszystkie warunki, w jakichedla prowadzone roboty.

5.1. Roboty przygotowawcze

Wytyczenie trasy i punktéw wysokciowych. - ST-01

Lokalizacja istnieggcego uzbrojenia. Przed przysteniem do robot Wykonawca dokona
odkrywki istniepcego uzbrojenia.

5.2. Rozebranie nawierzchni

Wykonawca zobowizany jest do sposdzenia we wtasnym zakresie projektu technologii i
organizacji robot, ktéry podlega zaakceptowanieprzrzyniera Kontraktu.

Zatazona technologia uswtia nawierzchni musi speh@ianastpujace warunki: zapewnienie
zdjecia wszystkich warstw rozbieranej nawierzchni, cwaja nie powodowania uszkodze
jakichkolwiek elementéw pobocza Ilub jezdni niepodiecych rozbiérce, nie uszkodzenie
przebiegajcego, istnigjcego uzbrojenia terenu.

Wszystkie produkty powstate przy usuwaniu nawienzcimusz by¢é odwiezione na
wysypisko odpadéw. Niedopuszczalne jest zrzucamdyktow rozbidrki na przylegty teren.

W trakcie prowadzenia robot rozbidrkowych Wykonavecdownzany jest do zapewnienia,
aby gruz z rozbiorki nie zagrat bezpieczistwu ruchu na drodze.

5.3. Rozebranie podbudowy

Roboty rozbiorkowe obejmaijusungcie z terenu budowy wszystkich jej elementow zgedni
Dokumentagj Projektova, ST lub wskazanych przezzmiera.

Decyzi o ewentualnym zakwalifikowaniu materiatu z rozkiédo ponownego wbudowania
podejmuje liynier.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdérnego wykorzystania powinny ¢oyisuwane bez
powodowania zédnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staie wlasndcia Wykonawcy,
powinien on przewig je w miejsce wskazane przezyniera.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementéw ddwpjdupce sé w miejscach, gdzie
zgodnie z DokumentagjProjektow, beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo
zabezpieczone. W szczegdnbnalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej.

Gruz z rozbiorki jest wtassoia Wykonawcy i powinien b§ usungty z terenu budowy w
sposéb i w terminie niekolidggym z wykonaniem innych robét. Przewiduje siywdz gruzu na
odlegta¢ 10km. Zaladunek gruzu naodki transportu naley prowadzé za pomoe koparki lub
tadowarki.

Projekt powyszy po akceptacji przez dyniera powinien b§ staraniem Wykonawcy
zatwierdzony przez wiaiwe wiadze.

6. Kontrola jakaici robot

Sprawdzeniu podlega zgodidasposobu prowadzenia robét z zaakceptawamzez Irzyniera
technologa i organizacj robot.

Kontrola jakadci robot polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych robot
rozbiérkowych oraz wywozu gruzu z miejsca budovak joéwnie sprawdzeniu stopnia uszkodzenia
elementéw przewidzianych do powtdérnego wykorzystani

7. Obmiar rob6t

Jednostk obmiaru rob6t jest metr kwadratowy Jnmawierzchni i podbudowy oraz metr (m)
dla kraweznikdw. Ptaci st za wykonan ilos¢ prac rozbiérkowych wg rzeczywistego obmiaru
dokonanego w trakcie prowadzenia robét. Weceslezy wliczy¢ koszt sktadowania gruzu oraz koszt
przywozu materiatbw (Mg) do ponownegaytku.

8. Odbiér robot

Roboty podlegaj odbiorowi wg ST-00. pkt. 8. ,Wymagania Ogdlne".
Odbiér kaicowy - stwierdzenie wykonania zakresu robét przeigicego Dokumentag)
Projektovy .

9. Podstawy ptatnsi
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Wymagania ogdlne podano w ST-00. pkt. 9. ,WymagaDigolne". Cena jednostkowa
obejmuje:
v’ wyznaczenie robot w terenie,
v ciecie nawierzchni asfaltowe;j,
v’ rozebranie nawierzchni z betonu asfaltowego,
v’ rozebranie podbudowy,
v'demonta kominéw wtazowych studzienek,
v inne elementy infrastruktury drogowej,
v dla materiatéw zakwalifikowanych przez zimiera do wykorzystania, oczyszczenie,
zaladunek i wywdz materiatu z rozbiorki na skladekei Zamawiajcego w Zarzdzie
Drog wskazanym przez zgniera na odlegke 10 km,
v'dla pozostalych materiatéw stanasych wlasné¢ Wykonawcy - zatadunek i wywdz na
wysypisko na odlegkd 10 km wraz z kosztami utylizaciji,
v wykonanie wszystkich niezkdnych pomiardéw préb i sprawdze
v oznakowanie miejsca robét i jego utrzymanie.
10. Przepisy zwrzane

[1] BN-72/8932-01 Budowle kolejowe i drogowe. Ropatiemne. Opracowanie IBDIM z
1978 r. - wykonanie i odbior robot ziemnych dlagliszybkiego ruchu.

[14] Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpiat#eva i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych Dz.U.2003r4 R poz.401.
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1. Wsgp

1.1. Przedmiot STT

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotycce wykonania i
odbioru zwiazanych z wykonaniem warstw agzapcych dla odbudowy nawierzchni drég przy
budowie kanalizacji sanitarnej w miejscawbSutoszowa .
1.2. Zakres stosowania STT

Szczegb6towa specyfikacja techniczna jest stosowgal® dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t awanych z
wykonaniem warstw odszapcych i odcinagcych, stanowicych czs¢ podbudowy pomocniczej, w
przypadku, gdy podie stanowi grunt wysadzinowy lubatpliwy.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST TA-01.00.00 “Wymaganiadbte”. Specyfikacje techniczne wykonania i
odbioru robdt.
1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w STTA-01.00.00 ,Wymagania ogélne”

2. Materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdélne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav A-
01.00.00,Wymagania ogolne”.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw ggdspcych s

- piaski,

- Zwir i mieszanka,

- geowtokniny.
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agzapcych i odcinagcych powinny spetnianastpujace
warunki:

a) szczelngci, okreslony zalendicia:

D
i 15
gdzie: dec =5

D15 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziaewstwy odcinajcej lub odgczapcej

d85 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zgmmtu podtaa.

Dla materiatow stosowanych przy wykonywaniu warsiigczapcych warunek szczeldoi
musi by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana natwée odcinajicej.

b) zagszczalnéci, okrelony zalenaoscia:

gdzie:U = Yo =25
le

U - wskanik réznoziarnistdci,

d60 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kywsztworzcego warstw odcinajca,

d10 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kywsztworzcego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwagdagcych i odcinagcych powinien speinta
wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwyorsacych i odcinagcych powinny
spetnigd wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy I i II.

Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinajcych powinien spetntawymagania normy
PN-B-11112 [4].
2.4. Skltadowanie materiatow

2.4.1. Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyaoziEacej lub odcingcej nie jest
wbudowane bezgoednio po dostarczeniu na budpw zachodzi potrzeba jego okresowego
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skladowania, to Wykonawca robdt powinien zabezpiedzruszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Paetar miejscu sktadowania powinnodgowne,
utwardzone i dobrze odwodnione.
3. Sprzt
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST TA-01.00.00 ,Wymagania ogdéine”.
3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirgej lub odgczapcej powinien
wykaza& sie mozliwoscia korzystania z nagbpujacego spretu:

- rowniarek,

- walcéw statycznych,

- ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w A-01.00.00 ,Wymagania ogalne
4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzah
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymiemagmi, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STTA-01MM\@ymagania ogdlne”.
5.2. Przygotowanie podtaa

Warstwy odcinajca i odaczapca powinny by wytyczone w sposOb umliwiajacy
wykonanie ich zgodnie z dokumentacprojektows, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach rownolegtych do osi
drogi,lub w inny sposob zaakceptowany przez Pragdstela Zamawiajcego.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno whiwiaé¢ nacihgniccie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych, nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grétioprzy wyciu réwniarki,
z zachowaniem wymaganych spadkéw édraych wysokéciowych. Grubé¢ roziozonej warstwy
luznego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu oggnigto grubd¢ projektowan.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjesiywa naley przed zagszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat 0 odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kécowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley
przystpi¢ do jej zagszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczyna od krawedzi i stopniowo
przesuwa pasami podinymi czsciowo nakfadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagpzczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku #ggleozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami
podiuznymi cz$ciowo nakltadajcymi sie, w kierunku jej gérnej kraedzi.

Nieréwnaci lub zagebienia powstale w czasie zggczania powinny liywyréwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanle usungcie materiatu, 2 do otrzymania
réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcinap i odgczapca powinna by
zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanimi.

Zagrszczanie nalg kontynuow& do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od
1,0 wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadgowediug PN-B-04481 [1]. Wskaik
zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanwarstwe odsiczapca lub odcinagca,
uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, koatrol
zag:szczenia nalgy oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtdrny
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modut odksztatcenia warstwy wedtug BN- 64/8931-6R Stosunek wtoérnego i pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekraézy?2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna lByrowna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotng kruszywa jest wgsza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku,
gdy wilgotna¢ kruszywa jest riisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona
iloscia wody i rGwnomiernie wymiesza
5.4. Utrzymanie warstwy odgczajacej

Warstwa odgczapca i odcinagica po wykonaniu, a przed uEniem nasjpnej warstwy
powinny by utrzymywane w dobrym stanie. W przypadku warstwikraszywa dopuszczaesiuch
pojazddéw koniecznych dla wykonania i@y lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olaga Wykonawe robét.

6. Kontrola jakaci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w A-01.00.00 ,Wymagania ogolne”.
6.2. Badania przed przysapieniem do robot

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien wykénabadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawiyniki tych bada Przedstawicielowi
Zamawiajcego. Badania te powinny obejmaiwaszystkie wiaciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i
zag;szczenia warstwy odszapcej i odcinagcej:

Czestotliwosé oraz zakres bada i pomiarow warstwy odsiczajacej i odcinajacej.
Lp. Wyszczegdlnienie bada pomiaréw
Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow
. Szeroké¢ warstwy -10 razy na 1 km
. Réwna¢ podiwzna - co 20 m na kalym pasie ruchu
. Rébwna¢ poprzeczna - 10 razy na 1 km
. Spadki poprzeczne *) - 10 razy na 1 km
. Rzdne wysokéciowe - co 100 m
. Uksztattowanie osi w planie *) - co 100 m dlapstatych drég
. Gruba¢ warstwy:
- Podczas budowy: w 3 punktach nadej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej iz na 400
- Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziefaz na 2000 m
8. Zag;szczenie,wilgotn& kruszywa - w 2 punktach na dziennej dziatce robpdecz nie
rzadziej nk raz na 600 m
*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksataania osi w planie natg wykona
w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
6.4. Szerokéé¢ warstwy
Szerokd¢ warstwy nie mee sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wdcej niz +10 cm, -5

~NoO gk~ WNPRE

cm.
6.5. Rowndé warstwy

Nieréwnaci podiwzne warstwy odcinagej i odaczapcej naley mierzy¢ 4 metrow fata,
zgodnie z norm BN-68/8931-04 [7].

Nierébwnaici poprzeczne warstwy odcinagj i odaczapcej naley mierzy¢ 4 metrovy fata.
Nieréwndaci nie mog przekracz& 20 mm.
6.6. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odciEgj i odfczapcej na prostych i tukach powinny by
zgodne z dokumentagcprojektows z tolerancy 0,5%.
6.7. R2dne wysokdciowe

Réznice pomegdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+lcm i -2 cm.
6.8. Uksztaltowanie osi w planie
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O$ w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej ccegj niz 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub @edj niz 5 cm dla pozostatych drog.
6.9.Grubos¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z tolerancj
+1 cm, -2 cm. Jeeli warstwa, ze wzghbow technologicznych, zostata wykonana w dwéch tmarsh,
nalezy mierzy¢ taczm gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextgm grubéci Wykonawca wykona
naprave warstwy przez spulchnienie warstwy nabgikas¢, co hajmniej 10 cm, uzupetnienie nowym
materiatem o odpowiednich wgeiwosciach, wyréwnanie i ponowne zggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wigkdu tych rob6t nagpi ponowny
pomiar i ocena grubioi warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.10. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zag;szczenia warstwy odcirggej i odgsczapcej, okrglony wg BN-77/8931-12 [8]
nie powinien by mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje ¢siporownanie wartei
modutow odksztatcenia, to wagto stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédce
okreslonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [6], nie powinna byicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zasgczenia nalgy badd@ wedlug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnas¢ kruszywa powinna kiyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STA-01.00W@magania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest nt (metr kwadratowy) warstwy odszapce;.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w STTA-01.00\@9magania ogdlne”. Roboty uznaje
sie za wykonane zgodnie z dokumengagprojektowa, ST i wymaganiami Przedstawiciela
Zamawiajcego, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolejfi wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. Podstawy ptatrsi

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrici podano w A-01.00.00 ,Wymagania ogoélne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1frwarstwy odsczapcej i/lub odcinaicej z kruszywa obejmuje:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materiatu o
grubdci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji kexcznej,
- wyrdwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
- zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiarow i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej,
- utrzymanie warstwy.

10. Przepisy zwrzane

Normy:

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek grun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueatio nawierzchni drogowychZwir i
mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaoaendwierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natuan nawierzchni drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toodwdksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyty

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réégnoawierzchni planografem i it

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgki#ka zagszczenia gruntu
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1. Wsgp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST wymagania dotyece wykonania i odbioru robét zgzianych
z wykonaniem podbudowy z kruszywa famanego do oolwychawierzchni drég przy wykonywaniu
kanalizacji dla miejscowszi Sutoszowa llI.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowpmk® dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.
1.3. Okreslenia podstawowe

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczniggapcy na odpowiednim zagzczeniu
kruszywa o witéciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotém optymalne;j.

Pozostate okidenia g zgodne z obowizujacymi polskimi normami i definicjami podanymi
w 01.00.00. "Wymagania ogolne".
1.4. Wymagania ogolne dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékoich wykonania oraz za zgodito z
dokumentagj projektows, SST i poleceniami Kierownika Projektu. Ogdélne vagania podano w A-
01.00.00. "Wymagania ogolne".

2. Materiaty

2.1. Warunki og6lne stosowania materiatow

Warunki ogélne pozyskania i skladowania materialinaz ich stosowania podano w A-
01.00.00. "Wymagania ogolne".
2.2. Kruszywo

Do wykonania podbudowy nate stosowa kruszywo tamane. Kruszywo powinno dy
jednorodne, bez zanieczyszaz#hcych i bez domieszek gliny.
2.3. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia mieszanki kruszywa odtesa wg PN-B-06714-15 powinna rie& Sig
pomiedzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnieniadpoymi w PN-S-06102 (rysunek 1).
Krzywa uziarnienia powinna By ciagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej ngiednich sitach.

Wymiar najwkkszego ziarna kruszywa nie v przekracza 2/3 grubdci warstwy
podbudowy uktadanej jednorazowo.

2.3.1. Woda

Do zwilzania kruszywa stosujegsivock czyst, wodocagowa wg. PN-B-32250.
2.4. Materiaty do ulepszania wt&ciwosci kruszyw

Do ulepszania wkziwosci kruszyw stosuje si

- cement portlandzki

- popioty lotne

- zuzel granulowany

Dopuszcza si stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskaniana¥zdnych efektow
ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przez Mieika Projektu. Rodzaj i ik& dodatku
ulepszajcego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102.
2.5.Zr6dta materiatow

Wszystkie materiaty ayte do wykonania podbudowy z kruszywa tamanegoilsgtatyanego
mechanicznie powinny pochodzize zrodet uzgodnionych i zaakceptowanych przez Kier&ani
Projektu. W wyznaczonym terminie, przed rozpmizm robdét Wykonawca powinien dostarézy
Kierownikowi Projektu wyniki bada laboratoryjnych kruszywatznie z projektowanym skladem
mieszanki oraz reprezentatywne probki materiatow.

Zaproponowane przez Wykonagvenaterialy lgda zaakceptowane do wbudowaniazgke
wyniki bada laboratoryjnych Wykonawcy i ewentualne wyniki bad@erownika Projektu wykaza
zgodnd¢ cech materiatowych z wymaganiami SST.

Zatwierdzeniezrodta materiatdw nie oznaczag wszystkie materialty z tegoodia keda przez
Kierownika Projektu dopuszczone do wbudowania. Malte ktore nie spelai wymaga beda
odrzucone.

3. Spret
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Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w A01.00.00. "Wymagania ogolne".

Do wykonania podbudéw z kruszyw tamanych stabiliaoych mechanicznie nale
stosowa:

v’ mieszarki do wytwarzania mieszanki kruszyw, wypos& w uradzenia dozujce,

v kruszywo i wod, zapewniajce wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilggitio

optymalnej,

v uktadarki i réwniarki do rozkladania oraz wshego zagszczenia i wyprofilowania

warstwy,

v"walce ogumione, walce stalowe wibracyjne lub statgcdo zagszczania,

v’ zag:szczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne, mate walderacyjne jako sprg pomocniczy,

zwlaszcza w miejscach trudno dgstych.

Sprzt uzywany do wykonania podbudowy powinien¢byaakceptowany przez Kierownika
Projektu i odpowiada pod wzgédem typow i ildci wskazaniom zawartym w SST lub projekcie
organizacji robaot.

Jakikolwiek sprzt nie gwarantujcy zachowania wymagajakasciowych zostanie przez
Kierownika Projektu zdyskwalifikowany i nie dopugany do robot.

4. Transport

Ogolne zasady transportu podano w A-01.00.00. "Wgama ogdine".

Transport kruszywa powinien odbyva sie w sposéb przeciwdzialgy jego
Zanieczyszczeniu, rozsegregowaniu, zmieszaniuyarinmateriatami, oraz nadmiernemu wysuszeniu
lub zawilgoceniu.

5. Wykonanie robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STTA-01@O'Wymagania ogdlne".
5.1. Przygotowanie podtaa

Przed wykonaniem podbudowy pogkonaley oczyici¢ z wszelkich zanieczyszazeoraz
nieodpowiednio zagszczone Ilub wykazage odchylenia od wymaganej réwieg spadkéw
poprzecznych lub edlnych powinny by naprawione przez spulchnienie i powtdrnie egagzone
przy wilgotnagci optymalne;j.

Podbudowa powinna byutozona na podtau zapewniajcym nieprzenikanie drobnychastek
gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania ryakprawdzéa wzorem:

D15/ d85<5 (1)

w ktorym: D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktgreechodzi 15 % ziarn warstwy podbudowy lub
warstwy odsgczapcej, w milimetrach,

d85 — wymiar boku oczka sita, przez ktore przezh@®b % ziarn gruntu podia w
milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie ma by spetniony, nalgy na podiau utazy¢ warstwe odcinajca lub
odpowiednio dobran geowtdknig. Ochronne wigciwosci geowidkniny, przeciw przenikaniu
drobnych czstek gruntu, wyznaczagst warunku:

d50/D90< 1,2 (2)

w ktorym: d50 — wymiar boku oczka sita, przez kt@reechodzi 50 % ziarn gruntu podéo, w
milimetrach,

D90 - umownasrednica porow geowldkniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu
zatrzymujca sg¢ na geowtOkninie w iléci 90% (m/m); wart& parametru D90 powinna by
podawana przez producenta geowtokniny.

Podbudowa powinna Bywytyczona w sposdb umldwiajacy jej wykonanie zgodnie z
dokumentagj projektova.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztaltowaniaodbudowy powinny by wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi,
lub w inny spos6b zaakceptowany przez Kierownikajehktu.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno whwiaé naciagniccie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odspach nie wekszych nk co 10 m.
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6. Kontrola jakaci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli rob6t podano w A-01.00.0ythagania ogéine”.

Wykonawca zobowdzany jest wykonywé badania i pomiary w zakresie i zesmtliwoscia
gwarantujca zachowanie wymaggjakosci robét, lecz nie rzadziej hiwskazuje niniejsza SST.
Kierownik Projektu i laboratorium Zamawigego mog pobier& probki i wykonywa badania oraz
pomiary kontrolne niezataie od bada Wykonawcy na koszt Zamawigiego. Jeeli wyniki takich
bada wykaza rozbieznosci w stosunku do badawykonawcy, Kierownik Projektu nie oprzé sie
wytacznie na wtasnych badaniach i badaniach laboratodamawiajcego lub zled niezalenemu
laboratorium przeprowadzenie powtornych biada koszt Wykonawcy.

6.2. Grubos¢ warstwy podbudowy

Grubagi¢ podbudowy okréla sk na podstawie wynikdw niwelacji geodezyjnej punktéer
powierzchni podbudowy i wynikow takiej samej ninglapunktow na powierzchni zagzczonego
podiaza.

Grubdi¢ podbudowy nie mae sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wécej niz £ 2 cm.

6.2.1. Szeroké& warstwy podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz =5 cm.
Sprawdzenie szerokoi podbudowy polega na zmierzenidrta miernicz prostopadle do osi drogi
odlegtaci przeciwlegtych brzegéw.

6.2.2. Rbwnd¢ podbudowy w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym

Rowna¢ w profilu podienym i przekroju poprzecznym mierzoneatat-metrows powinna
by¢ taka, by nierownéi nie przekraczaty:
a) dla podbudowy zasadniczej — 1 cm
b) dla podbudowy pomocniczej — 2 cm
Sprawdzenie przeprowadza ggodnie z BN-68/8931-04.
6.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne powinny bygodne z Dokumentacprojektowa z tolerancg + 0,5 %.
Sprawdzenie spadku poprzecznego halavykona metod, geodezyjn lub przy pomocy taty
profilowej z poziomnig, klina cechowanego i przymiaru liniowego.
6.4. R2dne wysokdciowe podbudowy
Rzgdne wysokéciowe osi i krawdzi podbudowy nie powinny #i¢ sig od rzdnych
projektowych wgcej niz:
a) dla podbudowy zasadniczej od O ora2 cm
b) dla podbudowy pomocniczej od +1dm 2 cm

Sprawdzenie rdnych wysokéciowych podbudowy polega na wykonaniu pomiaréw
niwelacyjnych w punktach pomiarowych i poréwnaniwyskanych wynikow z rdnymi
projektowanymi.

6.5. Ocena wynikow bada i pomiaréw

Wyniki bada nalezy ocenig pod wzgtdem:

a) jakasci wbudowanych materiatéw — wyniki badpowinny odpowiadawymaganiom

zawartym w pkt. 2.

b) zgodnd¢ wiasciwosci technologicznych i geometrycznych wykonane patbwy

z projektem i wymaganiami SST w pkt. 6.

Podbudow uznaje si za prawidlowo wykonay jezeli wszystkie badania i pomiary kontrolne
wykaza zgodnad¢ z dokumentacja projektaw SST.

7. Obmiar robot

0Ogolne zasady obmiaru podano wA-00.00.00. "Wymagagbdlne".

Obmiar kadej warstwy podbudowy powinien bydokonany na budowie i nie powinien
obejmowa jakichkolwiek dodatkowo wykonanych robdét niewykayeh w Dokumentacji
Projektowej, z wygtkiem powierzchni zaakceptowanych nanpie przez Kierownika Projektu.
Jednostk obmiarowa jest 1 m wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie o citomej grubdci.

8. Odbior robot

ATEIRI"'mkPerfekt” 94



Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iardlrobét budowlanych kanalizacji sanitarnej
w miejscowdci Sutoszowa Il

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STA-01.000@magania ogolne”.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumenta€jrojektovs, SST i wymaganiami
Kierownika Projektu, jeeli wszystkie badania i pomiary wg. pkt. 6 daly ywyavne wyniki, z
zachowaniem toleranciji.

9. Podstawa ptatnszi

Platng¢ za 1nmt wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa famanegibikzowanego
mechanicznie naky przyjmowa& zgodnie z obmiarem i ocgrjakasci robét na podstawie bafla
pomiarow.

Cena wykonania robét obejmuje:

- oznakowanie robdt,

- roboty przygotowawcze i prace pomiarowe,

- sprawdzenie i przygotowanie padtp

- wytworzenie mieszanki zgodnie z recepiudostarczenie jej na miejsce wbudowania,
- roztaenie, wyprofilowanie i zagszczenie mieszanki,

- przeprowadzenie badapomiarow wyszczegolnionych w SST,

- utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. Przepisy zwrzane

1. PN-76/B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badaniand@zenie zawarfoi zanieczyszcze
obcych.
. PN-78/B-06714/13 Kruszywa mineralne. Badanind@zenia zawarfoi pytow
mineralnych.
. PN-91/B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badaniandgzenie sktadu ziarnowego.
. PN-78/B-06714/16 Kruszywa mineralne. BadaDiznaczenie ksztattu ziaren.
. PN-77/B-06714/17 Kruszywa mineralne. Bada@znaczenie wilgotriei.
. PN-77/B006714/18 Kruszywa mineralne. Bada@enakowanie nasgkliwosci.
. PN-78/B-06714/19 Kruszywa mineralne. Bada@iznaczenie mrozoodpor§wm
metpblezpdredna.
. PN-74/B-06714/26 Kruszywa mineralne. Bada@znaczenie zawaroi
Zzanieczysxcarganicznych.
9. PN-79/B-06714/42 Kruszywa mineralne. Bada@iznaczenidcieralnagci w bebnie
Los Angele
10. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kayga tamane do nawierzchni
drogowych
11. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaiezerskanika piaskowego.
12. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaiezsodutu odksztatcenia
nawiehni podatnych i podi@ przez obeaizenie piyt,.

~No orhkhWw N

(o]

13. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomdamasci nawierzchni
plandgra i tat.

14. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Pddiay z kruszyw stabilizowanych
mechamniie.

15. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badan@bek gruntu.
16. BN-77/8931-12 Oznaczenie waki&a zagszczenia gruntu.

17. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomgagdupodatnych ugiciomierzem
belkowym.
18. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Waodebetonow i zapraw.
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C.01.04.00 FREZOWANIE NA ZIMNO NAWIERZCHNI BITUMICZANEJ
CPV452332207
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10. Przepisy zwirane.
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1. Wsgp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegb6towej Specyfikacjchirecznej § wymagania dotycze
wykonania i odbioru robét zwkanych z frezowaniem na zimno nawierzchni bitumagzitogi.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacji Techniczna jest stosowgaleo dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotydeezowania nawierzchni bitumicznej na
zimno (rozbiérka podbudowy) i obejmuj

- frezowanie na gbokas¢ 20 cm
- frezowanie na gbokas¢ 11 cm

Destrukt zagospodaruje Wykonawca alapic cerg robot o cen destruktu.
1.4. Okreslenia podstawowe

Frezowanie nawierzchni bitumicznej na zimno -kontrolowany proces skrawania gornej
warstwy nawierzchni bitumicznej bez jej ogrzamia,okrélona giebokasé.

Frezarka drogowa- maszyna do frezowania nawierzchni na zimno.

Pozostate okrélenia - 5 zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST A.01.00.00. “Wymagangodme”.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jg&kevykonanych rob6t oraz za ich zgodéa
dokumentagj projektows, SST oraz z zaleceniami Kierownika Projektu.

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w SST A-01.00.00. “Wymagania ogbin
2. Materiaty

Nie wyskpuja.

3. Spret

Nalezy stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na
zimno na okréong glebokas¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5 niniejszej SST.

Frezarka powinna ldysterowana elektronicznie i zapewmiachowanie wymaganej rowsu
oraz pochylé poprzecznych i podimnych powierzchni po frezowaniu. Wymagardwnas¢ okreslono
w punkcie 5 niniejszej SST. Do maitych rob6t (namaeesci jezdni) Kierownik Projektu mae
dopucic frezarki sterowane mechanicznie.

Szeroka¢ bebna frezupcego powinna by dobrana zalmie od zakresu robot. Przy lokalnych
naprawach szeroké bebna mae by  dostosowana do szercgkd skrawanych elementéw
nawierzchni. Przy frezowaniu catej jezdni sze&dkbebna skrawajcego powinna by co najmniej
rowna 1200 mm (frezarka musidgterowana elektronicznie).

Przy duych robotach frezarki mugby¢ wyposaone w przenénik sfrezowanego materiatu,
podajcy go z jezdni na samochody. Przy pracach prowaddomw terenie zabudowanym frezarki
musz by¢ zaopatrzone w systemy odpylania.

Za zgod, Kierownika Projektu mezna dopdci¢ frezarki bez tego systemu:

a) na drogach zamiejscowych w obszarach bigtavanych
b) na drogach miejskich, przy matym zakrestst.

Sprzt uzyty do frezowania nawierzchni powinien odpowiagad wzgédem typu i iléci
wymaganiom zawartym SST lub projekcie organizasiot.

Wydajnai¢ frezarek powinna zapewnwykonanie robo6t w terminie olkdlenym w kontrakcie,
przy jak najmniejszych zaktéceniach w ruchu.

Wykonawca mee wywac tylko frezarek zaakceptowanych przez Kierownikaj&ktu. Do
uzyskania akceptacji stz przez Kierownika Projektu Wykonawca powinien gatgtawé dane
techniczne frezarek, a w przypadkach jakichkolwieltpliwosci przeprowadzi demonstragj pracy
frezarki, na wtasny koszt.

4. Transport

Transport powinien hiytak zorganizowany, aby zapewmrae frezarki bez postojow.
Ogolne zasady dotyaee transportu podano w SSTA-01.00.00. “Wymaganizdne.
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5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady dotyere wykonania robot

Nawierzchnia powinna Igyfrezowana do gbokdsci, szerokéci i pochylér zgodnych z
dokumentagj projektovs.

Nierébwnaici sfrezowanej powierzchni mierzone 4-metgotata zgodnie z BN-68/8931-04
przy wyciu klina pomiarowego o szerad@ 40 mm, nie powinny hywigksze od:

a) 8 mm jéli na sfrezowanej warstwie ukfadana jest wdeieralna,

b) 11 mm jéli na sfrezowanej warstwie ukladana jest w-wazaca..

Kierownik Projektu mae dopuci¢ wigksze nierébwnéci w przypadkach wtpliwych na
ulicach miejskich, ze wzgtlu na duaa ilos¢ elementéw uzbrojenia.

Jezeli ruch drogowy ma by dopuszczony na sfrezowanejeg@ jezdni, to woéwczas, ze
wzgledow bezpieczestwa naley spetnt nastpujace warunki:

a) Naley usury¢ scigty materiat i oczyci¢ nawierzchng.

b) Przy frezowaniu poszczegdlnych pasow ruchu, Wg&o podiwnych pionowych krawdzi
nie maze przekracza40 mm.

c¢) Przy lokalnych naprawach poleg@jch na sfrezowaniu nawierzchni przy linii krgimika
($cieku) dopuszcza siwiekszy uskok ni okreslono w p.b.), ale przy gbokasci wickszej od 75 mm
wymaga on specjalnego oznakowania.

d) Pionowe krawdzie poprzeczne na zaiazenie dnia roboczego powinny ridinowo

Sciete kravedzie.

Frezowanie nawierzchni na zimno jest wykonywaneelu:c

-profilowania istniegcej nawierzchni przed wykonaniem nowej warstwy lub warstw
nawierzchni.
5.2. Profilowanie istniepcej nawierzchni przed wykonaniem nowej warstwy lubwvarstw
nawierzchni

Technologia ta ma zastosowanie do frezowania nieoéov podiuznych i poprzecznych
nawierzchni.

1. Do frezowania nakly uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, wergm
ustalonego poziomu odniesienia, zachawugpadki poprzeczne i niwedetdrogi, oraz réwn&
powierzchni okrélona w p. 5.1. Nawierzchnia powinna dgfrezowana na gbokas¢ projektowan z
dokfadndgcia £5 mm.

2. Jeeli frezowanie obejmuje lokalne deformacije tylko amsci jezdni to frezarka
moze by sterowana mechanicznie, a wymiar¢biba skrawajcego powinien by zaleeny od
wielkosci robot i zaakceptowany przez Kierownika Projektu

3. Jeeli po sfrezowaniu nawierzchni wyplja jeszcze faty z asfaltu lanego, rigle
je dokfadnie wyfrezowa

6. Kontrola jakaici robot

Kontrola jakdci rob6t podczas frezowania nawierzchni na zimn@wipna obejmowa
pomiary okrélone w tablicy 1.

Kierownik Projektu mee okréli¢ inny zakres i ogstotliwos¢ pomiaréw, w zalenosci od
warunkow lokalnych.

Dopuszczalne nierowsoi powierzchni po frezowaniu okdleno w p. 5.1.

Spadek poprzeczny powierzchni po frezowaniu powin¢ zgodny z okrdonym w
dokumentacji projektowej, z tolerancjt 0,5 %.

Szerokd¢ frezowania powinna odpowiaglaokreslonej w dokumentacji projektowej z
dokfadngcia =5 cm.

Glebokas¢ frezowania powinna l&y zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z
dokfadngcia =5 mm.

7. Obmiar robot

Jednostk obmiarowy jest 1 mi nawierzchni frezowanej na oktena gtebokas¢. Obmiar robét
polega na okrdeniu faktycznego zakresu robot. Obmiaru dokoMijgkonawca w sposéb oldleny
w warunkach kontraktu.
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Obmiar nie powinien obejmowgakichkolwiek dodatkowo, sfrezowanych powierzchie
wykazanych w dokumentacji projektowej, z wiiem powierzchni zaakceptowanych nasnpie
przez Kierownika Projektu.

Nadmierna gibokas¢ sfrezowania warstwy lub nadmierna powierzchnia stasunku do
dokumentacji projektowej, wykonana bez pisemnegmwaznienia Kierownika Projektu, nie mag
stanowé podstawy do roszcae o dodatkow zaptag. Sporadzony obmiar Wykonawca uzgadnia z
Inspektorem Nadzoru w trybie ustalonym w warunkiaahtraktu.

8. Obior robot

Odbiory rob6t powinny by dokonywane zgodnie z ogélnymi zasadami podanyrSiS¥ A-
01.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

Odbior ostateczny polega na oceniddlpjakasci i wartasci sprzedanej wykonanych robdét.

Przedmiotem odbioru ostatecznegozmby¢ tylko catkowicie zakaczony obiekt.

9. Podstawa ptatnszi

Platng¢ za 1 m nalezy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgfakasci wykonanych robot.

Zgodnie z dokumentacja projektgwmalezy wykona& frezowanie nawierzchni na zimno na
sredni glebokas¢ 20 cm i na gt. 11cm.

Cena robét &dzie obnkona o cea destruktu zgodnie z pkt. 1.3. niniejszej SST. Reédtstaje
si¢ wtasndcia Wykonawcy.

Cena jednostkowa wykonania frezowania na zimnorotye:

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robot,

- frezowanie,

- dofrezowanie tat w asfaltu lanego,

- wywiezienie sfrezowanego materiatu,

- przeprowadzenie pomiaréw powierzchni po frezowani

10. Przepisy zwrzane

Normy:
BN-68/8931-04 “Drogi samochodowe. Pomiar rédgimawierzchni planografem i gt
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C.01.05.00 NAWIERZCHNIE DROGOWE Z MIESZANEK MINERANO-
BITUMICZNYCH CPV 45233200-1

SPIS TRESCI

. Wsgp.

. Materiaty.

. Sprzt.

. Transport.

. Wykonanie robat.

. Kontrola jakaici robat.
. Obmiar robot.

. Odbior robot.

. Podstawa ptatnszi.
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10. Przepisy zwirane.

ATEIRI"'mkPerfekt” 100



Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iardlrobét budowlanych kanalizacji sanitarnej
w miejscowdci Sutoszowa Il

1. Wsgp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikacghtécznej § wymagania dotyce
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z wykonaniem warstwy aghcej i scieralnej przy odbudowie
nawierzchni po wykonaniu kanalizacji sanitarnej wejscowdaci Sutoszowa lll.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowgmh®  dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robo6t przy wykonywaniu
warstwy whazacej i scieralnej.
1.4. Okreslenia podstawowe

Definicje i okrelenia wedtug odpowiednich norm i ST A.01.00.00. 'Magania ogodlne".

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kdch wykonywania oraz za zgodito z
dokumentagj projektova, SST i poleceniami kyniera.

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ST A.01.00.00 "Wymagania ogoélne"

2. Materiaty

2.1. Warunki ogdlne stosowania materiatdw.
Warunki ogdlne stosowania materiatéw podano w ST1A0.00 "Wymagania ogolne".

2.2. Kruszywa
Do mieszanek mineralno-asfaltowych na waegstwiazaca i $cieralm nawierzchni drog
stosuje si kruszywa famane (granulowane i zwykie) oraz kyusznaturalne.

Stosowane kruszywa musgpetnig wymagania zawarte w niniejszej SST.

2.3. Asfalt
Do mieszanki mineralno-asfaltowej etsj niniejsa SST naley stosowa asfalt drogowy.

3. Spret
3.1. Ogolne warunki stosowania sprtu

Ogodlne warunki stosowania spta podano w ST A.00.00.00 "Wymagania ogoélne".

Sprzt, maszyny i urgdzenia nie gwarantafe zachowania wymagajakosciowych robét
zostan przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i ropuszczone do robot.
3.2. Walce do zagszczania

Do zagszczania mieszanek min.-asf. riglestosowd walce statyczne ogumione i walce
mieszane z przedniosia gtadlka wibracyjm i tylna ogumiorn. Zaleca si stosowanie zestawu walca
gtadkiego stalowego dwuwatowego z walcem ogumiomyar na wygtadzenie walca dwuwatowego
sredniego.

Walce musgby¢ wyposaone:

- w sprawny system zwinia watow przy gyciu ptynu, w celu niedopuszczenia do
przyklejania simieszanki (dot. walcow stalowych),

- w fartuchy ostonowe kot (dot. walcédw ogumionychi@lu utrzymania ich
temperatury,

- w urzadzenia umeliwiajace regulagj cisnienia w oponach w czasie watowania,

- we wskaniki wibracji czstotliwosci drgai i sity wymuszagcej (dot. walcow
wibracyjnych),

- w balast umgliwiajacy zmiare obciazenia.
3.3. Inny sprzet
Wykonawca jest zobowrany do utrzymania na budowie takiego sfuz jak:
skrapiarka, szczotki, pita do obcinania warstwyesaanki, wiertnica do pobierania probek.
3.4. Sprzt pomiarowy
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Na budowie musi giznajdowa do dyspozycji hadzoru komplet przyddw pomiarowych
jak: tata, klin, tdma, niwelator, termometr itp.

4. Transport

Warunki ogoélne transportu podano w ST A.01.00.0¢/fvégania ogolne”.
Transport mieszanki powinien spelfi@astpujace warunki:
- mana wywa wytacznie samochoddéw samowytadowczych,
- skrzynie samochodow powinnyébyostosowane do wspotpracy z uktadankczasie
roztadunku,
- czas transportu mieszanki od zatadunkeodiadunku nie powinien przekracza
godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku zach@vapimaganych wkaiwosci
i wymaganej temperatury przy wbudowaniu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogodlne warunki wykonania rob6t podano w ST A.0@00'Wymagania ogdlne”.
5.2. Organizacja rob6t

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do akeej projekt organizacji i
harmonogram rob6t uwazglniajace wszystkie warunki w jakich eba wykonywane roboty
nawierzchniowe.
5.3. Przygotowanie podtaa

Powierzchnia podita przed utéeniem warstwy powinna zosteoczyszczona z fmego
kruszywa, piasku i pytu przy pomocy szczotek meatmnych lub kompresora.
5.4. Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

5.4.1. Warunki atmosferyczne

Uktadanie warstwy waizacej musi odbywa sig¢ w sprzyjagcych warunkach atmosferycznych
tj. przy suchej i cieptej pogodzie, w temperatuppevyzej 10C. Zabrania si ukladania mieszanek w
czasie ciglych opaddéw deszczu. Za zgothspektora Nadzoru dopuszczg sikladanie warstwy
wiazacej w temp. pow. &.
5.4.2. Bezpiecaestwo robot

Wykonawca zobowizany jest do opracowania sposobu organizacji rudhogowego,
oznakowania odcinka robot i ponosi odpowiedzi&rea bezpieczestwo ruchu na drodze.

5.4.3. Ukladanie

Przed przysipieniem do ukladania powinna byyznaczona niweleta. Niweleta zostanie
wyznaczona przy ayciu stalowej linki, stanowicej horyzont odniesienia dla czujnikbw automatyki
ukfadarki. Ptyt wibracyjm ukfadarki naley podgrzgé przed rozpocxiem pracy. Ukladanie
mieszanki musi giodbywa w sposob cigly, bez przestoju, z jednostajpredkoscia w granicach 2-4
m na minuw. Ukladarka powinna hy stale zasilana w mieszankak, aby w zasobniku zawsze
znajdowata s mieszanka.

5.4.4. Temperatura zagszczanej mieszanki

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasiee¢gagzenia powinna wyndsinie mniej nk
125C.

5.4.5. Zagszczanie nawierzchni

Zageszczanie nalg przeprowadz&a poczwszy od krawdzi ku srodkowi nawierzchni. Na
walowary warstwe naleey najezdzaé kolem napdowym. Watowanie naly rozpoczyna walcem
gtadkim, a nagpnie wprowadzawalec ogumiony. Manewry walca nayeprzeprowadzaptynnie, na
odcinku jw zagiszczonym. Rdkos¢ przejazdu walca powinna &yjednostajna 2 - 4 km/h na
pocatku i 4 - 6 km/h w dalszej fazie watowania. Walckracyjne powinny mi& sprawne urgzenia
regulupce zakres stosowanej gstotliwosci wibracji (33 - 35 Hz), a pierwsze przywatowanie
powinno by wykonane przy iyciu walca statycznego. Sptz zag:Szczajcy nie mae by
parkowany na nowo wykonanej warstwie do czasuggjgnicia do temperatury, przy ktérej stoy
na warstwie spkt nie spowoduje odciskéw i deformacji.

5.4.6. Wykonanie z4czy
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Ztacza poprzeczne wynikgje z dziennej dziatki, natg wykon& przez rowne, pionowe
obciccie i nastpnie posmarowanie lepiszczem i zabezpieczeniedlipteed uszkodzeniem.

Ztacza podlane, wynikajce z rozkladania mieszanki polgwszerokdci jezdni, naley
réwno, pionowo obai i posmarowa lepiszczem. Lokalizacja etzy podtinych kolejnych warstw
nawierzchni powinna ldyprzesungta o okoto 20 cm, aby nie zachodzity na siebie.

Zaleca s aby dzienna dziatka robocza byla wykonywanaq cadzerokécia jezdni, bez
wydtuzania jednej potowy.

6. Kontrola jakaci robot

Wykonawca zobowazany jest do wykonania petnego zakresu hadabudowie.
Laboratorium Wykonawcy musi bBywyposaone w niezbdna aparatus umazliwiajaca
przeprowadzenie bafigprzewidzianych w SST. Badania obejmuagaty proces budowy i powinny by
wykonywane z ogstotliwoscia gwarantujca zachowanie wymagajakosci robot, jednak nie rzadziej
niz podano w SST.
6.1. Kontrola jakosci materiatéw
Kontrola jakéci materiatow obejmuje badania:
a) analiza sitowa kruszyw tamanych i élaeie ich gatunku na podstawie PN-B-11112.
b) analiza sitowa i oldienie gatunku kruszyw naturalnych wg PN-B-11113.
c) analiza sitowa i ocena jakomaczki wg. PN-61/S-96504.
6.2. Kontrola jakosci utozonej nawierzchni
a) sprawdzenie temperatury mieszanki min.-asfaltowéjakcie zagszczania,
b) wskanik zag:szczenia wg PN-67/S-04001 pkt. 3.1.,
c) objtos¢ wolnych przestrzeni w nawierzchni zgodnie z PNS5@4001.,
d) szerokéc¢ warstwy - pomiar bezgoedni téama,
e) gruba¢ warstwy - pomiar bezgeedni tdma (na budowie) i suwmiagk
(w laboratorium),
f) rownos¢ warstwy w kierunku poprzecznym dgprofilowa,
g) rowné&t warstwy w kierunku poditnym planografem lub tati klinem,
h) spadek poprzeczny nawierzchnitptofilowa,
i) sprawdzenie r@nych niwelety warstwy nawierzchni za poragiwelatora.
6.3. Dokumentowanie wynikéw pomiaréw i bada.
Wszystkie pomiary i wyniki bada musz by¢ opracowane w sposdb uzgodniony z
Inzynierem.
Opracowanie spogdza s¢ w dwdch egzemplarzach - oryginat dla Zamaxgego i kopia dla
Wykonawcy.

7. Obmiar robot

Jednostk obmiarowa jest 1 m3 warstwy wizacej i scieralnej okrélonej grubdgci.

Obmiar robét polega na oléteniu faktycznego zakresu rob6t oraz obliczenecegywistych
ilosci wbudowanych materiatow.

Obmiar robot obejmuje roboty zawarte w umowie atadatkowe i nieprzewidziane, ktérych
potrzele wykonania uzgodniono w trakcie robét, peddy Wykonawa, a Zamawiaicym. Obmiaru
rob6t dokonuje Wykonawca w sposéb agkoay w warunkach kontraktu.

Sporadzony obmiar Wykonawca uzgadnia z Inspektorem Nadwotrybie ustalonym w warunkach
kontraktu.

8. Odbiér robot

Odbiory rob6t powinny by dokonywane zgodnie z ogolnymi zasadami podanynsw
A.01.00.00.
Odbidr ostateczny polega na oceniesdlp jakasci i wartdsci sprzedanej wykonanych robot.
Przedmiotem odbioru ostatecznegozmby¢ tylko catkowicie zakaczony obiekt.

9. Podstawa ptatnszi

Ptatng¢ za jednost&k obmiarows roboty naley przyjmowa zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robot, ocerakosci uzytych materiatow i jakéci wykonania robot, na podstawie
wynikéw pomiardw i bada Cena wykonania robét obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
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- dostarczenie materiatow,

- wytworzenie mieszanki na podstawie zatwaereej recepty laboratoryjnej,

- transport mieszanki do miejsca wbudowania,

- skropienie podi@ lepiszczem,

- mechaniczne roztenie mieszanki zgodnie z zaprojektowa@nubdcia, niwelet i
spadkami poprzecznymi, zagczenie, obecie i posmarowanie krazi (ew.
posmarowanie wdzen obcych w obgbie nawierzchni),

- przeprowadzenie niezimych bada laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w SST.

10. Przepisy zwrzane

10.1. Normy

1/ PN-S-96025: 2000 - Drogi samochodowe i lotniskoiNawierzchnie asfaltowe. Wymagania.

2/ PN-61/S-96504 - Drogi samochodowe. Wypetniaczanikany do mas bitumicznych.
3/ PN-B-11112 - Kruszywo mineralne. Kruszywo kamietamane do nawierzchni drogowych.

4/ PN-B-11113 - Kruszywa mineralne. Kruszywo nangado nawierzchni drogowych. Piasek.

5/ PN-65/C-96170 - Przetwory naftowe. Asfalty drago

6/ PN-78/B-06714 - Kruszywa mineralne. Badania.

7/ BN-70/8931-09 - Drogi samochodowe i lotnisko@znaczanie stabildoi i odksztalcenia mas
mineralno-asfaltowych.

10.2. Inne dokumenty
1/ Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podathy potsztywnych IBDIM - 1997.
2/ Dziennik Ustaw Nr 43, 1999 r.
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